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MANUAL DEL OPERADOR
~

[ « Gracias por seleccionar el SET1X/2X/3X/5X.

» Antes de utilizar este instrumento, lea detenidamente este manual del operador.

« Compruebe que el equipo esta completo. IZF"25. EQUIPO ESTANDAR"

» EI SETX dispone de una funcién para volcar los datos grabados en el modo de
programa a un ordenador huésped conectado. También puede realizar las
operaciones de los comandos desde el ordenador conectado. Para mas detalles,
consulte los manuales “Interfacing with the SOKKIA SDR Electronic Field Book”
(Conexidn con la libreta electronica de campo SDR de SOKKIA) y “Command
Explanations” (Explicacion de los comandos) y pregunte a un agente de Sokkia.

« Las especificaciones y el aspecto general del instrumento pueden modificarse en
cualquier momento y pueden diferir de las mostradas en los folletos y en este manual.

» Algunos de los dibujos mostrados en este manual estan simplificados para facilitar la
comprension.

S
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COMO LEER ESTE MANUAL

Acerca de otros manuales

* Los manuales 2 y 3 de abajo son manuales electrénicos proporcionados en un CD-ROM en

formato PDF ((& ). Es necesario Adobe Reader para poder ver estos documentos. La Ultima

version de Acrobat Reader se puede descargar desde la pagina principal de Adobe.
» EI SETX viene equipado con 3 manuales para la informacién de funcionamiento:
1. Manual del operador del SETX (este manual):

Explica el funcionamiento basico y las funciones del SETX.
2. Manual de referencia del software SDR (SETX) % :

Explica operaciones de mediciéon avanzadas utilizando el SETX en el modo de programa y
métodos para la gestién de los datos de medicion.

3. Explicaciones del programa de marcacién SFX (SETX)@ :

Explica como enviar y recibir datos utilizando la funcion del SFX

Simbolos

En este manual, se siguen las siguientes convenciones.

Indica precauciones y elementos importantes que deben leerse antes del
funcionamiento.

Indica el titulo del capitulo en el que encontrara mas informacion.

Boe

Indica explicacién adicional.

E
R

Explicacion de un determinado término u operacion.

[Tec.Pro.] etc. : Indica las teclas programadas en la visualizacién y los botones de la ventana de
dialogo.
{Key} etc. : Indica las teclas en el panel de operacién.

<Replanteo> etc.: Indica los titulos de las pantallas.

Notas concernientes al estilo del manual

» Excepto donde se indique lo contrario, “SETX” significa “SET1X/2X/3X/5X” en este manual.

« Las pantallas y las ilustraciones que aparecen en este manual son del SET3X (con médulo
Bluetooth).

« La disposicion de las teclas programadas de las pantallas citadas en los procedimientos se basa
en la configuracion de fabrica. Es posible cambiar la asignacion de las teclas programadas.

ICF Asignacion de teclas programadas: "20.6 Asignacion de teclas de funcion”

» Antes de leer el procedimiento especifico de cada medicién, aprenda las operaciones basicas en
"4. DESCRIPCION DEL PRODUCTO"'5. MANEJO BASICO". Se da un vistazo general de las
funciones del SETX disponibles en "4.1 Funciones". Si desea informacion sobre como seleccionar
opciones € introducir cifras, consulte "5.1 Teclas basicas".

%
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.

Los procedimientos de medicién se basan en la medicion continua. Encontrara informacion sobre
los procedimientos que se pueden realizar con otras opciones de medicion seleccionadas en la

“Nota” ((Ndte]).

KODAK es una marca comercial registrada de Eastman Kodak Company.

Bluetooth® es una marca comercial registrada de Bluetooth SIG, Inc.

Windows y Windows CE son marcas comerciales registradas de Microsoft Corporation.

Adobe Reader es una marca comercial registrada de Adobe Systems Incorporated.

Todos los nombres de otras compafias y de producto presentados en este manual son marcas
comerciales o registradas de cada organizacion respectiva.
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1. MEDIDAS PREVENTIVAS DE SEGURIDAL

Para un uso seguro del producto y la prevencion de lesiones a los usuarios u otras personas, asi
como para evitar dafios a la propiedad, los aspectos que requieren atencion se indican mediante un
signo de admiracién dentro de un triangulo junto a los avisos de ADVERTENCIA y PRECAUCION de
este manual del operador.

Estos avisos se definen a continuacion. Asegurese de que los comprende antes de leer el texto
principal del manual.

Definicion de los avisos

A ADVERTENCIA Ignorar esta sefial y el uso incorrecto del instrumento puede

ocasionar la muerte o heridas graves al usuario.

A PRECAUC'ON Ignorar esta sefial y el uso incorrecto del instrumento pueden

ocasionar lesiones y dafios a la propiedad.

A Este simbolo indica los aspectos (advertencias de peligro incluidas) ante los que se
debe tomar precauciones. Los detalles especificos aparecen dentro o junto al simbolo.

® Este simbolo sefiala lo que esta prohibido hacer. Los detalles especificos aparecen
dentro o junto al simbolo.

' Este simbolo sefiala lo que siempre se debe hacer. Los detalles especificos aparecen
dentro o junto al simbolo.

General

Advertencia

No use el instrumento en zonas expuestas a grandes cantidades de polvo o cenizas, en
lugares en los que no haya ventilacion adecuada ni cerca de materiales inflamables.
Puede producirse una explosion.

No desmonte ni monte de nuevo el instrumento. Pueden producirse descargas
eléctricas, quemaduras o exposiciones a radiaciones peligrosas.

Nunca mire al sol a través del anteojo. Puede producirse pérdida de vision.

No mire la luz del sol reflejada directamente desde un prisma u otro objeto reflectante a
través del anteojo. Puede producirse pérdida de vision.

Ver directamente al sol utilizando el anteojo durante la observacién del sol ocasionara
ceguera. Utilice un filtro solar (opcional), tal como el que se menciona
en"26. ACCESORIOS OPCIONALES", para la observacion del sol.

Cuando coloque el instrumento en la maleta de transporte, asegurese que todos los
cierres, incluidos los laterales, estan cerrados. Si no lo estan, el instrumento puede caer
y, por lo tanto, causar lesiones.

e 0O VB O P>
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Precaucion

No utilice la maleta de transporte a modo de escalera. La maleta es resbaladiza e
inestable, por lo que podria resbalar y caer.

No coloque el instrumento en una maleta con un cierre, correa o asa dafiados. La maleta
o el instrumento podrian caerse y causar lesiones.

No lance el peso de la plomada. Puede herir a alguien si lo golpea.

Fije el asa al cuerpo del instrumento con los seguros de bloqueo del asa. Si el asa no
esta bien fijada, el instrumento puede caerse mientras se transporta y causar lesiones.

Apriete bien los tornillos de la base nivelante. Si no estuvieran bien ajustados, la base
nivelante podria caerse durante el transporte, causando heridas.

Alimentacion

O VB e VLV & V>

Advertencia

No cortocircuitar. Podria generarse calor o fuego.

No desensamble, reconstruya, mutile, incinere, caliente o cortocircuite la bateria y ni el
cargador. Se pueden producir descargas eléctricas, quemaduras o algun tipo de
explosion.

No emplee un voltaje diferente al indicado. Podria provocar descargas eléctricas o
fuego.

No utilice cables ni enchufes dafiados ni tomas de corriente que no estén bien fijadas.
Podria prenderse fuego o producirse descargas eléctricas.

No utilice cables de corriente distintos de los indicados. Podria prenderse fuego.

No coloque trapos ni ropa sobre el cargador mientras esté cargando las baterias.
Pueden saltar chispas y producirse un incendio.

Use solo el cargador especificado para recargar las baterias. Otros cargadores pueden
ser de voltaje o polaridad distintos y provocar chispas que puedan dar lugar a fuego o
quemaduras.

No caliente ni arroje baterias al fuego. Pueden explotar y causar heridas.

No utilice la bateria, el cargador o el cable de CA (alimentacion) para otro equipo o
propésito. Se podrian producir incendios o quemaduras debido a la ignicién.

Para evitar que las baterias se cortocircuiten mientras estan guardadas, ponga cinta
aislante o algo similar en los bornes. De lo contrario, puede cortocircuitarse y causar
fuego o quemaduras.

No use las baterias ni el cargador si estan himedos. Pueden cortocircuitarse y
ocasionar un incendio o quemaduras.

%
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1. MEDIDAS PREVENTIVAS DE SEGURIDAD

No enchufe ni desenchufe los instrumentos con las manos humedas. Podrian producirse
descargas eléctricas.

O
A Precaucion
®

No toque el liquido que gotee de las baterias. Los componentes quimicos nocivos
podrian causar quemaduras o ampollas.

Tripode

Precaucion

Cuando monte el instrumento en el tripode, apriete fuerte el tornillo de centrado. Si no
lo aprieta bien, el instrumento puede caerse del tripode y causar heridas.

Apriete bien los tornillos de fijacion de las patas del tripode sobre el que se monta el
instrumento. Si no los aprieta bien, el tripode podria estropearse y ocasionar heridas.

No transporte el tripode con las puntas de las patas apuntando hacia otras personas. Un
golpe con dichas patas puede causar lesiones.

Mantenga las manos y los pies alejados de las patas del tripode cuando vaya a fijarlo en
el suelo. Dichas patas pueden clavarse en las manos o los pies.

Apriete bien los tornillos que fijan las patas del tripode antes de moverlo. Si no los
aprieta, las patas de tripode se pueden doblar y ocasionar heridas.

e Ve epP

Tecnologia inalambrica Bluetooth

A Advertencia

® No utilizar cerca de hospitales. Podria resultar que el equipo médico no funcione
correctamente.

Utilice el instrumento a una distancia de al menos 22 cm de cualquier persona que
tenga una marcapasos cardiaco. De lo contrario, el marcapasos podria verse afectado
adversamente por las ondas electromagnéticas producidas y puede dejar de
funcionar correctamente.

No se debe utilizar a bordo de un avién. Los instrumentos del avién podrian funcionar
incorrectamente como resultado.

No utilizar cerca de puertas automaticas, alarmas contra incendios o de otros
dispositivos con mandos automaticos ya que las ondas electromagnéticas producidas
podrian afectar adversamente el funcionamiento dando como resultado un accidente.

© 0 ©
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2. PRECAUCIONES

Anteojo

« Apuntar el anteojo hacia el sol ocasionara darios internos en el instrumento. Utilice un filtro solar al
observar hacia el sol.

IC7 "26. ACCESORIOS OPCIONALES"

Mordaza de la base nivelante y asa

» Cuando el instrumento sale de fabrica, la mordaza de la
base nivelante esta bloqueada con un tornillo para impedir Atornille sosteniendo la abrazadera
que el instrumento se desplace sobre la misma. Antes de de la base nivelante en su lugar
usar el instrumento por primera vez, afloje dicho tornillo
con un destornillador. Ademas, antes de transportarlo,
apriételo para fijar en su sitio la mordaza de la base
nivelante y que no se desplace sobre la misma.

» Se puede quitar el asa del SETX. Al operar el SETX con el
asa colocada, siempre asegurese de que ésta se
encuentre fijada en el cuerpo del SETX con los seguros de
bloqueo del asa.

Precauciones con respecto a la resistencia al agua y al polvo

EI SETX cumple con las especificaciones IP65 a prueba de agua y resistencia al polvo siempre y

cuando la cubierta de la tarjeta CF y de la bateria se encuentren cerradas.

» Asegurese de que la humedad y las particulas de polvo no entren en contacto con el terminal o con
los conectores.
Si opera el instrumento con humedad o con polvo en el terminal o en los conectores podria provocar
darios en el instrumento.

» Asegurese de colocar correctamente las tapas del conector para proteger el SETX de la humedad
y de las particulas de polvo cuando no se encuentre en uso el conector.

* Antes de cerrar la maleta, compruebe que estan secos tanto su interior como el instrumento. Si el
interior de la maleta estuviera humedo, el instrumento podria enmohecerse.

La bateria de litio

La bateria de litio se utiliza para mantener activa la funcion del calendario & reloj del SETX. Puede
respaldar los datos por aproximadamente 5 afios de uso y almacenamiento normal (Temperatura =
20°, Humedad = alrededor del 50%), pero su duracién podria ser mas corta dependiendo de las
circunstancias.

La base de nivelacion

Asegurese de utilizar la base de nivelacion WA100A.

Otras precauciones

* Nunca coloque el instrumento directamente sobre el suelo. La existencia de arena o polvo pueden
dariar los agujeros de los tornillos o el tornillo de centrado que hay en la base.

* No mueva el anteojo en rotacion vertical al utilizar la tapa de la lente, un ocular diagonal o el filtro
solar. Dichos accesorios podrian golpear el SETX provocando dafios.

» Proteja el instrumento contra golpes fuertes o vibraciones.

4
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2. PRECAUCIONES

.

Proteja el instrumento de la lluvia o llovizna con un paraguas o cubierta impermeable.

Cuando el operador deje el instrumento colocado en el tripode, debe colocar la cubierta de vinilo
en el instrumento.

Nunca transporte el instrumento sobre el tripode hacia otro sitio.

Apaguelo antes de extraer la bateria.

Extraiga la bateria antes de colocar el SETX en su maleta de transporte.

Antes de cerrar la maleta, asegurese de que el instrumento y el forro de proteccion estén secos. La
maleta de transporte se encuentra sellada herméticamente y si deja humedad en el interior, el
instrumento se oxidara.

Consulte con el representante de Sokkia antes de utilizar el instrumento en condiciones especiales
como largos periodos de uso continuado o niveles elevados de humedad. En general, las
condiciones especiales se consideran las que no estan dentro del ambito de la garantia del
producto.

.

.

.

Mantenimiento

Quite completamente la humedad si el instrumento se moja durante el trabajo de medicion.
Limpie siempre el instrumento antes de meterlo en la maleta. Sea extremadamente cuidadoso con
la lente. En primer lugar, limpie la lente con su escobilla para eliminar las particulas mas pequenfas.
A continuacién, después de provocar una pequefia condensacion echando vaho sobre la lente,
frétela con un pafio.

Si la pantalla esta sucia, limpiela con un pafio suave y seco. Para limpiar otras partes del
instrumento o de la maleta, moje ligeramente un pafio suave en una solucién detergente ligera.
Escurra el exceso de agua hasta que el pafio quede ligeramente humedo y, a continuacion, limpie
con cuidado la superficie de la unidad. No utilice ningun disolvente organico ni ninguna solucién
limpiadora alcalina.

Guarde el instrumento en un lugar seco donde la temperatura ambiente se mantenga constante.
Revise que el tripode y sus tornillos estén bien ajustados.

Si la parte giratoria, los tornillos o las piezas 6pticas (la lente, por ejemplo) presentan algun
problema, pongase en contacto con el representante de Sokkia.

Si el instrumento pasa mucho tiempo inactivo, reviselo cada 3 meses como minimo.

[C3"22. REVISIONES Y AJUSTES"

Al extraer el instrumento de la maleta de transporte, nunca tire de él a la fuerza. La maleta ya vacia
debera cerrarse para protegerla contra la humedad.

* Revise el instrumento regularmente para mantener la precisién del instrumento.

.

.




3. NORMAS DE SEGURIDAD DEL LA

ElI SETX se encuentra clasificado como un producto laser de la clase 3R y como un producto LED de
clase 1 de acuerdo a la publicacién de estandares IEC 60825-1 Amd. 2: 2001 y segun el Cédigo de
Regulaciones Federales de Estados Unidos FDA CDRH 21CFR Parte 1040.10y 1040.11 (cumple con
los estandares de rendimiento de la FDA para productos laser exceptuando las desviaciones
descritas en el Aviso laser Num. 50, con fecha de 26 de julio de 2001).

« Dispositivo EDM en la lente objetiva: Producto laser de Clase 3R
* (Al utilizar el prisma o la diana reflectante Producto laser de Clase 1
como objetivo o cuando se encuentra en el
modo de seguimiento automatico)

« Dispositivo de auto centrado en la lente objetiva: Producto laser de Clase 1
» Luz guia: Producto LED de Clase 1
« L—¥—%om0 l/_"fjlllz
AVOID EXPOSURE-Laser
Rayo LED ‘% AN EreR || PrerrrreTrE
emitido MAX5mW LD 610-6950m
9523R L—yHE
desde -~ i) 7IA3R LR
aqui =]
178 LASER RADIATION
. . AVOID DIRECT EYE EXPOSURE
Rayo laser \\ MAX5mW_LD_610-695nm
emitido g e
desde | °C
aqui =

» El dispositivo EDM se encuentra clasificado como un producto laser clase 3R al seleccionar la
medicion de reflexion directa. Al seleccionar el prisma o la diana reflectante como objetivo, la salida
es equivalente a la clase 1 mas segura.

/\Advertencia

« Si utiliza los controles o ajustes o realiza los procedimientos de una manera distinta a la indicada
en este manual, puede exponerse a radiaciones peligrosas.

« Siga las instrucciones de seguridad que aparecen en las etiquetas del instrumento y en este
manual para utilizar el producto LED y el laser de forma segura.

» Nunca dirija el laser hacia otra persona. Si el laser entra en contacto con la piel o los ojos, puede
provocar heridas graves.

» No mire directamente la fuente del rayo laser o la de la luz de guia. Se podrian provocar lesiones
oculares permanentes.

» No mire al rayo laser. Se podrian provocar lesiones oculares permanentes.

* En caso de que se produzcan lesiones oculares debidas a la exposicion al laser, busque de forma
inmediata la asistencia médica de un oftalmélogo cualificado.

» Nunca mire al rayo laser a través del anteojo, prismaticos o cualquier otro instrumento 6ptico. De
lo contrario se podrian provocar lesiones oculares permanentes.

» Observe el objetivo de modo que el rayo laser no se desvie de él.

- ~(fe
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3. NORMAS DE SEGURIDAD DEL LASER

AP recaucion

» Realice las revisiones correspondientes cuando comience a trabajar, asi como revisiones y ajustes
periédicos con el rayo laser emitiéndose en condiciones normales.

Cuando no se utilice el instrumento, desactive la alimentacion eléctrica y vuelva a colocar la tapa
de la lente.

Si decide no volver a utilizar el instrumento, destruya el conector de la bateria para que el rayo laser
no pueda emitirse.

Utilice el instrumento siguiendo las precauciones necesarias para evitar que se produzcan lesiones
oculares debidas a la exposicion accidental del ojo al rayo laser. Evite configurar el instrumento a
alturas en las que la ruta del laser pueda coincidir con la altura de la cabeza de peatones o
conductores.

Nunca dirija el rayo laser hacia espejos, ventanas o superficies reflectantes. El reflejo del laser
puede provocar heridas graves.

Cuando utilice la funcién de puntero laser, asegurese de apagar la emision del laser una vez
terminada la medicion de la distancia. Incluso en el caso de cancelar esta medicion, la funcién de
puntero laser continua operativa y se mantiene la emision del rayo. (Una vez activado el puntero
laser, se emite el rayo laser durante 5 minutos y, a continuacién, se apaga automaticamente)
Soélo las personas que hayan recibido capacitacion para los siguientes elementos deben utilizar
este producto.

+ Lea el manual del operador para saber los procedimientos de uso para este producto.

+ Procedimientos de proteccion para situaciones peligrosas (lea este capitulo).

» El equipamiento de proteccion es un requisito necesario (lea este capitulo).

+ Procedimientos de informe de accidentes (procedimientos estipulados de antemano para
transportar heridos y dar aviso a médicos en caso de que se produzcan lesiones inducidas por
laser).

Las personas que trabajen dentro del rango del rayo laser deben de utilizar gafas de protecciéon que
correspondan a la longitud de onda del laser del instrumento que se utiliza

Las zonas en las que se utilizan dispositivos laser deben marcarse con avisos de advertencia sobre
el laser.

El rayo de LED se emite cuando la luz guia esta ajustada en ON y se encuentra activada la
alimentacién eléctrica. Antes de activar la alimentacion eléctrica verifique que no se encuentren
personas en la trayectoria del rayo del LED. Alternativamente, siempre ajuste la luz guia en OFF
cuando haya finalizado la medicién.

a Ajustes de la luz guia para el replanteo: "16.1 Uso de la luz guia"

.




4. DESCRIPCION DEL PRODUCTO

m Funciones

El SETX cuenta con las siguientes funciones para que sea mas eficiente la operacion.

1. Alta precision con la medicion de reflexion directa

La optica, los circuitos electrénicos y los algoritmos de procesamiento de Sokkia se
combinan para proporcionar una precisién de reflexion directa superior a distancias
tan cortas como de 30 cm.

2. Diversas opciones de interfaz

Las opciones de enlace con los datos para el SETX incluyen tanto la ranura para
tarjetas CFcomo los puertos USB.

3. Pantalla del panel tactil completamente a color

4. Luzguia

No solamente la pantalla a color mejora la funcionalidad, sino que también la opcién
de poder obtener un grafico le permite al usuario visualizar las operaciones de
replanteo. En adicion a las teclas de operacion, el panel tactil cuenta con un
boligrafo tipo aguja que ofrece otro método facil de utilizar para seleccionar las
pantallas e introducir los caracteres.

[ "5.2 Funciones de la pantalla”

La medicién de replanteo puede realizarse correctamente utilizando la luz guia. La
luz guia esta compuesta de una luz que esta dividida en una luz roja y otra verde.
La persona que sujeta el prisma puede acertar si se mueve hacia la derecha o hacia
la izquierda verificando el color de la luz guia.

I "16.1 Uso de la luz guia”

5. Tecla de activacion para facil funciMonamiento

Cada pantalla contiene un nimero de teclas programadas. Las teclas programadas
visualizadas en negritas controlan el flujo de la operacion de medicién. Al pulsar la
tecla de programacion localizada a un lado del SETX llevara a cabo exactamente
la misma operacién que la tecla programada en negrita en la pantalla actual. Esto
le permite al usuario continuar con la operacion sin tener que regresar a la
visualizacién para pulsar las teclas programadas.

IC7 "4.2 Partes del instrumento [[] Tecla de programacion”

ﬁ
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4. DESCRIPCION DEL PRODUCTO

6. Amplio rango de programas avanzados
Al tocar una vez la tecla {PROGRAMA} le permite al usuario cambiar del modo
.. basico al modo de programa para poder utilizar los programas de medicién
avanzados. La posicion de los menus y de las teclas programadas se pueden
definir por el usuario para que el uso sea mas facil.
[ Cambio de modos: "4.3 Estructura de modo", reconfiguracion de las teclas
programadas: "20.6 Asignacién de teclas de funcién”

7. Modo PARAMETROS
Al pulsar una vez la tecla {PARAMETROS} le permite al usuario saltar a y desde el
.. modo de PARAMETROS durante la operacion §in salir de la medicién.
IC7 "4.3 Estructura de modo", "5.4 Modo PARAMETROS"

8. Tecnologia inalambrica Bluetooth (Modelos solamente con médulo Bluetooth)
La tecnologia Bluetooth elimina la necesidad de cables estorbosos y proporciona la
.. funcionalidad de una comunicacién inalambrica entre el SETX y los recolectores de
datos para una mayor ganancia de eficiencia en el campo.
I’ "11. CONEXION CON DISPOSITIVOS EXTERNOS"

€) Bluetooth’

El uso de esta tecnologia debe estar autorizado de acuerdo a las regulaciones
de telecomunicaciones

del pais donde se utiliza el instrumento.

IC7 "29. NORMATIVAS"

9. Tecnologia basada en el Sistema de Calibracién de Angulos Independientes (IACS) de Sokkia
Esta revolucionaria tecnologia proporciona un nivel incluso mas alto de estabilidad
.. y confiabilidad para la medicion de angulo. Con la tecnologia IACS, la NET calibra
independientemente el angulo con un grado mas alto de precisién y elimina la
necesidad de un instrumento estandar de referencia al realizar la calibracion.
[C7 El usuario no puede llevar a cabo la calibracion del angulo de forma
independiente. Consulte con un representante de Sokkia.
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4. DESCRIPCION DEL PRODUCTO

m Partes del instrumento

Partes y funciones del instrumento

Asa

Ranura de la declinatoria

Seguro de bloqueo del asa
Cubierta de la bateria

Mordaza de la base nivelante
Base

Tornillo de nivelacion del pie
Tornillos de ajuste del nivel circular

4 /\ Nivel circular
Ocular de la plomada 6ptica
Tapa de ajuste del reticulo de la plomada
\ oOptica

N ~
£ a1
JA—
,.&
5 = 0
w
2 2 OO NOOGODMWN-=

- O

12 v 12 Anillo de enfoque de la plomada 6ptica
4 13 Lente objetiva
1 = (Incluye la "] Funcién de Puntero Laser ")
>\ = = 14 Luz guia
10 =§((('~ 15 Antena Bluetooth
/ !
%
9 ="
-y ]
8 | 5
7
34 16 Marca de la altura del instrumento

17 Tornillo de fijacién vertical

18 Tornillo de movimiento preciso vertical

19 Tecla de activacién

20 Tornillo de movimiento preciso horizontal

21 Tornillo de fijacién horizontal

22 Teclado IF "5.1 Teclas basicas"

23 Soporte para el boligrafo tipo aguja

24 Conector combinado de comunicaciones
y suministro de alimentacion eléctrica

25 Pantalla

26 Ranura para tarjetas CF
7 "6. USO DE LA RANURA PARA
TARJETAS CF"

27 Puertos USB
C7"11. CONEXION CON
DISPOSITIVOS EXTERNOS"

28 Tornillo de ajuste del nivel tubular

29 Nivel tubular

30 Tornillo del ocular del anteojo

31 Anillo de enfoque del anteojo

32 [0 Indicador de advertencia de
radiacion laser

33 || Mirilla de punteria

34 Marca del punto central del instrumento

i —¢le
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4. DESCRIPCION DEL PRODUCTO

Luz guia
La medicion de replanteo puede realizarse correctamente utilizando la luz guia. La luz guia esta
compuesta de una luz que esta dividida en una luz roja y otra verde. La persona que sujeta el
prisma puede determinar la posicion actual comprobando el color de la luz guia.

(verde| rojo

Indicacién para el posicionamiento del objetivo durante la medicién de replanteo

el

Estado de la luz Significado

Velocidad de parpadeo en (Desde la posicion de la persona que sujeta el prisma)

incremento Mueva el objetivo hacia el SETX

Velocidad de parpadeo en (Desde la posicion de la persona que sujeta el prisma)

disminucion Mueva el objetivo lejos del SETX

Parpadeo rapido El objetivo se encuentra a la distancia correcta

Rojo (Desde la posicion de la persona que sujeta el prisma)
Mueva el objetivo a la izquierda

Verde (Desde la posicion de la persona que sujeta el prisma)
Mueva el objetivo a la derecha

Rojo y verde El objetivo esta en la posiciéon horizontal correcta

El indicador de la luz guia se ilumina o parpadea dependiendo del estado de la luz.
7 "16.1 Uso de la luz guia"

Indicador de advertencia de radiacién laser

El indicador de advertencia de radiacion de laser es rojo cuando se emite el rayo laser o se
utiliza el puntero laser, permitiendo verificar de este modo el estado del rayo laser desde el lado
del ocular del anteojo.

Mirilla de punteria

Utilice la mirilla de punteria para orientar el SETX en la direccién del punto de medicion.
Gire el instrumento hasta que el triangulo de la mirilla de punteria quede situado en la linea del
objetivo.

Marca de la altura del instrumento

La altura del SETX es de 236 mm (desde la parte inferior de la base nivelante hasta esta marca).
El valor de la "altura del instrumento" se introduce durante la configuracién de datos de la
estacion del instrumento y consiste en la altura desde el punto de medicién (donde se monta el
SET) hasta esta marca.

Tecla de activacion

Al pulsar la tecla de activacion el SETX lleva a cabo la operacion indicada por la tecla
programada en negrita en la pantalla. Esto le permite al usuario continuar con la operacion sin
tener que regresar a la visualizacion para pulsar las teclas programadas.

Funcion de puntero laser

Puede observarse un objetivo con un rayo laser rojo en ubicaciones oscuras sin el uso del
anteojo.

11
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4. DESCRIPCION DEL PRODUCTO

Antena Bluetooth (Solamente los modelos con médulo Bluetooth)

La antena Bluetooth permite la comunicacioén por medio de la tecnologia inalambrica Bluetooth.

%

» Manipule la antena con cuidado. La antena podria averiarse si se golpea durante la operacién o
mientras se almacena en la maleta de transporte.
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4. DESCRIPCION DEL PRODUCTO

Estructura de modo

El diagrama de abajo describe los diferentes modos del SETX y las operaciones de la tecla para
navegar entre ellos. En el modo de programa se encuentran las funciones de gestion de datos.

(" Modo basico Modo de medici h
(Navegable con las pestafias) [CF "5.2 Funciones de la pantalla"

GHV istGHV|Grafico |
G
i oo
e |2 90°08'05" | 1: 2| e
AHd Ty . 90°08'05" . s0°0815"
Pantalla de estado 6°45'34"| .1 ) seasaz |2 1| [ g | )
[x] Eom | cowp_Fus | oist |P1], | P
MENU |DESPLAZANG.H [COORD [P2]! 2 AHd s
MLM | RESEC| REM mmm
o | Modo mend  ICF Capitulos 14-19
2 o
[Version] ¥ 2repinieo || GResmccon | o )
[OK] {Esc} ¥ 3.Desplaz. |l1.c\acAma. =5 (
/i A REM 1
W {PARAMETROS}
L
SET3X *
|
Software = ==
OK(F4) | 91 2.Config.inst. ||EJ 7.Personaliz.
=) 4. EDM © 9.Fecha y hora|
Al
S d
ATRA!
ICF Capitulo 20
\_ J
{(PROGRAM} Modo PARAMETROS
[C7 "5.4 Modo PARAMETROS"
e N

. Modo de programa

ex [CF Software SDR {PARAMETR®S}
Manual de referencia
(SETX)

Programa de
marcacion del SFX
Explicaciones (SETX))

« Cambiar entre los modos no es posible durante la medicion de distancia.

13
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4. DESCRIPCION DEL PRODUCTO

m Tecnologia inalambrica Bluetooth

» La comunicacion a través de Bluetooth es solamente posible con instrumentos que incorporan un
médulo para Bluetooth.

» El uso de esta tecnologia debe estar autorizado de acuerdo a la reglamentacion de las
telecomunicaciones del pais donde se utilice el instrumento. Antes, péngase en contacto con un
agente de Sokkia.

IC3 "29. NORMATIVAS"

» Sokkia no se hace responsable por el contenido de cualquier transmisién ni lo que este relacionado
con ello. Al comunicar datos importantes, realice pruebas antes para estar seguro de que la
comunicacion se esta realizando de forma correcta.

» No divulgue el contenido de la transmision de terceros.

Interferencia de radio al utilizar la tecnologia Bluetooth

La comunicacion a través de Bluetooth con el SETX utiliza la banda de frecuencia de 2.4 GHz. Esta
es la misma banda utilizada por los dispositivos descritos abajo.

*Equipo industrial, cientifico y médico (ISM) tales como microondas y marcapasos.

*Equipo de radio portatil (se requiere licencia) utilizado en las lineas de produccién de la fabrica,

etc.

*Equipo de radio portatil especificado como de baja potencia (exento de licencia)

*Dispositivos de LAN inalambrica estandar de tipo IEEE802.11b/IEEE802.11g
Los dispositivos de arriba utilizan la misma frecuencia que la de las comunicaciones a través de
Bluetooth. Como resultado, al utilizar el SETX cerca de los dispositivos antes mencionados dara
como resultado interferencia ocasionando que la comunicacion falle o se reduzca la velocidad de
transmision.

Aungue no se requiere de una licencia para estacién de radio para instrumento, tenga en cuenta los
siguientes puntos al utilizar la tecnologia Bluetooth para la comunicacion.

® Acerca del equipo de radio portatil local y del equipo de radio portatil especificado como de

baja potencia:

« Antes de comenzar con la transmisién, verifique que la operacion no se lleve a cabo cerca de los
equipos de radio mencionados.

* En el caso de que el instrumento ocasione interferencia de radio con los equipos mencionados,
finalice la conexion inmediatamente y realice las mediciones para prevenir para prevenir mayor
interferencia (por ejemplo, utilizando un cable de interfaz).

* En el caso de que el instrumento ocasione radio interferencia con los equipos de radio portatiles
especificados como de baja potencia, pongase en contacto con un agente de Sokkia.

® Alutilizar el SETX cerca de los dispositivos LAN inalambricos estandares tipo IEEE802.11b
o IEEE802.11g, apague todos los dispositivos que no este utilizando.
» Podria resultar interferencia, ocasionando que la velocidad de transmision sea baja o incluso que
se interrumpa completamente la conexion. Apague todos los dispositivos que no se estén
utilizando.

@® No utilice el SETX cerca de microondas.

14
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4. DESCRIPCION DEL PRODUCTO

» Los hornos de microondas puede ocasionar interferencia significante ocasionando que la

comunicacion falle. Realice la comunicacién a una distancia de 3 m o mas de los hornos de
microondas.

@ Absténgase de utilizar el SETX cerca de televisiones y radios.

» Las televisiones y radios utilizan una banda de frecuencia diferente a la de las comunicaciones a
través de Bluetooth.
Sin embargo, si se utiliza el SETX cerca del equipo antes mencionado sin afectar adversamente
la comunicacion a través de Bluetooth, al mover un dispositivo compatible con Bluetooth
(incluyendo el SETX) mas cerca a dicho equipo se podria producir ruido electrénico en el sonido
y en las imagenes, afectando adversamente el desempefio de las televisiones y radios.

Precauciones concernientes a la transmision

@® Para mejores resultados

» Elrango de alcance (til se vuelve mas corto cuando existen obstaculos que bloquean la linea de
vision, o cuando se utilizan dispositivos tales como PDAs u ordenadores. La madera, el cristal y el
plastico no impedira la comunicacion pero sera mas corto el rango utilizable. Ademas, la madera,
el cristal y el plastico contienen estructuras metalicas, placas, hojas metalicas y elementos de
proteccion contra el calor asi como recubrimientos que contienen polvo metalico podrian
adversamente afectar la comunicacion a través de Bluetooth y el concreto, concreto reforzado y el
metal la hara imposible.

Utilice vinilo o una cubierta de plastico para proteger el instrumento contra la lluvia y la humedad.
No se deben utilizar los materiales metalicos.

La direccion de la antena Bluetooth puede tener un efecto adverso por encima del rango utilizable.

@® Reduccion del rango debido a las condiciones atmosféricas

Las ondas de radio utilizadas por el SETX podrian ser absorbidas o dispersadas por la lluvia, neblina
y humedad desde el cuerpo humano disminuyendo como resultado el limite del rango utilizable.
Similarmente, el rango utilizable podria también ser mas corto al tratar de realizar la comunicacién en
areas con recubrimientos de madera. Ademas, debido a que los dispositivos inalambricos pierden la

fuerza de la sefial al estar cerca del suelo, trate de realizar la comunicacién en la posicion mas alta
posible.

15




5. MANEJO BASICO

Antes de leer el procedimiento especifico de cada medicion, aprenda a manejar las teclas basicas.

m Teclas basicas
Pantalla {RETROCESO} {TAB}{CAMB.} {ESC}
{ d) } % ABC

G = © 6
{PARAMETROS} E m@ ®

1{0} to {9}
{Jto {+/}

(PROGRAMA} {moc @ OO i
{OBJETIVO} | © oo [N L A} (Y
s /§®@@ (<} &} (4} (V)

o \ o —{-)

Seleccion de las teclas programadas
{ESPACIO} {CTRL FUNC}

® ENCENDIDO/APAGADO
{@ } Encendido

{ () } (mientras pulsa) + {7} | Apagado

® lluminacién del reticulo/teclas y brillo de retroiluminacién de la pantalla de seleccién
Cambia la iluminacion del reticulo/ENCIENDE/APAGA la

{3 retroiluminacion de la tecla

Cambia el ajuste del brillo de retroiluminacion de la pantalla

I "20.2 Configuracion del instrumento"

® Cambiar al modo de PARAMETROS

{PARAMETROS} Cambia a las pantallas para la correccién de inclinacion,
verificacion de la sefial de retorno y configuracién general
{PARAMETROS}/{ESC} | Regresa a la pantalla anterior (modo)

[C7 "5.4 Modo PARAMETROS"

® Cambiar al modo de Programa
| {PROGRAMA} Cambia entre el modo basico y el modo de programa |

® Cambiar el tipo de objetivo
| {OBJETIVO} l Cambia entre los diferentes tipos de objetivo |
IC3 "20.3 Configuracién EDM"

*Los cambios también se pueden realizar tocando el icono de la barra de estado con el boligrafo
tipo aguja.
[ 5.2 Funciones de la pantalla"

16
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5. MANEJO BASICO

® Encendido/apagado del puntero laser/luz guia

{4} (Pulse y mantenga Enciende/apaga el puntero laser/luz guia
pulsado hasta que se
escuche una sefial de
audio)

IC7 Seleccion del puntero laser/luz guia después de pulsar {&*}: "20.3 Configuracion EDM"

*Una vez activado el puntero laser/luz guia, se emite el rayo laser durante 5 minutos y, a
continuacién, se apaga automaticamente.

* Los cambios también se pueden realizar tocando el icono de la barra de estado con el boligrafo
tipo aguja.

IC7 "5.2 Funciones de la pantalla”

Uso de las teclas de funcién
Las teclas de funcion aparecen en la linea inferior de la pantalla.

{F1} a {F4} Seleccionan la funcién asignada a las teclas programadas de
funciéon
{CTRL FUNC} Alterna entre las paginas de las teclas programadas

Introduccion de letras / cifras
El método de introduccion de caracteres se puede seleccionar a partir de letras en mayusculas,
minusculas y caracteres numéricos.

La seleccién también se puede realizar tocando el icono de la barra de estado con el boligrafo
tipo aguja.

{0} a {9} Introduce el niumero o simbolo impreso sobre la tecla (durante el
modo de introduccién numérico)
Introduce caracteres alfabéticos en el orden en que se encuentran
listados (en el modo de introduccién alfabético)

{} Introduce un punto decimal (durante el modo de introduccion
numeérico)

{+-} Introduce un signo mas o menos (durante el modo de introduccién
numérico)

{ESC} Cancela los datos introducidos

{TAB} Cambia al siguiente elemento

{RETROCESO} Borra el caracter de la izquierda

{ESPACIO} Introduce un espacio en blanco (incrementos en 1 al ajustar la
fecha y la hora)

{4} Mueve el cursor hacia la izquierda/derecha durante la introduccion
de caracteres

{AY{V} Mueve el cursor hacia arriba/abajo durante la introduccion de
caracteres

{@ll} Selecciona/acepta la palabra o valor introducido

17
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5. MANEJO BASICO

® Seleccion de opciones

{AY{V} Mueve el cursor/elemento de seleccion hacia arriba/abajo

(G} Mueve e'I cursor/elem.einto de seleccién hacia la izquierda/derecha
o selecciona otra opcion

{TAB} Cambia al siguiente elemento

{ESPACIO} Muestra otras opciones

{ll} Selecciona/acepta la opcién

® Seleccion de pestaiias
{AY{V} Mueve la pestafia/cursor en la pestafia hacia arriba/abajo
{3} Muestra la siguiente pestafia hacia la izquierda/derecha

Otra operacion
| {ESC} \ Regresa a la pantalla anterior

7 Pestarias: "5.2 Funciones de la pantalla”

Ejemplo: Introduccion de "computer" (minusculas) como el nombre de un nuevo dispositivo

1. Pulse el icono del modo de introduccion en la
barra de estado (segundo desde la parte inferior)
hasta que se visualice "_a". i

Nomb.dispos. 1 B-30
Direcc.
ap»
s
LNz
Y|
B2
|ﬁ OK(F4) | ii

2. Pulse {7} tres veces.

Aparecera "c". Agr.dispos.
4]
Nomb.dispos. |c 1 B-30
Direcc.
ap»
L=
LNz
md
B2
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5. MANEJO BASICO

3. Pulse {5} trt’ai v?ces.
Se mostrara "O". Agr.dispos. —
Nomb.dispos. |co 1 B-30
Direcc.
ap
=
=0
La
- WA
4. Pulse {p}.
Pulse {5} dos veces. Se mostrara "M". Agr.dispos.
Nomb.dispos. |com 1 B-30
Direcc.
L |
=
LN
La
A

5. Continde introduciendo letras. Pulse {«<ull} para
terminar la introduccién.

Ejemplo: Seleccion de un tipo de reflector

(Método 1)
1. Seleccione [EDM] en la primera pagina del modo — —
MEDIC o "EDM" en el modo PARAMETROS/ CHIGUISCIon
modo Configuracion. EDM | ppm [ ]
Mod Dist. [Fino R - B-30

otecer (SR | o
Const.Prism. -30 | mm =
(.8
nd
A

llum. fija Luz Guia El

Luz Guia 3 El

2. Muévase a "Reflector" utilizando {AY{ VW }{TAB}.

19
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5. MANEJO BASICO

3. Pulse {SPACE} para visualizar la lista de todas > :
. Configuracion EDM
las opciones.
EDM | ppm X
Mod Dist. Fino 'R’ El B-30
Reflector El
| >
Const.Prism. Prisma L=
Diana
lum. fija Reflex.Directa (1,8
Luz Guia 3 El oA
I LISTA I I oK I

4. Seleccione una opcién utilizando {A}Y{V}.

5. Pulse {«==ll} para confirmar la seleccion.

(Método 2)

1. Seleccione [EDM] en la primera pagina del modo
de Medicién o "EDM" en el modo
PARAMETROS/modo Configuracién.

2. Muévase a "Reflector" utilizando {A}Y{V}
{TAB}.
3. Cambie entre Prisma, Diana y Reflexién Directa

utilizando {€}/{P}.

4. Pulse {4} para confirmar la seleccion.
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m Funciones de la pantalla

Se puede seleccionar/operar las pantallas utilizando las teclas del teclado o del panel tactil. El panel
tactil se puede operar utilizando ya sea el boligrafo tipo aguja suministrado o sus dedos.

%

« No raye la pantalla o utilice cualquier implemento con filo que no sea el boligrafo tipo aguja para
operar el panel tactil.

Uso del boligrafo tipo aguja

El boligrafo tipo aguja se puede utilizar para seleccionar los menus y botones en la pantalla y controlar
la barra de desplazamiento. Para pulsar, el panel es compatible con las operaciones de "golpecito",
"doble golpecito" y "arrastre".

Operacion Método

Golpecito Ligeramente de un golpecito en la pantalla. Esta operacion es equivalente
a hacer clic en el botén de un ratén al utilizar un ordenador.

Doble golpecito Ligeramente de un golpecito dos veces en el mismo punto. Esta operacién
es equivalente al "doble clic" en un ratén de un ordenador.

Arrastre Ligeramente aplique la punta del boligrafo tipo aguja para visualizar y
mover en la direccion deseada, manteniendo contacto todo el tiempo
entre el boligrafo y la pantalla.

Visualizacion y operacion de las pantallas

« Para cerrar una pantalla, de un golpecito en la cruz de la esquina superior derecha, o pulse {ESC}.

« Las pestafas, asignacion de teclas de programacion, elementos visualizados de la pestafia 'y
tamarios de caracter se pueden cambiar todos de acuerdo a las preferencias del usuario.

IC7 "20. CAMBIO DE LA CONFIGURACION"

@® Pantalla de estado

Sub
B
Nombre SOKK'A 8.30
de instrumento SET3X
No. de serie :N/S XXX -
! e
Bi e |-
5 ~ .
MEDICION MENU CONFIG 2

I I I Versién I
|

Versién del software de aplicacion

21
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@ Pantalla de medicion basica

Medicion Basica
Graéfico
G 16-521m-ﬂ—(1) Distancia
AZ o ' n < (2) Angulo vertical
91°59'01" =
(.8
Ad 0029'00" — (3) Angulo horizontal
A
EDM I COMP I F1J.0 I DIST I P1

(1) Distancia
Pulse [/GHV] para cambiar entre las pestafias GHV y distGHV. Se creara una pestaria distGHV
cuando no exista una.
IC7 "20.1 Condiciones de observacion"
IC7 "20.6 Asignacion de teclas de funcion”

(2) Angulo vertical
La pantalla de angulo vertical se puede cambiar entre Zenit (Z=0°)/Horiz (H=0°)/Horiz (H=+90°)
Para cambiar el angulo vertical/pendiente en %, pulse [AV/%] cuando se encuentre asignado en
la pantalla del modo de medicién. La letra en mayuscula en la tecla programada indica el modo
seleccionado actualmente.
IC7 "20.1 Condiciones de observacion"

(3) Angulo horizontal
Pulse [D/I] cuando se encuentre asignado en la pantalla del modo de medicion para cambiar el
estado de la pantalla. La letra en mayuscula en la tecla programada indica el modo seleccionado
actualmente.
AHd : Angulo horizontal derecho
AHi : Angulo horizontal izquierdo
IC3 "20.6 Asignacion de teclas de funcion”

® Pantalla de entrada/configuracion

Configuracion EDM
EDM | ppm [ ]
e — e Muestra todas
- — B-30 ;
od Dist. Fino 'R’ — las opciones
Reflector Prisma A .
e [ === Se desplaza hacia
Const.Prism. 'ﬂm I * abajo para mas
PP — =
um. fija G B elementos
™~~~
Luz Guia 3 El 1 Los valo;es de _
7] pueden introducir/
I LISTA I I OK I P1 edltar

i —¢le
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@® Pestaiia de Grafico
La flecha indica el norte

Pto. objet. n @ N Lo |8-30
] £ A aeo
Estacién \l[ = o.o09 |
de instrumento I S = 1*

AZ ooeog'os” | A

_ Escala ~ ol B
(unidades: m) {q AHd  355°11'18 5
r | e | | ot | e

La visualizacién de la pestafia de grafico se puede modificar utilizando las teclas programadas en

la segunda pagina.

[CNFGI: En <Config. grafico> el usuario puede especificar la orientacion de la visualizacion
de la pestafia de grafico y que punto, objetivo o estacion, establecer en el centro de
la visualizacion.

[DEF.]: Regresa a la visualizacion de orientacion original.

[Zoom +]:  Ampliar.

[Zoom -]: Alejar.

@® Seleccion de menus
Para seleccionar un menu, de un golpecito en el panel tactil o pulse la tecla numérica relevante.

Replanteo

NG -1 I3 2.0rientar | -
umero
1 1 L.
| ¥ 3-Fijar dat.replan.” ¥ 5.Introd.coord ]
ol
| ¥ 4.Replanteo ” ¥ 6.Fijar coord. | =]

| I I | amas |
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@® Barrade estado

Indica el estado actual del instrumento. Al dar 1

; ; o (1) — 7
golpecitos en los iconos (1) a (6) cambiara entre l
las opciones relevantes para ese elemento. Dar 2 —-30

un golpecito y mantenerlo se visualizara una
lista de todas las opciones disponibles para ese

elemento y en ciertos casos, un enlace a la @) —u-
pantalla de configuracion para ese elemento. 4) —y_IL*=
[CF Parametros: "20. CAMBIO DE LA (5) — | g

CONFIGURACION" —

©® —

Panel de entrada — @

(1)Energia restante de la bateria
Indicador de la energia restante de la bateria y configuracién de la funcién de encendido
automatico (BDC58/BDC46B/bateria externa BDC61, Temperatura = 25°C, EDM On).
La energia restante de la bateria visualizada durante la medicién de distancia o cuando se
encuentre en progreso la operacion del motor podria diferir de aquella visualizada en otro
momento.

W : Nivel 3 Plena energia

R 7 Nivel 2 Resta suficiente energia

BT Nivel 1 Resta la mitad de la energia o menos

IE,‘J Nivel O Resta muy poca energia. (Parpadea en rojo y negro)

[(%7 : Sin energia (Visualizacién en rojo en el centro de la pantalla) Detenga la medicion y
cargue la bateria
ICF "7. USO DE LA BATERIA"

(2) Visualizacién de objetivo
Seleccion del tipo de objetivo y configuracién de prisma de forma constante.

®Prisma -30mm @-30| : Prisma (-30mm)
Diana Omm B ol : Diana (Omm)
; : Reflex.Directa
Reflex.Directa —1

Ir a config.EDM.

La informacion del objetivo se puede editar/grabar en <Ajust.reflec.>.
IC7 "20.3 Configuracion EDM"
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(3) Puntero Laser/Luz Guia
Configuracion del puntero laser/estado de la luz guia.

ICF¥ Encendido/apagado del puntero laser/luz guia "5.1 Teclas basicas"

® Luz Guia: On L | . Luz Guia On
Luz Guia: Off aw | : Luz Guia Off
Puntero Laser:on & | : Puntero Laser On
Puntero Laser: Off = | : Puntero Laser Off

A congig. EDM

« El puntero laser automaticamente se apagara durante la medicién de distancia.

(4) Compensacién del angulo de inclinacion
Los angulos vertical y horizontal se compensan automaticamente para errores pequefios de
inclinacién gracias al sensor de inclinacion de doble eje del SETX. Este icono muestra el estado
de esta funcién.

Ir a pant.compens.

® comp.cm:HV L% | : Angulos de inclinacién horizontal y vertical compensados (Azul)
Comp. cm: No : Sin compensacion
Comp. criy: I % | : Solamente se compensa el angulo de inclinacion horizontal (Verde)

Ir a cond.Observ.

* _A* sevisualiza cuando el instrumento se encuentra fuera de nivel.

(5) Estado de comunicacién con dispositivos externos
Seleccién y configuracion del estado de comunicacion con dispositivos externos. Este icono no
se visualiza en el modo de programa. Los parametros de Bluetooth solamente se pueden
seleccionar al utilizar instrumentos incorporados con un médulo Bluetooth.

: Conexién por medio de un cable RS232C

Puerto serie =
Bluetooth - Maest. [ | - Conexién por medio de la tecnologia inalambrica Bluetooth (SETX

ajustado como dispositivo "Maestro") (antena azul)
: Conexién por medio de la tecnologia inalambrica Bluetooth (SETX
ajustado como dispositivo "Esclavo") (antena verde)

® Bluetooth - Esclav. r_q

Ir a config.Comunic.

» Al seleccionar la comunicacién Bluetooth (SETX ajustado como dispositivo "Maestro") se puede
iniciar/cancelar una conexion

dando un golpecito en ﬁq ! s -
» Este icono no se visualiza en el modo de programa.

El estado de la conexién con los dispositivos externos se visualiza del siguiente modo.

25




.éa'é é SETX_SPA.book Page 26 Monday, March 3, 2008 4:09 PM

5. MANEJO BASICO

el

i) Conexion por medio de la tecnologia inalambrica Bluetooth
Cuando el SETX se encuentra ajustado como dispositivo "Maestro" la marca de la antena es
azul. Cuando el SETX se encuentra ajustado como dispositivo "Esclavo” la marca de la
antena es verde.

[ih : Conectando
[s? : Cancelando la conexién
|}| . (Antena en purpura - en movimiento)
SETX ajustado en "Maestro": Analizando otros dispositivos Bluetooth
|}| . (Antena en purpura - estacionario)
Ajustes de comunicacién en progreso/Preparandose para la
comunicacion (Instrumento reciéen ENCENDIDO o reciéncambiado a "Esclavo")

ﬁq : Error de conexion (icono parpadea en verde y rojo)

ii) {%.: Conexion por medio de un cable RS232C

» Aparece una flecha (por ejemplo 'm:'b/ = ) para indicar que la transmision de datos se

encuentra en progreso. Una flecha roja indica que la transmisién de datos ha fallado y que los datos
necesitan enviarse nuevamente.

(6) Modo de entrada
Seleccién del modo de introduccion

1 Introduccién de nimeros y simbolos

_A Introduccién de caracteres alfabéticos en
mayusculas

_a Introduccién de caracteres alfabéticos en
minudsculas

Introduccidon de caracteres utilizando el panel de entrada

De un golpecito en # para visualizar <Panel de entrada>. Este teclado se puede utilizar para
introducir caracteres numéricos y alfabéticos asi como también simbolos. De un golpecito en el icono
otra vez para cerrar.

« Cuando <Panel de entrada> se encuentre cubriendo el icono #* de la barra de estado, utilice el
boligrafo tipo aguja para arrastrar el panel de entrada hacia otra parte de la pantalla de tal modo
que tenga acceso al icono # .

%

%l
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Panel de entrada

CAP| a
Shift| z
ctijai]
Esc : Borra todos los caracteres introducidos
Tab - Mueve el cursor a la siguiente casilla de texto
Blog. Mayus : Alterna entre los caracteres alfabéticos en mayusculas o minusculas y nimeros/
simbolos
Camb. : Alterna entre los caracteres alfabéticos en mayusculas o minusculas y numeros/
simbolos. Se cancela después de la introduccién de un caracter.
Ctl : Sin funcion
Supr/< : Borra el caracter a la izquierda/derecha o borra todo el texto en la seccién activa
<= =) - Mueve el cursor hacia la izquierda/derecha
<l . Acepta los caracteres introducidos
Espacio . Introduce un espacio en blanco
ai : Acceso a mas caracteres/simbolos Latinos/Germanicos

m Modo PARAMETROS

Pulse {PARAMETROS} para cambiar las pantallas para la correccion de inclinacion, verificacion de
la sefial de retorno y la configuracién en general

[Paramet.]

Configuracion Comp.| Apunt. | | 4] P | HEE

=

12t 2.Config.Inst. ||_ 7.Personaliz. || g

[ 3.constinst. ||, 8.Contrasena || L=

[2) aEDM ||® 9.patos & hora | = @

.
[ [ ==

[CF Realizacién de ajustes: "20. CAMBIO DE LA CONFIGURACION", Parametros de inclinacién:
"8.2 Nivelacion", Comprobacion de la sefial de retorno: "13.1 Comprobacion de la sefial de
retorno”

27




6. USO DE LA RANURA PARA TARJETAS CF

ElI SETX es compatible con las tarjetas CF (Compact Flash), para guardar los datos de medicion y
otro tipo de datos.

La gestion de los datos del TRABAJO y de medicion se realiza en el modo de programa.

I Manual de referencia del Software SDR (SETX)

» Péngase en contacto con un agente de Sokkia para mas detalles concernientes a la comunicacion
de los formatos para la insercién/extraccion de la tarjeta CF.

» Los datos también se pueden transmitir a un dispositivo externo con capacidades de memoria para
almacenamiento y/o edicién utilizando los puertos USB del SETX.

I "11. CONEXION CON DISPOSITIVOS EXTERNOS"

m Insercion/Extraccion de la tarjeta CF

%

» No extraiga la tarjeta CF durante la lectura/escritura de datos.

» Asegurese de que el botén de expulsion se encuentre completamente pulsado al insertar una
tarjeta CF. Si deja el botén de expulsién por fuera, este se pulsara al cerrar la cubierta de la tarjeta
ocasionando que la tarjeta salga expulsada.

« Siempre cierre la cubierta de la tarjeta antes de mover el instrumento. La cubierta de la tarjeta
puede dafiarse si se abre a la fuerza mas alla de un cierto angulo.

PROCEDIMIENTO Insercién de la tarjeta CF

1. Presione el botéon de cierre de la cubierta de la
tarjeta deslizando hacia afuera para abrir.

Boton
de cierre

Cubierta de
la tarjeta

2. Inserte la tarjeta CF.

Tarjeta
ranura

3. Cierre la cubierta de la tarjeta.

Botén de expulsion

28
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6. USO DE LA RANURA PARA TARJETAS CF

PROCEDIMIENTO Extraccion de la tarjeta CF

1. Presione el botdn de cierre de la cubierta de la
tarjeta deslizando hacia afuera para abrir.

Boton
de cierre

Cubierta de
la tarjeta

2. Pulse el boton de expulsién una vez para
liberar. Una vez que el botén de expulsién se
encuentre por fuera completamente, pulse
una vez mas para extraer la tarjeta de la
ranura para tarjetas.

Boton de expulsion

3. Verifique que el botdn de expulsién no se
encuentre por fuera, después cierre la
cubierta de la tarjeta. Asegurese de que la
cubierta se encuentre completamente
cerrada.

29




7. USO DE LA BATERIA

6= Tipos de fuente de alimentacion: "23. SISTEMA DE SUMINISTRO DE ALIMENTACION"

Recarga de la bateria

La bateria no sale cargada de fabrica. Cargue la bateria completamente antes de utilizar el SETX.

%

« El cargador se calienta durante su utilizacion. Es normal.

» No cargue otras baterias que no sean las especificadas.

« El cargador es para uso en interiores solamente. No se debe utilizar en exteriores.

» Las baterias no se pueden cargar, aun cuando el piloto de carga se encuentre parpadeando,
cuando la temperatura esté fuera del rango de temperatura de carga.

« Extraiga las baterias del cargador antes de guardarlo.

» Cuando no se encuentre en uso, desconecte la clavija del cable de alimentacién de la toma de
corriente.

PROCEDIMIENTO

1. Conecte el cable de alimentacién al cargador
y el cargador a la toma de corriente.

2. Inserte la bateria en el cargador haciendo
coincidir las ranuras de la bateria con las
guias del cargador.

Ranuras

Guias
Ranura 1 K“%

SZ

X
\\\\

Piloto N
de carga

Ranura 2

3. Cuando comience a cargarse, empezara a
parpadear el piloto.

4. Al terminar la operacion de carga, se
encendera el piloto.

5. Extraiga la bateria y desconecte el cargador.
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* Ranuras 1y 2:
El cargador empieza por cargar la primera bateria insertada. Si coloca dos baterias en el cargador,
primero se cargara la que esté en la ranura 1y luego la que esté en la ranura 2. (a paso 2)
» Piloto de carga:
El piloto de carga esta apagado cuando el cargador esta fuera del intervalo de temperatura de
carga, o cuando la bateria esta mal colocada. Si el piloto sigue apagado aunque el cargador esté
a una temperatura incluida en el intervalo de carga y después de volver a colocar la bateria,
pongase en contacto con el representante de Sokkia. (a pasos 2y 3)
» Tiempo de carga por bateria (a 25°C):
BDC46B: aproximadamente 2,5 horas
BDC58: aproximadamente 4 horas
(La carga puede durar mas tiempo que el establecido arriba cuando las
temperaturas sean especialmente o altas o bajas)

Instalacion / Extraccion de la bateria

Inserte la bateria cargada.

%

« Antes de extraer la bateria, apague la alimentacién del instrumento. Si se extrae la bateria mientras
se encuentra activada la alimentacion, se producira un reinicio en caliente. Como resultado,
podrian perderse datos del archivo y carpeta.

« Cuando inserte o extraiga la bateria, asegurese de que el interior del instrumento no entre en
contacto con humedad o particulas de polvo.

« Extraiga las baterias del instrumento de medicién o del cargador antes de ponerlas en
almacenamiento.

* Almacene la bateria en un lugar seco donde la temperatura se encuentre dentro de los siguientes
rangos

Periodo de

. Rango de temperatura:
almacenamiento

1 semana o menos -20 a 50°C
1 semana a 1 mes -20 a45°C
1 mes a 6 meses -20 a40°C
6 meses a 1 afio -20a 35°C

Para un almacenamiento por largo tiempo, la bateria se debera cargar al menos una vez cada seis
meses.

+ La BDC46B y BDC58 generan energia utilizando una reaccién quimica y como resultado tienen
una duracion limitada. Incluso cuando se encuentre en almacenamiento y no se utilice por largos
periodos de tiempo, la capacidad de la bateria se deteriora con el paso del tiempo. Esto podria
ocasionar que el tiempo de operacion de la bateria se acorte a pesar de haberse cargado
correctamente. En este caso, se requiere una bateria nueva.

31
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PROCEDIMIENTO Insercion de la bateria

1. Deslice hacia abajo los botones de cierre de la
cubierta de la bateria para abrir.

Cubierta

— de la bateria

2. Inserte la bateria en la direccion de la flecha
impresa en un costado.

3. Cierre la cubierta de la bateria. Se escuchara
un clic cuando la cubierta haya cerrado.

PROCEDIMIENTO Extraccion de la
bateria

1. Deslice hacia abajo los botones de cierre de la
cubierta de la bateria para abrir.

2. Sujete la bateria por los simbolos de las
flechas impresas a un costado y deslicela
hacia afuera.

3. Cierre la cubierta de la bateria. Se escuchara
un clic cuando la cubierta haya cerrado.
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« Cubierta de la bateria
Si el instrumento esta encendido y se abre la cubierta de la bateria, el SETX le notificara mostrando
la pantalla de abajo y emitiendo un pitido.

« En cuanto cierre la cubierta de la bateria, regresara a la pantalla anterior.

Medic.Basic

AHd iABIERTO! = _;;7 lgll @
2
EDM I COMP I FlJ.0 I DIST I P1

PROCEDIMIENTO Uso del adaptador de bateria

Inserte la BDC46B en el adaptador de bateria. La bateria se podra instalar del mismo modo que como
con la BDC58.

1. Alinee la muesca de la bateria con el

adaptador de bateria como se muestra a la
derecha. Cuando el extremo de los terminales %

Muesca de la bateria
de la bateria se encuentre insertado, empuje /
hasta que el adaptador de bateria se

encuentre completamente extendido. :

2. Coloque el extremo superior de la bateria en
el adaptador de bateria. La porcién extendible
del adaptador de bateria automaticamente
sera retraida y mantendra a la bateria en su
lugar.

« Para extraer, sujete ambos lados de la bateria
por el extremo de los terminales y tire hacia
afuera.

» Es posible cargar la BDC46B sin extraerla del
adaptador.

33
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8. MONTAJE DEL INSTRUMENTO
%

» Antes de realizar esta operacion, inserte la bateria en el instrumento. Si la inserta después de la
nivelacion, el instrumento se inclinara ligeramente.

m Centrado

PROCEDIMIENTO

1. Asegurese de que las patas estan separadas a
una distancia igual y que la cabeza del tripode
esté mas o menos nivelada.

Coloque el tripode de forma que la cabeza esté
colocada encima del punto topografico.
Asegurese de que las patas del tripode estén
bien fijas en el suelo.

Fijado
Firmemente

2. Coloque el instrumento sobre la cabeza del
tripode.
Sujete el instrumento con una mano y apriete el
tornillo de centrado de la parte inferior de la
unidad para asegurarse de que esté firmemente
atornillado al tripode.

3. Mirando por el ocular de la plomada optica, gire  gnfocando el punto topografico
el ocular para enfocar el reticulo.
Gire el anillo de enfoque de la plomada éptica
para enfocar el punto topografico.

Enfocando el
reticulo

%l
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m Nivelacion
Puede nivelar el instrumento utilizando la pantalla.
IC7 “[NSte] Nivelacién por medio de la pantalla”

PROCEDIMIENTO

1. Ajuste los tornillos de nivelacion de la pata
para centrar el punto topografico en el reticulo

de la plomada optica. @

2. Centre la burbuja del nivel circular bien >
acortando la pata del tripode mas préxima a la ) }
. . . . Ajuste de las
burbuja o bien alargando la pata mas alejada de

. . patas del Tripode
la burbuja. Ajuste una pata mas del tripode para
centrar la burbuja.

Gire los tornillos de nivelacion de la pata
mientras verifica al mismo tiempo el nivel circular
hasta que la burbuja se encuentre centrada en el
circulo del centro.

3. Gire la parte superior del instrumento hasta que
el nivel tubular esté paralelo a una linea situada
entre los tornillos de nivelacion de pata Ay B.
Centre la burbuja de aire utilizando los tornillos
de nivelacion de pata A y B simultaneamente.
La burbuja se mueve hacia el tornillo que se gire
en sentido horario.

4. Gire 90° la parte superior del instrumento.
El nivel tubular estara ahora perpendicular a una
linea situada entre los tornillos Ay B de
nivelacion del pie.
Utilice el tornillo C de nivelacién de la pata para
centrar la burbuja.
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5. Gire otros 90° y compruebe la posicion de la

burbuja.

Gire la parte superior del instrumento otros 90° y

compruebe que la burbuja esta en el centro del

nivel tubular. Si la burbuja esta descentrada,

siga este procedimiento:

a.Gire los tornillos A y B de nivelacién del pie
por igual y en direcciones opuestas hasta
eliminar la mitad del desplazamiento de la
burbuja.

b.Gire la parte superior otros 90° y utilice el
tornillo de nivelacion C de la pata para
eliminar la mitad restante de desplazamiento
en esta direccion.

De manera alternativa, puede ajustar el nivel tubular.

[CF "22.1 Nivel tubular"

6. Gire el instrumento y compruebe si la burbuja
de aire esta en la posicion central en todas las
direcciones.

Si no es asi, repita el procedimiento de
nivelacion.

7. Afloje ligeramente el tornillo de centrado.
Mientras mira por el ocular de la plomada 6ptica,
deslice el instrumento sobre la cabeza del
tripode hasta que el punto topografico esté
exactamente centrado en el reticulo.

Vuelva a apretar bien el tornillo de centrado.

8. Confirme otra vez que la burbuja esta centrada
en el nivel tubular
De no ser asi, repita el procedimiento a partir del
paso 3.

PROCEDIMIENTO Nivelacion por medio de la pantalla

1. Pulse {()) } para encender el instrumento.
IC7 "10. Encender / Apagar”

2. Pulse {PARAMETROS} para entrar en el modo
de PARAMETROS.
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3. Seleccione la pestafia de inclinacion para
visualizar el nivel circular en la pantalla.
“®” indica la burbuja en el nivel circular. El rango ‘ Configuracion | Apunt. | IE'
del circulo interior es £3'y el del circulo exteriores | x -0'32" X B-30
de +4,5'. A
v -0'19" . -«
¥ N Y 9 N
: =g
-l
I [11 A
| COMP.-OFS | I ATRAS I
4. Centre “®” en el nivel circular
[ "8.2 Nivelacion" pasos 1y 2
5. Gire el instrumento hasta que el anteojo sea
paralelo a una linea entre los tornillos de
nivelacion de pata Ay B.
6. Ponga en 0° el angulo de inclinacion con los
tornillos Ay B de nivelacion de la pata para la
direccion X'y el tornillo C para la direccion Y.
7. Pulse {ESC} para regresar al modo de Medic.
*Pulse [TLT-OFS] para entrar en <Comp.exced./Medic.>.
IC3 "22.3 Sensor de inclinacion"
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9. ENFOQUE Y OBSERVACION DEL OBJETIVO

%

» Es posible que al visualizar el objetivo, no funcione correctamente el instrumento si la lente del
objetivo esta expuesta directamente a una luz potente. Proteja la lente del objetivo de la exposicién
directa a la luz con el parasol.

Observe el mismo punto del reticulo cuando cambie la cara del anteojo.

PROCEDIMIENTO

1. Enfoque el reticulo.
Dirija la vista, a través del ocular del anteojo, a
un fondo claro y liso.
Gire el ocular hacia la derecha para luego irlo
girando, poco a poco, hacia la izquierda, hasta
enfocar la imagen del reticulo.
Si se sigue este procedimiento, no sera
necesario enfocar el reticulo frecuentemente,
pues su ojo estara enfocado hasta el infinito.

2. Observe el objetivo.
Afloje el tornillo vertical y el horizontal.
Después, use la mirilla de punteria para traer
el objetivo al campo visual. Apriete los dos
tornillos.

3. Enfoque el objetivo.
Gire el anillo de enfoque del anteojo para
enfocar el objetivo.
Gire los tornillos de movimiento preciso
vertical y el horizontal hasta alinear el objetivo
con el reticulo.
El ultimo ajuste de los tornillos de movimiento
preciso tiene que realizarse en el sentido
horario.

4. Vuelva a enfocar hasta que desaparezca el
paralaje.
Vuelva a enfocar con el anillo de enfoque hasta
que desaparezca el paralaje entre la imagen
del objetivo y el reticulo.

Eliminacién del paralaje

El paralaje es el desplazamiento relativo de la imagen del objetivo con respecto al reticulo.
Dicho desplazamiento se produce cuando la cabeza del observador se desplaza ligeramente
por delante del ocular.

El paralaje introduce errores de lectura y debe eliminarse antes de tomar observaciones. El
paralaje puede eliminarse volviendo a enfocar el reticulo.
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10.ENCENDER / APAGAR

PROCEDIMIENTO Encender

1. Pulse {1}
Al activarse la alimentacion eléctrica, se ejecuta una
auto verificacion. Se visualizara la pantalla del modo
de medicion.

Si aparece en pantalla el mensaje “Fuera de rango”,
el sensor de inclinacién esta indicando que el
instrumento no esta nivelado. Nivele el instrumento
otra vez y apareceran en pantalla el angulo
horizontal y el vertical.

« Sila pantalla esta poco firme por causa de vibraciones o vientos fuertes, configure la opcion
"Corr.Incl." en "Cond. Obs." como "No."
ICF "20.1 Condiciones de observacion"

Funcién Reanudar

La funcién reanudar vuelve a mostrar la pantalla que aparece antes de que el instrumento se
apague cuando el instrumento se vuelve a encender. Ademas, se guarda la configuracion de
todos los parametros. Incluso si se ha agotado completamente la energia restante de la bateria,
esta funciéon permanecera activa, por 1 minuto, después del cual se cancela. Reemplace la
bateria agotada lo mas pronto posible.

PROCEDIMIENTO Apagar

Pulse { () } mientras pulsa también {0

%

» Cuando ya casi no reste energia en la bateria, el
simbolo de la bateria en la barra de estado
empezara a parpadear. En este caso, detenga la
medicion, apague y cargue la bateria o reemplace
con una bateria completamente cargada.

« Para ahorrar energia, la alimentacién del SETX se
corta automaticamente si existe inactividad por un
periodo fijo de tiempo. Este periodo de tiempo se
puede ajustar en "Apagado” en <Config.Inst.>.
[IC3 "20.2 Configuracién del instrumento”
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m Configuracién del panel tactil

Al utilizar por primera vez, o después de haber llevado
a cabo un reinicio en frio, se visualizara la pantalla
para la configuracién del panel tactil.

Siga las instrucciones en la pantalla. De un golpecito
en la cruz en el centro de la pantalla con el boligrafo
tipo aguja. Toque 5 veces. Pulse {«ull} para finalizar
la configuracion del panel tactil. Pulse {ESC} para
retener los parametros anteriores.

Para las unidades con una visualizacién tanto en las
caras de F1y F2 (opcional):

Después de haber dado 5 golpecitos la

Carefully press and briefly hold stylus
on the center of the target.
Repeat as the target moves around the screen.
Press the Esc key to cancel.

_|_

retroiluminacion de la visualizacion se atenuaray la
visualizacién en la cara inversa se iluminara. De un
golpecito en la cruz en la visualizacién de la cara
inversa otras 5 veces mas.

» La configuracion del panel tactil se puede llevar a cabo en cualquier momento durante el
funcionamiento normal pulsando [PNL CAL] en <Config.Inst.>.

[C3 "20.2 Configuracién del instrumento”

m Resolucion de temas concernientes al Software

Si experimenta problemas con el SETX y sospecha de un fallo en el programa, debera intentar con
un renicio en caliente. Si no se resuelve el problema con un reinicio en caliente, el siguiente paso
es llevar a cabo un renicio en frio. Un reinicio en caliente no borrara los datos de medicién en el
modo de programa pero cancelara la funcion de reanudacion. Cuando sea posible transmita los

datos a un ordenador personal antes del reinicio.

PROCEDIMIENTO

1. Apague el instrumento.

2. Pulse {L') } mientras pulsa al mismo tiempo
El instrumento se restaura y se enciende
normalmente.

40
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Reinicio en frio

Si no se resuelve el problema con un reinicio en caliente, el siguiente paso es llevar a cabo un
renicio en frio. Un renicio en frio no borrara los datos de medicién en el modo de programa pero
se cambiaran todos los parametros a los predeterminados de fabrica. Si son necesarios los
datos en la memoria, ASEGURESE DE TRANSFERIRLOS A UN ORDENADOR PERSONAL
ANTES DE LLEVAR A CABO UN REINICIO EN FRIO.

Para llevar a cabo un renicio en frio, mientras mantiene pulsado {F3}, {F1} y {BACKSPACE},
pulse {() }.

El instrumento se restaura y se enciende normalmente.

IC7 "20.10 Recuperacion de la configuracién por defecto"

Problemas durante el Apagado

Cuando el instrumentos no se puede apagar de forma normal, pulse el botén de reinicio con la
punta del boligrafo tipo aguja. Después, encienda de forma normal.

*Alpulsarelbotén de restauracion se podrian perderlos datos en elarchivoy carpeta.

Boton de restauracion
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11. CONEXION CON DISPOSITIVOS EXTERNOS

El SETX soporta tanto el USB como la tecnologia inalambrica Bluetooth, para la comunicacién con
los recolectores de datos, etc.
Lea este manual junto con el manual del operador para el dispositivo externo relevante.
Comuniacién a través de Bluetooth: "4.4 Tecnologia inalambrica Bluetooth"
Transferencia de datos utilizando la funcion del SFX: Explicaciones del programa de marcacién
SFX (SETX),
Formato de volcado y operaciones de los comandos: Conexion con la liberta electronica de
campo SDR de Sokkia y manuales de las explicaciones de los comandos

%

*La comunicacién a través de Bluetooth es solamente posible con instrumentos que incorporan
un modulo para Bluetooth.

m Comunicacidn inalambrica a través de la tecnologia Bluetooth

El médulo Bluetooth incorporado en el SETX se puede utilizar para la comunicacién con los
dispositivos Bluetooth tales como los recolectores de datos.

Conexiones Bluetooth

La comunicacién entre un par de dispositivos Bluetooth requiere ajustar un dispositivo como
"Maestro" y el otro como "Esclavo". Para iniciar la conexiéon del lado del SETX, ajuste el SETX
como el dispositivo "Maestro". Para iniciar las conexiones desde el dispositivo conectado,
ajuste el SETX como el dispositivo "Esclavo". El ajuste predeterminado de fabrica es "Esclavo".

PROCEDIMIENTO Ajustes necesarios para la comunicacion a través
de Bluetooth

1. Seleccione "Comunic." en el modo
PARAMETROS. Ajuste Modo comun. en la
pestafia Def. comun. en "Bluetooth". Configuracion Fomp. Apunt. | | 4| | HNE

# E 1.Condic.de 0b4|_ 6.Unid. | 8-30

. . . . 0 i ul i -
« Al cambiar los ajustes de la comunicacion I 2Configinst. ||EJ 7-Personaliz. || g
durante la comunicacion a través de Bluetooth |C 3.Const.Inst. || %, 8.Contrasefia | L=
cancelara la conexion.

[Paramet.]

[» a.EDM |[@ e.Datos & nora | | =E

* Elicono de la barra de estado |}| no puede ;ﬂ

tocarse en <Estab. comunicacion>.

Estab. comunicacion
Def.comun. |RS232C | Bluetooth |  HEE

Modo comun.

Conf.Env.

- ~(fe
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2. Seleccione un modo para el SETX en la pestafia
Bluetooth.

El ajuste predeterminado de fabrica es "Esclavo”. Def.comun. |RS232C | Bluetooth | IR

Registre los dispositivos acompafiantes. Modo W B-30

*No se puede seleccionar "Maestro" si no se

registran los dispositivos acompafiantes. Enlace R =l

ICF "Maestro"/"Esclavo™: '] Conexiones Autenticacion | No =

Bluetooth" Contrasefia |

Estab. comunicacion

TR

Inf. I I List. I OK

3. Seleccione, en "Enlace", un dispositivo
acompanfiante de entre los dispositivos Bluetooth
ya registrados en el SETX.

[C7 Registro de dispositivos: "PROCEDIMIENTO
Registro de los dispositivos acompariantes
Bluetooth"

+Los dispositivos acompariantes no se pueden
seleccionar cuando el SETX se encuentra
ajustado como dispositivo "Esclavo".

4. Ajuste "Autenticacion" en "Si" o "No".
Si se ajusta "Autenticacion" en "Si" para el SETX
se tendra que introducir la clave de contrasefia en
el dispositivo acompafiante.

5. Si se ajusta "Autenticacion" en "Si", introduzca la
misma clave de contrasefia para el dispositivo
acompaniante. Incluso si se ajusta "Autenticacion
en "No", se solicitara la clave de contrasefia
cuando la autenticacién se encuentre establecida
en el dispositivo acompafante que se utiliza.

+ Se pueden introducir hasta 16 caracteres
numéricos. Los caracteres introducidos se
visualizaran como asteriscos (por ejemplo,
"xxxx), La clave de contrasefia se establecio
como "0123" como predeterminada de fabrica.

6. Pulse [OK] para finalizar los ajustes.
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PROCEDIMIENTO Registro de los dispositivos acompainantes Bluetooth

1. Encienda el dispositivo acompafante.

2. Seleccione ""Bluetooth" en "Modo comun." en la
pestafia Def. comun.

3. Pulse [List.] para visualizar una lista de todos los —
. Ly . Estab. comunicacion
dispositivos registrados.
Los dispositivos recolectores de datos se pueden Def. comun. | RS232C | Bluetooth | NI
ajustar en la pestafna Serie y los dispositivos para Modo |M :l B-30
el uso con el programa de marcacién SFX en la e
pestafia SFX (Marcacién). ' G El dp
Autenticacion No El L=
Contrasefia. | I 8
ul
oA
Inf. I I List. I OK I
[Fwese @ &1
N ) L
Nomb.dispos. I Direcc. o B30
*CF-P1 01:23:45:4
a»
L=
(.9
ol
4] | | o2
[ _oxeo_| |

4. Registre su(s) dispositivo(s) Bluetooth.

Pulse [Agr] para visualizar <Agr.dispos.>.
Introduzca el nombre de dispositivo y la direccién Agr.dispos.
Bluetooth y pulse [OK]. Se pueden introducir Nomb.di | L
hasta 12 caracteres (nimeros 0 a 9y letras desde e B-30
laAalaF). Direcc.
a»
4
=0
ua

B2
|ﬁ OK(F4) | ii

i —¢le
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PROCEDIMIENTO Visualizacién de la informaciéon de Bluetooth para el SETX

Pulse [Analiz.] para analizar los dispositivos
Bluetooth en la cercania del SETX y visualizar su
nombre de dispositivo y direcciéon en una lista.
Seleccione un dispositivo de esta lista y pulse
[OK] para agregarlo en la lista de dispositivos de
enlace en el paso 3.

Pulse [Borrar] para borrar el nombre del
dispositivo seleccionado. No se pueden recuperar
los nombres del dispositivo que se han borrado.

» Seleccione un dispositivo y pulse [Edit.] en la
segunda pagina para actualizar el nombre de
dispositivo y/o la direccion del dispositivo.

Pulse [OK] para finalizar el registro y regresar a
la pantalla del paso 2.

Analiz.dispos.
Nomb.dispos. I Direcc.
*CF-P1 01:23:45:4
4] | »

|B-30

B

ap»

L=

(Y
ul

1.

Seleccione "Comunic." en el modo
PARAMETROS.

Pulse [Inf.] en la pestafia Bluetooth para
visualizar informacién para el SETX. Registre la
direccion Bluetooth (DIR BT) visualizada aqui en
el dispositivo conectado establecido como
"Maestro".

Direccion del dispositivo Bluetooth
Este es un numero Unico para un dispositivo Bluetooth en particular utilizado para identificar los
dispositivos durante la comunicacion. Este numero consiste de 12 caracteres (numeros0a 9y

m Comunicacién entre el SETX y el dispositivo acompafnante

letras desde laA alaF).

ID Bluetooth
DIR BT

HORH KK
OO0 000 0K

| OK(Fa) |

List. I OK

Se podria referir a algunos dispositivos por medio de sus direcciones de dispositivo Bluetooth.

%

« La comunicacioén Bluetooth ocasiona que la energia de la bateria del SETX se agote a una mayor

velocidad que durante el funcionamiento normal.

» Verifiqgue que se enciende el dispositivo acompariante (recolector de datos, ordenador o teléfono
moévil etc.) y que finalicen los ajustes Bluetooth relevantes.

%
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» Todos los parametros se cambiaran a los de fabrica al realizar un reinicio en frio. Def. comun.

necesitara que llevarse a cabo nuevamente.

IC3 "11.1 Comunicacion inalambrica a través de la tecnologia Bluetooth"

Finalice los parametros necesarios del SETX

parar la comunicacion Bluetooth.

IC7 "11.1 Comunicacion inalambrica a través de
la tecnologia Bluetooth"

Iniciar la comunicacion

Cuando el SETX sea establecido como el
dispositivo"Maestro", la tecla programada
[Conectar] esta asignada en la cuarta pagina del
modo de MEDIC. Al pulsar [Conectar], el SETX
busca el dispositivo seleccionado en "Enlace" e
inicia la conexiéon. Cuando se haya establecido
exitosamente una conexion, se visualizara I'UI
en la barra de estado. 2

El establecimiento de una conexién también se

puede iniciar dando un golpecito en g, enla

barra de estado.

[C7 Barra de estado, estado de comunicacion:
"5.2 Funciones de la pantalla"

Al establecer SETX como el dispositivo "Maestro", el establecimiento de una conexién se puede
solamente iniciar/cancelar por medio del dispositivo acompafiante ajustado como "Maestro".

3.

46

%

Pulse [Cancelar] en la cuarta pagina del modo
de MEDIC para finalizar la conexién.
También se puede finalizar la conexién dando un

golpecito en ﬁq en la barra de estado.

el
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1.3 Conexion con los dispositivos USB

El SETX tiene dos diferentes puertos USB. Sokkia no puede garantizar que todos los dispositivos
USB sean compatibles con los puertos USB del SETX.

Puerto USB 1

‘ Puerto USB 2

Cada puerto se utiliza para la conexion con los diferentes tipos de dispositivos.

Nombre de . . .

puerto Tipo de dispositivo

Puerto USB 1 Dispositivos de memoria USB, etc.
Puerto USB 2 ordenadores, etc.

Conexion del SETX en un ordenador para transferir datos del modo de programa

1. Apague el SETX. Conecte el SETX y el
ordenador utilizando el cable USB.
IC7 "10. Encender / Apagar"

*El ordenador no se necesita apagar antes de la conexién.

2. Pulse {d) } mientras pulsa al mismo tiempo
{«==ll}. "Se visualizara en la pantalla del SETX el
modo USB". Después de un breve tiempo (aprox.
1 minuto) se visualizara <Disco extraible> en la
pantalla del ordenador.

3. Los datos del trabajo y de la observacién
visualizados en <Disco extraible> se pueden
copiar y/o transferir al ordenador.

47
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+La visualizacion del ordenador puede variar
dependiendo de los parametros de Windows.

%

Siga las instrucciones de abajo para asegurarse

de que el SETX funciona normalmente durante la

transferencia USB.

* No cambie la jerarquia de la carpeta o los
nombres de la carpeta en <Disco extraible>.

» No formatee el disco extraible.

4. Haga doble clic en % en la barra de tareas del

ordenador. Se visualizara el mensaje "Extraccion
segura del Hardware". Seleccione "Dispositivo de
almacenamiento masivo USB" y pulse "Detener".
Después de confirmar el siguiente aviso,
desconecte el cable USB del ordenador y del SETX.

5. Pulse {() } mientras pulsa también {{&7}. La
siguiente vez que encienda el SETX, se
visualizara la pantalla modo de MEDIC.

%

*No desconecte el cable USB o apague el SETX o el ordenador mientras se estan copiando/
transfiriendo los archivos.
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m Conexion por medio de un cable RS232C

PROCEDIMIENTO Parametros basicos del cable

1. Conecte el cable.
IC7 Cables: "26. ACCESORIOS OPCIONALES"

2. Seleccione "Comunic." en el modo
PARAMETROS.

Estab. comunic:

Establezca las condiciones de la comunicacion en Def. comun.
la pestafia Def. comun. Ajuste "Modo comun.”" en | modo comun.
"RS232C".
Conf.Env.
3. Ajuste las opciones en la pestafia RS232C de
Estab. comunicacion

acuerdo a la seleccion realizada en la pestafia

Def. comun. | Def.comun. | RS232C [Bluetooth| HEE

*: Configuracion de fabrica Velocidad |E B-30
Velocidad Bits bato OLD El|a»
1200%/2400/4800/9600/19200/38400bps Paridad Ninguna :I 0=
Bits Dato: 7/8* bits Bit paro “’“—B
Paridad: Ninguna*/Impar/Par -
Bit paro: 1%/ 2 -

oA

| | | o« |
49




12.MEDICION DE ANGULOS

En esta seccion, se explican los procedimientos basicos de mediciéon de angulos en el Modo basico.
« Es posible asignar teclas programadas en los menus de medicién para procesar varias
aplicaciones y los diferentes modos en los que el operador manipula el instrumento.

[C7 "20.6 Asignacion de teclas de funcion”

(Angulo horizontal 0°)

Medicion del angulo horizontal entre dos puntos

Utilice la funcién “OSET” para medir el angulo comprendido entre dos puntos. Se puede ajustara 0 el

angulo horizontal en cualquier direccién.

PROCEDIMIENTO

1. Observe el primer objetivo.
[C7"9. ENFOQUE Y OBSERVACION DEL
OBJETIVO"

2. En la primera pagina de la pantalla del modo de
medicién, pulse [FIJ.0].
[FI1J.0] parpadeara, después pulse nuevamente
[F1J.0].
El angulo horizontal del primer objetivo pasara a
ser de 0°.

3. Observe el segundo objetivo.

El angulo horizontal mostrado en pantalla (HAR)
es el comprendido entre dos puntos.

50
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AHd

AZ

AHd

Medicion basica

1er Objetivo
O

“\

Estacion del Instrumento

distGHV | Grafico

7

20 Objetivo
O

Medic.Basic

B-30

89°57'42"
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-

r
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Configuracién del angulo horizontal con un valor
determinado (Fijacion del angulo horizontal)

Puede reconfigurar el angulo horizontal a un valor requerido y utilizar este valor para encontrar el

angulo horizontal de un nuevo objetivo.

PROCEDIMIENTO

1. Observe el primer objetivo.

2. Enla segunda pagina del modo basico, pulse
[Ang.H]. En pantalla, aparecera <Fijar ang.H>.

3. Introduzca el angulo que desee configurar y

luego pulse [OK].

Aparece en pantalla el valor introducido para el

angulo horizontal.

* Se puede llevar a cabo también el mismo ajuste
con la introduccién de coordenadas y azimut.
IC3 "14.2 Configuracién del angulo azimutal"

4. Pulse [OK] para confirmar el valor introducido y
visualizar el nuevo angulo horizontal.

5. Observe el segundo objetivo.

Aparece en pantalla el angulo horizontal
comprendido entre el segundo objetivo y el valor
configurado como el angulo horizontal.

Angulo actual

AHd 354°06'30"

a»
L=
Introd ang.Horizontal g ol
angH | 157°1200"]| =
A

I I | o |

Medic.Basic

| GHV | distGHV | Grafico e
v B-30
ap

* 90°52'27"
AHd 157012'00" -@
EDM I comP I FI.0 I DIST I P1

« Al pulsar [Fija] se lleva a cabo la misma funcién que la de arriba.
« Pulse [Fija] para ajustar el angulo horizontal visualizado. A continuacion, configure el angulo que

esta en espera a la direccién que precise.
[[FAsignacién de [Fija]: "20.6 Asignacion de teclas de funcién”

%
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12.3 Medicion de angulos y volcado de los datos

A continuacion, se explica la medicion de angulos y como volcar los resultados de medicion en un
ordenador o en otros dispositivos externos.
IC7"11. CONEXION CON DISPOSITIVOS EXTERNOS", Cables: "26. ACCESORIOS
OPCIONALES",
Formato de volcado y operaciones de los comandos: Manuales “Interfacing with the SOKKIA
SDR Electronic Field Book” (Conexién con la libreta electrénica de campo SDR de SOKKIA) y
“Command Explanations” (Explicaciones de los comandos).

PROCEDIMIENTO

1. Conecte el SETX y el dispositivo externo.
2. Observe el punto del objetivo.
3. Pulse [HV fuera] en el modo de MEDIC para

volcar los resultados de medicién del objetivo en
el dispositivo externo.




13.MEDICION DE DISTANCIA

Configure los valores siguientes para preparar la medicion de distancias en el modo basico.

* Modo de medicion de distancias.

« Tipo de objetivo.

» Valor de correccién de la constante del prisma.

* ppm

« Es posible asignar teclas programadas en los menus de medicién para procesar varias
aplicaciones y los diferentes modos en los que el operador manipula el instrumento.
[C7 "20.6 Asignacion de teclas de funcion”

/A Precaucion

« Al utilizar la funcién de puntero laser, asegurese de apagar la emision del laser después de haber
finalizado con la medicién del laser. Incluso en el caso de cancelar la medicion de distancia, la
funcién de puntero laser continua operando y se mantiene la emision del rayo. (Una vez activado
el puntero laser, se emite el rayo durante 5 minutos y, a continuacién, se apaga automaticamente.

%

Compruebe que la configuracién del objetivo del instrumento se corresponde con el tipo de objetivo
que se va a utilizar. EI SETX automaticamente ajusta la intensidad del rayo laser y cambia el rango
de visualizacién de medicion de distancia para coincidir con el tipo de objetivo utilizado. Sino se da
esta correspondencia, sera imposible obtener unos resultados de medicién precisos.

Para obtener unos resultados de medicion precisos, compruebe que la lente no esta sucia. En
primer lugar, limpie la lente con su escobilla para eliminar las particulas mas pequefias. A
continuacién, después de provocar una pequefia condensacion echando vaho sobre la lente, frotela
con un pafio.

Si desea obtener unos resultados de medicién precisos, no cologue ningun objeto con un factor de
reflectancia elevado (superficie blanca o metalica) entre el SETX y el objetivo durante la medicion
sin reflexién.

La escintilacion puede afectar a la precision de los resultados de mediciones de distancia. En caso
de que esto ocurra, repita las mediciones varias veces y utilice el valor medio de los resultados
obtenidos.

13.1 Comprobacion de la senal de retorno

Compruebe que el objetivo que se observa con el anteojo refleje suficiente luz. La comprobacion de
la sefial devuelta es particularmente util a la hora de medir distancias largas.

/\ Precaucion
» Rayo laser emitido durante la verificacion de la sefial de retorno.

%

» Cuando la luz sea lo bastante intensa, incluso aunque el centro del prisma reflectante y el reticulo
estén ligeramente desalineados (distancia corta, etc.), a veces aparecera en pantalla un asterisco
“@” pero, de hecho, es imposible obtener una medicion precisa. Por lo tanto, compruebe que el
centro del objetivo esta correctamente alineado.
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13. MEDICION DE DISTANCIA

PROCEDIMIENTO

1. Observe el objetivo con precisién.

2. Pulse {PARAMETROS} para cambiar el modo
PARAMETROS y seleccionar la pestafia Apunt. o

[Paramet.]

pulse [APUNT] en el modo de medicion. Configuracion |Com
IC7 Asignacion de [APUNT]: "20.6 Asignacion de B-30
teclas de funcion”
ap»
LN
ol
B2
OFF I I AUDIO I DIST I

Al pulsar [APUNT], se visualiza un medidor
indicando la intensidad de la luz.

Cuanto mayor sea la barra de color I
mayor sera la cantidad de luz reflejada.

Si se visualiza “@®”, solamente regresa la luz
suficiente para la medicion.

Si no aparece “@’, vuelva a observar el objetivo
con precision.

[AUDIQ]/[Off]: Establece un sonido acustico
cuando es posible realizar la medicién. Pulselo
para activar y desactivar.

[DIST]: Regresa al modo de MEDIC e inicia la
medicién del angulo y de la distancia. Esta tecla
programada no se visualiza cuando la funcién
de verificacion de la sefial de retorno tiene
acceso desde el modo de programa.

3. Pulse [Off] para finalizar la verificacion de la
sefial.
Pulse {ESC} o de un golpecito en la cruz en la
esquina superior derecha para regresar a la
pantalla anterior.

« Al visualizar persistentemente |IIIllllll. pero no asi “@’, pongase en contacto con un agente de
Sokkia.

+ Sino se realiza ninguna operacion con las teclas antes de 2 minutos, la visualizacién vuelve
automaticamente a la pantalla anterior.
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13. MEDICION DE DISTANCIA

13.2 Medicion de distancias y angulos

Se puede medir un angulo al mismo tiempo que la distancia.

PROCEDIMIENTO

1. Coloque el SETX en la direccién del objetivo
Utilice la mirilla de punteria para apuntar el SETX
y el anteojo hacia el objetivo.
IC7"9. ENFOQUE Y OBSERVACION DEL
OBJETIVO"

2. Inicie la medicion.
Pulse [DIST] en la primera pagina del modo de :
MEDIC para iniciar la medicion. i GHV | distGHV | Grafico

Medicion basica

170°25'52" | .

EDM I ComP I FlJ.0 I DIST I P1

e
8-30
Az -
90°11'52" | 1
1
7

Aparecen en pantalla los datos de la distancia

medida (S), el angulo vertical (ZA) y el angulo M"di“ic
horizontal (HAR). : GHV | distGHV | Grafico .m
G -30
16.521"

AZ o) ' ] e

86°50'24" | 1:

LN

AHd |

358°37'23"| .

7

EDM I comp I Fuo | DisT | 1

3. Pulse [PARAR] para finalizar la medicién de la
distancia.

Si se selecciona el modo de medicion simple, la medicion se detendra automaticamente después

de realizar una sola medicién.

Durante una medicién precisa de promedio, los datos de distancia se presentan como S1, S2, ...

hasta S9. Cuando se haya realizado el nimero de medidas indicado, en la linea "SA" aparecera el

valor promedio de la distancia.

« La distancia y el angulo recientemente medidos permanecen almacenados en la memoria hasta
que se apague el instrumento y se pueden visualizar en cualquier momento al pulsar [RCL].

IC7 Asignacion de [RCL]: "20.6 Asignacion de teclas de funcion"
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13. MEDICION DE DISTANCIA

13.3 Medicion de distancia y volcado de datos

A continuacion se explica la medicion de distancia y las funciones utilizadas para volcar los datos a

un ordenador o a un dispositivo externo.

I "11. CONEXION CON DISPOSITIVOS EXTERNOS", Cables de comunicacion:
"26. ACCESORIOS OPCIONALES". Formato de volcado y operaciones de los comandos:
Manuales de “Interfacing with the SOKKIA SDR Electronic Field Book” (Conexién con la libreta
electrénica de campo SDR de SOKKIA) y “Command Explanations” (Explicaciones de los
comandos).

PROCEDIMIENTO

1. Conecte el SETX y el dispositivo externo.
2. Observe el punto del objetivo.

3. Pulse [HVD fuera] en el modo de MEDIC para
iniciar la medicién de distancia. Los resultados de
la medicién del objetivo se mandan al dispositivo
externo.

IC7 Tipo de envio: "20.6 Asignacién de teclas de
funcion”, "20.1 Condiciones de observacion”

4. Pulse [PARAR] para finalizar el envio de datos y
regresar al modo de MEDIC.

13.4 Medicion REM

La medicion REM es una funcién que sirve para medir la altura a un punto en el que no se puede
instalar directamente un objetivo. Por ejemplo: cables eléctricos, catenarias, puentes, etc.
La altura del objetivo se calcula mediante la siguiente férmula.

Ht=hy +h,
H2 =G sing,4 X cotg,» - G cos@,q

ho Altura del objeto por
encima del suelo
y_ /

Ht

Angulo del cenit del objeto
Angulo del cenit del prisma

Y

Altura del prisma.

« Es posible asignar teclas programadas en los menus de medicién para procesar varias
aplicaciones y los diferentes modos en los que el operador manipula el instrumento.
I "20.6 Asignacion de teclas de funcion”
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13. MEDICION DE DISTANCIA

PROCEDIMIENTO

1. Coloque el objetivo justo debajo o justo encima Objeto
del objeto y mida la altura del objetivo con una —
cinta métrica, etc. !

. - Altura del Prisma 3
Pulse [AP] e introduzca la altura del objetivo. ura delFrista

Objetivo
2. Seleccione "REM" en <Menu>.
Menu
[ L I § B-TU m
4 1.Coord. "/ 5.MLM B30
¥ 2Replanteo 4. 6.Reseccion a»
-
i+" 3.Desplaz. [ 7.Clac.Area. L
(1.9
i ol
P& 4.REM
2
| I I | amas |
3. Observe el objetivo y pulse [DIST] para iniciar la
medicion. Pulse [PARAR] para detener la
medicién. Nec.obs.pto. base. L
@-30
G ap
4
AZ [+] 1 n
92026'45" |-
Ad 183°34'01" | .1
A
I AP I DIST I I
Aparecen en pantalla los datos de la distancia =
. . . . . Elevacion.Remota
medida, el angulo vertical y el angulo horizontal.
AP. o
@-30
ap
o 6.532m |
Az 92°31'45" | .
Ahd 182°03'52" | .1
A
I AP I DIST I REM I
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13. MEDICION DE DISTANCIA

4. Observe el objeto, después pulse [REM] para ElevacionRemota
iniciar la medicion REM. La altura a partir del
suelo al objeto se visualiza en "AP." Pulse AP. 2.565m
[PARAR] para detener la medicion. B-30
« Sidesea volver a observar el objetivo, G 6.532 ™ ap

visualicelo y pulse [DIST]. - ; " =
» Para continuar con la medicién REM, pulse Az 70°46'21 TS
[REM] AHd 182°03'52" | .1
I AP I DIsST I REM I

» Cuando ya existan datos de medicién, seleccione [REM] en <Menu> como en el paso 2 para
proceder al paso 4 e inicie la medicion REM. Pulse [PARAR] para detener la medicion.




14.MEDICION DE COORDENADAS

Mediante la medicién de coordenadas, se pueden obtener las coordenadas tridimensionales del
objetivo a partir de las coordenadas del punto de estacién, la altura del instrumento, la altura del
objetivo y de los angulos azimutales de la estacién de referencia, previamente introducidos.

Altura del
Prisma

Z
* |Altura del ‘ Punto del
X" |Instrumento/  Objetivo
777777777777 / Estacion del
Instrumento
E

« Es posible asignar teclas programadas en los menus de medicién para procesar varias
aplicaciones y los diferentes modos en los que el operador manipula el instrumento.
IC3 "20.6 Asignacion de teclas de funcion"

Introduccion de coordenadas de la estacion del
instrumento

Antes de realizar la medicion de coordenadas, introduzca las coordenadas de estacion del
instrumento, la altura del instrumento y la altura del objetivo.

PROCEDIMIENTO

1. En primer lugar, mida la altura del instrumento y
la del objetivo con una cinta métrica, etc.

2. Seleccione "Coord." en <Menu>.

Menu
# ----- m
o 7 5.MLM
- @-30
2.Replanteo % 6.Reseccion
v & -
e A
I}" 3.Desplaz. l 7.Clac.Area.
UNe
(| =1
£5 4REM

7
I P R N
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14. MEDICION DE COORDENADAS

3. Seleccione "Estacionar" e introduzca las

coordenadas de la estacién del instrumento, la Coordenadas
altura del instrumento y la altura del objetivo. ] ol
1+ 1.Estacionar B-30
4
ar . ‘.
ma 2.Orientar L
4 CNe
i3 3.Coord. =1
A
| I I | amas |
* Pulse [LECT] para leer los datos de >
. Parametro altura
coordenadas registrados en el modo de =
programa. Norte Est. 370,000 e
I "14.4 Lectura de los datos de las Este Est.Stn Fast 10.000 8-30
coordena?as registradas desde el modo de Cota ESt. 100,000 | ap
programa
Alt.Inst. ]
! 1
Alt.Pris. 1.200 [m =
A
LECT I I I OK I

4. Pulse [OK] para establecer los valores
introducidos. <Fijar ang.H> se vuelve a visualizar.

m Configuracion del angulo azimutal

Basandose en las coordenadas de la estacion del instrumento y en las coordenadas de la estacién
de la mira trasera que ya han sido ajustados, se calcula el angulo azimutal de la estacion de la mira

trasera.
N Estaciondela 0
mira trasera
Angulo Estacion del
Acimut Instrumento
60
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14. MEDICION DE COORDENADAS

PROCEDIMIENTO Introduccion de Coordenadas

1. Seleccione "Orientar" en <Coordenadas>. En

pantalla, aparecera <Fijar ang.H>. Coordenadas
[ )
H2 1Estaci
« <Fijar ang.H> también se puede visualizar = Rl B-30
desde la pantalla en el paso 4 de +
"14.1 Introduccion de coordenadas de la ] dap
estacion del instrumento". #: 2.0rientar 1=
+ =0
i3 3.Coord. wl
| I I | ateas |
2. Seleccione la pestaia Introd.coord e introduzca =
L. . Fijar ang.H
las coordenadas de la estacién de la mira trasera.
Introd.coord | |{e n ) | N
« [LECT]: Lectura de los datos de las Norte ref. 0.000 | [=]|®-30
coordenadas registrados en el modo de Este ref.
programa. Sieleh 0.000 a»
I3 "14.4 Lectura de los datos de las Cotalret. 0.000 || _n=®
coordenadas registradas desde el modo de SNz
programa" Azimut 0e00'00" ol
* [Azimut]: Cambia el método de ajuste del =l o
. . et |
angL”o hOrlZOntal. Azimut I LECT I DIST I OK I P1
[C7 (0] Parametros del angulo horizontal
» Observe la estacién de la mira trasera y pulse
[DIST]. Pulse [PARAR] para visualizar la
distancia calculada a partir de las coordenadas, —
la distancia medida y la diferencia entre las dos. T
Pulse [Si] para establecer el angulo azimutal y Dist.H pura 1166.490m
visualizar <Medic.coord.>. db»
d dist.H 0.010m L*
LN/
Fijar referenc.? =1

SI(F1) NO(F4)

3. Pulse [OK] para configurar los valores de
entrada. <Medic.coord.> se visualiza.
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14. MEDICION DE COORDENADAS

PROCEDIMIENTO Introduccién del angulo

1. Seleccione "Orientar" en <Coordenadas>. En
pantalla, aparecera <Fijar ang.H>.

<Fijar ang.H> también se puede visualizar desde
la pantalla del paso 4 de "14.1 Introduccion de
coordenadas de la estacion del instrumento”.

2. Seleccione la pestafia Introd.ang. e introduzca el
angulo deseado en "Ang.H".

3. Pulse [OK] para configurar los valores de
entrada. <Medic.coord.> se visualiza.

Introd.ang. | Introd.coord |Kg 4 | W
@-30
AHd 10°03'33" a»
A
Introd ang.Horizontal g ]
AngH | 125°12100" || =!
A
| | o |

PROCEDIMIENTO Introduccion del azimut

1. Seleccione "Orientar" en <Coordenadas>. En
pantalla, aparecera <Fijar ang.H>.

<Fijar ang.H> también se puede visualizar desde
la pantalla del paso 4 de "14.1 Introduccién de
coordenadas de la estacion del instrumento”.

2. Seleccione la pestafia Introd.azimut e introduzca
el angulo deseado en "Azimut".

* [Azimut]: Cambia el método de ajuste del
angulo horizontal.
IC7 "[0] Parametros del angulo horizontal"

3. Pulse [OK] para configurar los valores de
entrada. <Medic.coord.> se visualiza.

Fijar ang.H

Introd.coord

Introd.azimu

AHd

Introd ang.Horizontal

10°00'21"

Azimut |

Azimut ]

a»
=
220°12'55" |
A
|

%
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14. MEDICION DE COORDENADAS

Parametros del angulo horizontal

Azimut (establezca tanto el angulo horizontal como el azimutal en el mismo valor)/Ang.H
(introduzca tanto los angulos horizontal como el azimutal)/Ning (solamente introduzca el angulo
azimutal)/F1J.0 (angulo horizontal establecido en 0°)

m Medicion de coordenadas tridimensionales

Para hallar las coordenadas del objetivo, la medicién del objetivo debe basarse en los valores de
configuracion de la estacion del instrumento y de la estacion de referencia.

Los valores de las coordenadas del objetivo se calculan con las siguientes formulas.
Coordenada N1 = NO + S x senoZ x cosenoAz
Coordenada E1 = EO + S x senoZ x cosenoAz
Coordenada Z1 = Z0 + S x cosenoZ + ih - th

NO: Coordenadas N del punto de estaciénS: Distancia geométricaih: Altura del instrumento.
EO: Coordenadas E del punto de estacionZ: Angulo cenitalfh: Altura del objetivo.
Z0: Coordenada Z del punto de estacionAz: Angulo de direccién

No se incluiran las coordenadas "Nulo" en los calculos. "Nulo" no es lo mismo que cero.

D|sta_nt:|a de Altura del Prisma
pendiente

Angulo del
cenit

—_ Objetivo (N1, E1, Z1)

Distancia Horizontal
Altura del Instrumento .

— Estacion del Instrumento (NO, EO, Z0)

Angulo Acimut >
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14. MEDICION DE COORDENADAS

PROCEDIMIENTO

1. Observe el objetivo en el punto topografico.

2. Seleccione "Coord." en <Coordenadas>.

Coordenadas
i3 1.Estacionar B-30
+
a»
i3 2 Orientar
1 L
3 Bl o
1

—

| I I | ames |

Pulse [DIST] para iniciar la medicién. Pulse

[PARAR] para detener la medicion. Las B
coordenadas del punto del objetivo aparecen en i
pantalla. Seleccione la pestafia Grafico para Norte 379 379 |B-30
visualizar las Coordenadas en un grafico. Este 33.958
Cota. 101.609 | ““®
« Al pulsar [AP], se pueden restaurar los datos de =
la estacion del instrumento. Cuando la alturadel | € 25.767 m
objetivo del siguiente objetivo sea distinta, AZ 86950'21" |~
vuelva a introducirla antes de iniciar la AHd 4049'37" | =
observacion.
I AP I I DIST I

3. Observe el siguiente objetivo y pulse [DIST] para
iniciar la medicion. Repita este paso hasta que
haya medido todos los objetivo.

4. Al finalizar la medicién de coordenadas, pulse
{ESC} o de un golpecito en la cruz de la esquina
superior derecha para regresar a
<Coordenadas>.
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14. MEDICION DE COORDENADAS

Lectura de los datos de las coordenadas registradas desde
el modo de programa

14.4.1 Seleccion de puntos desde las coordenadas registradas

Al pulsar [LECT], se recuperan los datos de las coordenadas almacenadas en el modo de Programa
y se visualizan en <Referencia de coord>. Los puntos entonces visualizados se pueden seleccionar
después como puntos para la operacién actual. Las pestafias Coord y Grafico se encuentran enlaza-
das de tal modo que al seleccionar un punto particular en una pestaria, el mismo punto se selec-
ciona en la otra pestafia.

Pantalla 1 Pantalla 2
Pagina

Lista de ID de punto (A)
(en el orden en el cual se midieron)

-\
Referencia de coord(1.01) Referencia de coord(1.01)

Coord | Grafico

Chord | Grafico 7~ [ 4]
2 - @- 30

194185.826 \d»
E -

-12970.515 -12970.515
z
236.18 236.182 J ol
2
|| Borf. todo I Borrar I Agr K 1,-"2

Lista’de los datos de las
Lista de ID de punto (A) coordenadas registradas (B)
(en el orden en el cual se midieron) Coordenadas del punto seleccionado en la lista
de ID de punto

Una pagina puede mostrar hasta 1000 puntos. Al exceder este limite, los datos siguientes se
visualizaran en una nueva pagina. Se puede registrar hasta un maximo de 20,000 puntos.

Es posible reclasificar la lista de los puntos registrados o buscar un ID de punto en particular.

La pantalla 2 contiene las siguientes teclas programadas:

[Agr]: Agrega el punto actualmente seleccionado en la pestafia Coord o Grafico a la lista
de los datos de las coordenadas registradas (B). Los puntos también se puede
agregar dando un doble golpecito en el punto desead en la lista de ID de punto
(A) o seleccionado el punto en la pestafia Grafico.

[Borrar]: Elimina el punto seleccionado en ese momento de la lista de los puntos
registrados (B).

[Borr. todo]: Borra la lista de los puntos registrados (B).

[Rango]: Agrega todos los puntos dentro del rango de coordenadas y distancia

especificada a la lista de los puntos registrados (B).

Para mas detalles, consulte “14.4.4 Rango de ajuste”
[Toda la pantalla]: Agrega todos los puntos visualizados en la pestafia Grafico en la lista de los
puntos registrados (B).
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14. MEDICION DE COORDENADAS

® Reclasificacion de los IDs de punto

Pulse [Config] en la pagina 2 de <Referencia de
Coord> para visualizar <Configuracién de
clasificacion>.

N

2. Seleccione el orden deseado y pulse [OK] para
reclasificar la lista.

@® Busqueda de un punto
1. Pulse [Busqu.] para visualizar la casilla

<Busqu.>.
2. Introduzca un ID de punto y pulse [OK], {«<==ll}, 0
la tecla {LECT} para iniciar la busqueda. oK
Cualquier punto existente con un ID que coincida Coord | Grafico [ L]
se visualizara en al inicio de la lista de ID de T g| D B-30
punto. T N
b8 0.000 |
T E E ﬂ -
0.000 w g
T
A
Config I Busqu. I I Rango I 2,-"2

14.4.2 Pantalla de Grafico

Referencia de coord. m
Coord | Grafico ]
Xzan|® Dentro|E-30
L0 () Fuera
W e
Barra de escala 2 x Ct
0 D Ik
m}

01 = NE

20 x EIE ._,]

= 2
|7 I I iuda la pnntal' 22
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14. MEDICION DE COORDENADAS

“Dentro™ Seleccione el botén circular “Dentro” y dibuje un cuadro en la pantalla tactil con
el boligrafo tipo aguja para realizar un acercamiento en el area seleccionada.
“Fuera” Seleccione el botén circular “Fuera” y dibuje un cuadro en la pantalla tactil con el

boligrafo tipo aguja para realizar un un alejamiento con la pantalla centrada en el
area seleccionada.

[Ajustar]: Regresa el grafico a la orientacién original en donde se visualizan todo los pun-
tos del grafico en la pantalla.

[Centro]: Centra la vista del grafico en el punto seleccionado en ese momento al alargar
el grafico.

[Zoom in]: Realiza un acercamiento en el centro del grafico (x 2).

[Zoom out]: Realiza un alejamiento en el centro del grafico (x 0.5).

[Toda la pantalla] Graba todos los puntos que se visualizan en ese momento en la pantalla.

14.4.3 Config. grafico

1. Pulse [Config] en la pestafia Grafico para
visualizar <Config. grafico>.

2. Los ajustes realizados en esta pantalla se veran

reflejados en la pestafia de Grafico. Pulse [OK] SRR @ s Ono [
para finalizar los ajustes. ID de punto [ [ 4]
Filtrar por ID de pul@ Sl @ NO ._30
DS @
I ap
Os ® L=
I LINjm]
Ds @ R
| 52
I I | o« |
"ID de punto": Seleccione "SI" para visualizar todos los IDs del punto.
"Filtrar por ID de punto™:  Establezca una de las siguientes opciones en "SI" para visualizar
solamente aquellos IDs de punto que satisfaga los requerimientos

relevantes.

"Letras iniciales": IDs de punto que inician con la(s) letra(s) en la
casilla de abajo.

"Letras finales™:  IDs de punto que finalizan con la(s) letra(s) en la
casilla de abajo.

"Letras en medio": IDs de punto incluyendo la(s) letra(s) en la casilla
de abajo.
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14.4.4 Rango de ajuste

Se pueden agregar varios puntos en la pestafia de Grafico a la lista de los puntos registrados (B)
especificando un rango de seleccion circular. Este rango se define de acuerdo a las coordenadas de
entrada N/E y el radio del circulo.

Radio

Coordenadas

1. Pulse [Rango] en la segunda pagina de
<Referencia de Coord> para visualizar <Rango>.

2. Introduzca las coordenadas N/E del punto central
del circulo y el radio del circulo. Si se ha 2000 K X

seleccionado un punto en la pestafia Coord o Desde L
Grafico al visualizar <Rango>, se visualizaran las N I 0.000 m B-30
coordenadas al Norte y Este de ese punto como E IW -
“N”y “E”. ap
Radio I 0.000 m =
3. Pulse [OK] para registrar todos los puntos de O]
coordenadas dentro del rango de seleccién
circular de ajuste en la lista de puntos grabados ;ﬂ

(B).
Pulse {ESC} o la cruz en la esquina superior I I I O I
derecha para regresar a <Referencia de Coord>

sin registrar ningun punto.

Elementos de ajuste y rango de entrada (*: Configuracion de fabrica)

Norte: -999999.999 a 999999.999 (0.000%)

Este: -999999.999 a 999999.999 (0.000%)

Radio: 0.000 a 9999.999 (0.000%)
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15.MEDICION POR TRISECCION

La triseccion sirve para determinar las coordenadas de una estacion midiendo varias veces puntos
cuyas coordenadas se conocen. Se pueden recuperar datos de coordenadas ya registrados para
establecerlos como datos de puntos ya conocidos. En caso necesario, se puede comprobar el valor
residual de cada punto.

Entrada Salida

Coordenadas de Coordenadas del punto de
estacion

un punto conocido (Ni, Ei, Zi) : (NO,EQ, 20)

Angulo horizontal

observado - Hi

Angulo vertical s
C Vi

observado

Distancia - Di

observada ’

P2

Punto de la Estacion
(PO)

P4

P3

» Con la medicion de distancia, se pueden medir entre 2 y 10 puntos conocidos. Con la medicion de
angulo, se pueden medir entre 3 y 10 puntos conocidos.

« Entre mas puntos conocidos existentes, mas mediciones de distancia existiran para dichos puntos
y por lo tanto mayor sera la precision del calculo del valor de la coordenada.

» Es posible asignar teclas programadas en los menus de medicién para procesar varias
aplicaciones y los diferentes modos en los que el operador manipula el instrumento.

[C3 "20.6 Asignacion de teclas de funcion”
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15. MEDICION POR TRISECCION

m Medicion por triseccion de coordenadas

Los valores N, E, Z de la estacion del instrumento se establecen por medicién.

PROCEDIMIENTO

1. Seleccione "Reseccion" en <Menu>.

Menu
if2 1.Coord. %7 5.MLM
HH S B-30
L -«
L
i 3.Desplaz. [ 7.Clac.Area.
:
£ 4REM =
b2
| I I I ATRAS I

Y Proeanans, 2 para visualzar <Reseodon!
Reseccion/Menu
Pto.conoc.>.

[

B-30
E] 1.NEZ

ap»

=k 2.Cota

I_Dl%
= fm |«

7

I ATRAS I

3. Introduzca el punto conocido. —
zca el
Después de ajustar las coordenadas y la altura del
objetivo para el primer punto conocido, pulse Idptoconoc |1 El il
[SIGUIEN] para moverse al segundo punto. B-30
+ Pulse [LECT] para leer los datos de Notte 1240.586
coordenadas registrados en el modo de Este 1234.000 | |
programa. Cota. L *
[C7 "14.4 Lectura de los datos de las _ | 1233690
coordenadas registradas desde el modo de | A" D 00
programa"
* Pulse [PREV] para regresar a los parametros Teor I RV I SGUIE I oK I

para el punto anterior.
Una vez ajustados todos los puntos conocidos
que se requieren, pulse [OK].

- ~(fe
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Observe el primer punto conocido y pulse [DIST]

para iniciar la medicion.

Los resultados de la mediciéon apareceran en la

pantalla.

* Al haber seleccionado [Angulo], no se puede
visualizar la distancia.

Pulse [SI] para utilizar los resultados de la
medicién del primer punto conocido.

» También puede introducir aqui la altura del
objetivo.

* Pulse [NO] para regresar a la pantalla del paso
3y realizar nuevamente la medicion.

Repita los procedimientos 3 a 4 del mismo modo
para los siguientes puntos.

Cuando disponga del nimero minimo de datos de
observacion necesarios para el calculo, aparecera
[CALC] en la pantalla.

Pulse [CALC] o [SI] para iniciar
automaticamente los calculos después de
finalizar la observacién de todos los puntos
conocidos.

+ Se visualizaran las coordenadas de la estacién
del instrumento, la elevacion de la estacion, y la
desviaciéon estandar, los cuales describen la
precision de la medicion.

Reseccion/medic.ptos.conoc.
Id.pto.conoc. 1 e
Norte 1240.586 |8-30
Este 1234.000
Cota. 1233.600 | 4P
L
G 1.865m
AZ ape43'22"
AHd 249°01'55" ;w
| IANGULOI ost |
.
Reseccion/result. X
—
G 5018"1 ._30
AZ 92°59'42"
AHd 246°11'09" | | EW
Alt.Pris. | D.OOO|'"
]
ol
B2
i | SI(F1) | | NO(F4) | B
ResecCion/result.
e 1L 4
G 5.279m B-30
AZ a0°00'07"
AHd 242029'06" | | AW
Alt.Pris. | 0.000|"'
=G
ul
i | cALc(F1) || SI(F3) || NO(F4) |'
ResecCion/result.
Norte Est. 1234565 |8-30
Este Est.Stn East 9012346
Cota ESt. 780,012 | 4P
L
N 0.0071 [==
oE 0.0038 |8
ol
B2
I I OBS_RE I oK I
71
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La desviacion estandar para las coordenadas del =
. . ResecCion/result.
norte y del este de cada punto se visualizan en la
pestafia Detall. Result.
I oN I oE I B-30
1. 0.001 0.01z2
20a o001 oo12 ||®
L=
=g
ool
A
MAL I RECALC. I OBS_RE I OK I P1
8. Sihay problemas con los resultados de un punto, = ]
alinee el cursor con el punto en cuestion y pulse  [Riaaasllia il ot
[MAL]. “MAL” se visualizara a la derecha del Result. | Detall. L
punto. Repita la operacion para todos los I - I = I B-30
resultados con problemas. ra 0.001 0012
000t ootz ||
e
mo
ol
| &
MAL I RECALC. I OBS_RE I OK I P1

9. Pulse [RE CALC] para realizar nuevamente el
célculo sin el punto designado en el paso 8. Se
visualizara el resultado.

Si no hay problemas con el resultado, vaya al
paso 10.
Si el resultado sigue presentando problemas,
realice la medicién por triseccion desde el paso 3.
* Pulse [RE OBS] para medir el punto designado
en el paso 8.
Si no se designa ningln punto en el paso 8, se
podran volver a observar otra vez todos los
puntos o solamente el punto final.
* Pulse [AGR] cuando haya un punto conocido sin ResecCion/Obs_Re
medir o al afiadir un punto conocido nuevo.

[E] 1.Pto.inicio

ZZ» 2.Pto.final

pe-ck®

10. Pulse [OK] en <ResecCion/result.> para
visualizar <Reseccion/Fijar ang.H>.

- ~(fe



'% ié 345 SETX_SPA.book Page 73 Monday, March 3, 2008 4:09 PM

el

15. MEDICION POR TRISECCION

11. Seleccione un modo de angulo y pulse [SI] para
establecer al angulo azimutal del primer punto
conocido como el punto de la mira trasera y
regrese a <Reseccion/Menu>.

12. Pulse [NO] para regresa a <Reseccion/Menu>
sin ajustar el angulo azimutal.

Parametros del angulo horizontal

|®-30

Reseccion/Fijar ang.H
Fijar ang.H?
SI(F1) | | NO(F4) |

o

ap

1=

CINE]
1

7

H (ajuste el angulo horizontal al valor medido)/H=Az (ajuste el angulo horizontal al mismo valor
del angulo azimutal)/Az (ajuste solamente el angulo azimutal)

« También es posible realizar la medicion por reseccion al pulsar [RESEC] en la tercera pagina del

modo de Medic.

73
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m Medicion por triseccion de alturas

Soélo se establece por medicién el valor Z (altura) de la estacién del instrumento.

« Los puntos conocidos deben medirse exclusivamente por la medicion de distancia.
* Puede medir un maximo de 10 puntos.

PROCEDIMIENTO

1. Seleccione "Reseccion" en <Menu>.

Menu

ita 1.Coord. %'F 5.MLM

HH & B-30
2.Replanteo k8 6.Reseccion

. -

-
i+ 3.Desplaz. . 7-Clac.Area.
:
: ol
£ 4.REM

| | | amoas

2. Seleccione "Cota" para visualizar <Reseccion/
Pto.conoc.>.

Reseccion/Menu

El 1.NEZ

a
- ¥

0 2.Cota

w0 Bk

| I I | ammas |

Reseccion/Pto.conoc.

3. Introduzca el punto conocido.

Después de ajustar la cota y la altura del objetivo

para el primer punto conocido, pulse [SIGUIEN] Id.pto.conoc. |1 = ol

para moverse al segundo punto. B-30

* Pulse [LECT] para leer los datos registrados en
el modo de programa.

 Pulse [PREV] para regresar a los parametros
para el punto anterior.

Una vez ajustados todos los puntos conocidos Alt.Pris.

que se requieren, pulse [OK].

Cota.

LECT l PREV ISIGUIEN I OK l

- ~(fe
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g\\“/
AN

4. Observe el primer punto conocido y pulse [DIST]

s P Reseccion/medic.ptos.conoc.
para iniciar la medicién. e —
Los resultados de la medicion apareceran en la Id.pto.conoc. 1 i
pantalla. @-30
« Al haber seleccionado [Angulo], no se puede
visualizar la distancia. Cota. 11891 | 4w
=
G 6o
Az 89°59'56" "
AHd 3052'43"

5
[ [ R T

5. Sidesea medir dos o mas puntos conocidos,

repita las operaciones 3 y 4 desde el segundo ResecCion/result.

punto. ]

Cuando disponga del numero minimo de datos de ¢ >.389m B-30

observacion necesarios para el célculo, aparecera AZ 91°08'52"

[CALC] en la pantalla. AHd 241942'02" ||| |
Alt.Pris. | 0,100 |m L=

6. Pulse [CALC] o [S]] para iniciar automaticamente
los célculos después de finalizar la observacion
de todos los puntos conocidos.

« Se visualizara en la pestafia Result. la cota de la
estacion del instrumento y la desviacion

estandar, los cuales describen la precision de la || cota Est. 750 01> | AW
medicion. L=
oz 0.006 | 2HD

1

Los valores de la desviacién estandar para cada

. . . ~ ResecCion/result.
punto se visualizaran en la pestaria Detall.

Result.
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7. Sihay problemas con los resultados de un punto, = =]
alinee el cursor con el punto en cuestion y pulse  |Btiiiditiais b
[MAL]. “MAL” se visualizara a la derecha del Result. | Detall. [ L]
punto. Repita la operacion para todos los I = I B-30
resultados con problemas. = 0.123

0123 “*
Iz
Ny
=l
| &
MAL I RECALC. I OBS RE I oK I P1

8. Pulse [RE CALC] para realizar nuevamente el
calculo sin el punto designado en el paso 8. Se
visualizara el resultado.

Si no hay problemas con el resultado, vaya al

paso 10.

Si el resultado sigue presentando problemas,

realice la medicién por triseccion desde el paso 3.

* Pulse [RE OBS] para medir el punto designado
en el paso 8.

Si no existe ningin punto marcado en el paso 8,

puede volver a observar todos los puntos o sélo el

punto final.

* Pulse [AGR] cuando haya un punto conocido sin
medir o cuando afiada un punto conocido nuevo.

ResecCion/Obs_Re

[E] 1.Pto.inicio

b 2.Pto.final 1

9. Pulse [OK] para finalizar la medicién de
reseccion y regresar al modo de Medic. Sélo se
ha configurado el valor Z (elevacién) de las
coordenadas de la estacién del instrumento. Los
valores N y E no se sobrescriben.
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Proceso de calculo por triseccion
Para hallar las coordenadas NE, se utilizan ecuaciones de observacién de angulo y distancia.
Para hallar las coordenadas de estacion del instrumento, se emplea el método de minimos
cuadrados. Para hallar las coordenadas Z, se toma el valor promedio como coordenadas de

estacion.
| Inicia el calculo |
v
| Se localizan las coordenadas hipotéticas |
v

Se prepara la ecuacién de
observacion para el angulo

v
Se prepara la ecuacion de Coordenadas calculadas de
observacion para la distancia la estacién del instrumento
v ajustadas como
= coordenadas hipotéticas
Se prepara la ecuacién normal

v Repetida 3 veces

Se calculan las coordenadas de la
estacion del instrumento

v
Diferencia de las coordenadas No
< hipotéticas menores a 0.5 mm >
v Sl
| Calculo de la coordenada Z |
v

| Finaliza el célculo |
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Precaucion en el calculo de la triseccién
En ocasiones, es imposible calcular las coordenadas de un punto desconocido (estacion del
instrumento) si dicho punto, y tres 0 mas puntos conocidos, estan dispuestos en el borde de un
unico circulo.

A continuacién, se muestra un ejemplo de una disposicion conveniente.

A A : Punto desconocido

O @ : Punto conocido
También puede ocurrir que sea imposible realizar un calculo correcto, como en el caso mostrado
a continuacion.

Cuando los puntos estén en el borde de un unico circulo, tome una de las mediciones
siguientes.

(1) Situe la estacion del instrumento lo mas cerca
posible del centro del triangulo. ‘

()

(2) Observe otro punto conocido que no esté dentro
del circulo.

(3) Lleve a cabo una medicién de distancia de, como
minimo, uno de los tres puntos.

%

» En algunos casos, es imposible calcular las coordenadas de la estacion si el angulo comprendido
entre los puntos conocidos es demasiado pequefio. Es dificil imaginar que cuanto mayor sea la
distancia entre la estacion del instrumento y los puntos conocidos, menor sera el angulo
comprendido entre los puntos conocidos. Tenga cuidado, pues es muy facil que los puntos se
alineen en el borde de un unico circulo.
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16.MEDICION DE REPLANTEO

La medicion de replanteo sirve para replantear el punto requerido.

La diferencia entre los datos introducidos previamente en el instrumento (los datos de replanteo) y el
valor medido puede verse en pantalla midiendo el angulo horizontal, la distancia o las coordenadas
del punto observado.

Las férmulas enunciadas a continuacién permiten calcular y visualizar la diferencia de angulo
horizontal, diferencia de distancia y la diferencia de coordenadas.
Diferencia horizontal

Valor visualizado (angulo) = Angulo horizontal de los datos de replanteo - angulo horizontal
medido
Valor visualizado (distancia) = Distancia horizontal medida x tan (angulo horizontal de los datos de

replaneto - angulo horizontal medido)

Diferencia de la distancia de pendiente

Valor visualizado (distancia de pendiente) * = distancia de pendiente medida - datos de replanteo de
la distancia de pendiente

* La distancia horizontal o la diferencia de altura se puede introducir con la férmula de arriba.

Diferencia de coordenadas

Valor visualizado (coordenadas)* coordenadas de replanteo N medido - coordenadas N de los datos
de replanteo

* Las coordenadas E o Z se pueden introducir en la férmula de arriba

Diferencia de altura (Medicién de replanteo REM)
Valor visualizado (altura) = datos REM medidos - datos REM de los datos de replanteo

« Laintroduccién de los datos de replanteo puede realizarse en diferentes modos: coordenadas,
distancia horizontal, distancia geométrica, desnivel y medicion REM.

» Es posible asignar teclas programadas en el menu de medicion de replanteo para procesar varias
aplicaciones y los diferentes modos en los que el operador manipula el instrumento.

ICF "20.6 Asignacion de teclas de funcion”

m Uso de la luz guia

Al ajustar la luz guia en On, la velocidad de parpadeo de la luz indica el estado del SETX y se puede
conocer cuando el usuario se encuentra ubicado a una distancia desde el instrumento. También, los
colores del parpadeo relativos al objetivo indican la direccién del instrumento y permite al usuario
volver a posicionar el objetivo.

ICF Activacion/Desactivacion de la luz guia: "5.1 Teclas basicas"

» Se puede cambiar el patrén de la luz guia.
[CF "20.2 Configuracion del instrumento”

%

» Laluz guia se apagard, incluso al estar ajustada en On, durante la medicion de reflexién directa y
la verificacion de la sefial de retorno.
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16. MEDICION DE REPLANTEO

® Estado y significado de la luz guia

Indicacién para el posicionamiento del objetivo durante la medicién de replanteo

Estado de la luz Significado

Velocidad de parpadeo en (Desde la posicion de la persona que sujeta el prisma)

incremento Mueva el objetivo hacia el SETX

Velocidad de parpadeo en (Desde la posicion de la persona que sujeta el prisma)

disminucion Mueva el objetivo lejos del SETX

Parpadeo rapido El objetivo se encuentra a la distancia correcta

Rojo (desde la posicién de la persona que sujeta el prisma)
Mover el objetivo a la izquierda

Verde (desde la posicién de la persona que sujeta el prisma)
Mover el objetivo a la derecha

Rojo y verde El objetivo esta en la posicién horizontal correcta

m Medicién de replanteo de distancia

El punto se halla a partir del angulo horizontal entre la direccién de referencia y la distancia desde la
estacion del instrumento.

A distancia Posicion que se

va a establecer

Direccién de Referencia

Posicion Objetivo
Presente

Estacion del Instrumento
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PROCEDIMIENTO
1. Seleccione "Replanteo” en <Menu> para
. . Menu
visualizar <Replanteo>.
i3 1.Coord. %7 5.MLM
L] " - ._30
J 2.Replanteo % 6.Reseccion
_ ap
-
i+ 3.Desplaz. [l 7.Clac.Area. 5 g
ok ul
£5 4REM
| I I | amas |
Replanteo
G ———
B-
1 30
EEE 2.Orientar | ‘.
4 4 Le
|'ﬂ' 3.Fijar dat.replan. | ¥ sintrod.coord |
= N
4 1
|v 4.Replanteo ” v 6.Fijar coord. | @
| I I | amas |

2. Seleccione "Estacionar" para visualizar <Ajuste
de altura>. Introduzca los datos para la estacion
del instrumento y pulse [OK] para moverse a
Orientar.
IC7"14.1 Introduccién de coordenadas de la
estacion del instrumento”

Direccion de Referencia

« Pulse [LECT] para leer los datos de Estacion del Instrumento
coordenadas registrados en el modo de
programa.
ICF "14.4 Lectura de los datos de las
coordenadas registradas desde el modo de
programa"

3. Configure el angulo azimutal para la estacion de
la mira trasera. Pulse [OK] para regresar a
<Replanteo>.

IC3 "14.2 Configuracion del angulo azimutal"
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4. Seleccione "Fijar dat.replan." en <Replanteo>
para visualizar <Fijar dat.replan.>. En el modo de
distancia que es conforme a los requerimientos Mod Dist. G
de medicién, introduzca el angulo incluido entre B-30
el punto de referencia y el punto de replanteo en | Ang-H Rep 40°50'00"
"Ang.H Rep" y la distancia (desnivel, distancia Dist.G Rep.
horizontal o diferencia de altura) desde la
estacion del instrumento a la posicion que se va a
replantear en "Dist.G Rep.".

Fijar dat.replan.

» Cada vez que pulse [ IrhvR], el modo de
distancia cambia de "G" (desnivel), "H"
(distancia horizontal), "V" (diferencia de altura) y EE | (v | | (el | 7
"AP." (REM).
Al pulsar [LECT], se pueden recuperar y utilizar
las coordenadas registradas en el modo de
programa. La distancia seleccionada de acuerdo
al modo de entrada de distancia seleccionado se
calcula utilizando estos valores de coordenada.
ICF "14.4 Lectura de los datos de las
coordenadas registradas desde el modo de
programa"

Pulse [COORD] en la segunda pagina e
introduzca las coordenadas en <Introd.coord>.
Se calculara el angulo y la distancia a partir de
estas coordenadas hasta la posicién que se vaa
replantear.

5. Introduzca los valores y pulse [OK] para
visualizar la pantalla a la derecha.

Replanteo

< 1°09'2g" |**°
dp
G =
az 85°39'32" 9'@
44°59'28" | -
I IrhvR I CNFG I DIST I

o ]
1°09 Az B5°30'32"
AHd 44°50'28"

I IrhvR I CNFG I DIST
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6. Posicione el objetivo en la linea de vision y pulse | a5 flechas indican la direccién de movimiento
[DIST] para iniciar la medicién de distancia.

La distancia y la direccion para mover el objetivo

hasta que se localice el punto de replanteo se [
visualizara en el SETX. Se visualizaran los . . B-30
resultados de medicion del punto de avistamiento ( 2°18'54
(posicion de instalacion del objetivo en ese 4.156™ o>
momento). N
G 7.456™ 1=
» 83°38'53" |8
ol
AHd [+] 1 n
46°08'54" |
I IrhvR I CNFG I DIST I

N 1227.424 |B-30
E 1230.584
2°18" z 1236305 | WP
- L
G 7.456 m
o | LT
Az £3°38'53 -
4.156 e | wl
AHd  46°08'SS
I IrhvR I CNFG I DIST I

* El indicador de movimiento (Rojo indica que la posicion del objetivo es correcta)
Flechas indicando la direccién horizontal apuntaran en la direccién opuesta al visualizar la
pantalla en la vista 2.

< : (Visto desde el SETX) Mover objetivo hacia la izquierda
> . (Visto desde el SETX) Mover objetivo hacia la derecha
<> : La posicion del objetivo es correcta

v . (Visto desde el SETX) Mover objetivo mas cerca

A . (Visto desde el SETX) Mover objetivo mas lejos

AV : (Visto desde el SETX) La posicién del objetivo es correcta
4 : Mover objetivo hacia arriba

v - Mover objetivo hacia abajo

<4 : La posicién del objetivo es correcta

» Cada vez que pulse [ IrhvR], el modo de entrada de distancia cambia de "H" (distancia
horizontal), "V" (diferencia de altura), "R" (desnivel) y "G" (desnivel).

* Pulse [CNFG] para establecer la precisién de replanteo. Cuando la posicién del objetivo se
encuentre dentro de este rango se visualizaran ambas flechas para indicar que la posicién del
objetivo es correcta.

83
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16. MEDICION DE REPLANTEO

7. Mueva el objetivo hasta que la distancia al punto

de replanteo sea 0 m. Cuando el objetivo se RePIateo
mueva dentro del rango asignado, se visualizaran | Medic. | Grafico e
todas las flechas de distancia y de posicion. <> 0°00'00" @-30
Ay 0.000" (a»
G 7.456m | L=
AZ 83°38'53" LN
]
A 43°50'00"
I IrhvR I CNFG I DIST I

Replanteo

N 1227.424 |B-30
1730.584
w0.000
v z 1236305 | WP
- L
DD @ <1<] s =456 m =
00'00" 2. P
AHd 43°50'00" =1
I . IrhvR I CNFG I DIST I

8. Pulse [OK] para regresar a <Replanteo>. Ajuste
el siguiente punto de replanteo para continuar
con la mediciéon de replanteo.
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16.3 Medicioén de replanteo de coordenadas

Después de establecer las coordenadas del punto que se va a replantear, el SETX calcula el angulo
y la distancia horizontales de replanteo. Para replantear la ubicacién de la coordenada requerida,
seleccione la funcion de replanteo del angulo horizontal y la de la distancia horizontal.

N 0
. ADistancia
Estacion :
de la mira ;
trasera Posicién Objetivo

Presente

Estacion del Instrumento

» E

Punto que se va
a establecer

» Se pueden ordenar los puntos de replanteo grabados previamente. Se pueden grabar hasta 30

puntos.

» Para hallar la coordenada Z, fije el objetivo a una mira, etc., con la misma altura de objetivo.

PROCEDIMIENTO

1. Seleccione "Replanteo” en <Menu> para

visualizar <Replanteo>. Menu
. .
i3 1.Coord. 7 5.MLM 8-30
2.Replanteo % 6.Reseccion
- _ ap
Ll
i 3.Desplaz. [ 7.Clac.Area.
: CNg
£5 4REM ;FJ
| | | ameas |
2. Seleccione "Estacionar" para visualizar <Ajuste
de altura>. Si es necesario, introduzca los datos
para Orientar.
IC7 "16.2 Medicion de replanteo de distancia"
apasos2y3

%l
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16. MEDICION DE REPLANTEO

3. Seleccione "Introd.coord" en <Replanteo>. Grabe

X Introd.coord
todos los puntos de replanteo (incluye los puntos

de replanteo que medira a partir de este Grafico
momento). N 1245817 |B-30
Pulse [LECT] para visualizar los datos del angulo E 1233.844
grabado o pulse [AGR] para grabar nuevos datos. z 1234.512 |l
ICF "14.4 Lectura de los datos de las I N .
coordenadas registradas desde el modo de G 11.859m | {8} 5
programa" Az 94°4644" |4
o AHd 197°5621" | g2
« Pulse [BOR] en la segunda péagina para borrar el
punto de replanteo seleccionado. LECT I AGR I I OK I P

* Pulse [BORTOD] en la segunda pagina para

borrar todos los puntos de replanteo. B
X

Introd.coord
[ ]

Id pto 1 1 B-30
Norte 1245817
Este 1233.844 ‘f_
Cota. 1234512
1
7 LEER(F1) | | OK(Fa) | = I?:‘

4. Seleccione un punto de replanteo en la primera
pantalla del paso 3 y pulse [OK] para visualizar
<Fijar coord.>.
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16. MEDICION DE REPLANTEO

5. Posicione el objetivo en la linea de vision y pulse
[DIST] para iniciar la medicién de distancia.

Replant.coord

La distancia y la direccion para mover el objetivo
hasta que se localice el punto de replanteo se (b2 goz2'24" B-30
visualizara en el SETX. Se visualizaran los A 6.087m
resultados de medicion del punto de avistamiento - 0.605 m dp
(posicion de instalacion del objetivo en ese =
momento). G 5.732m | 0
AZ 90°55'56" |~
» Cambie entre las pestafias para visualizar los AHd 197933'57"| =
diferentes ajustes de informacion.
La pestafia 1 del grafico muestra la posicién ok | | owe | ost |

= — = =
actual del espejo y la direccién del punto de Direccion de la diferencia de altura )
s Posicion del hombre que sujeta el prisma
replanteo desde esta posicion.
La pestafia 2 del grafico muestra la posicién del
punto de replanteo (cuadrado) y la ubicacién
actual del espejo (circulo).

1230.730 |B-30

6 E 1233.857
z 1233.007 | @B

-

G 5732 m 'L‘

1 - 1
22°294% 00°55'56" 2 "
AHd  197°3357" | =

&2

[ 44 ]

OK I I CNFG I DIST

Mueva el objetivo para encontrar la distancia

. . . . Replant.coord
correcta (se visualizara 0) hacia el punto de

GHV | NEZ | Graf1 Graf.2

replanteo.
[’ Indicadores de movimiento: "16.2 Medicion < oco0'00" |8-30
de replanteo de distancia" paso 5 AY 0.000m
23 0.000m | “®
G 5.733m
AZ 90°55'56" | —
AHd 197°33'58" |
OK I I CNFG I DIST I
Replant.coord .
[ 4]
N 1739.731 |B-30
0000 © 1233.667
I~ z 1235.407 | @
Db e o6 G e b
' m r ) [m]
00°00% 2 [ Az 90°55'56"
AHd  197°33'58" ol
OK I I CNFG I DIST I
87
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16. MEDICION DE REPLANTEO

Replant.coord

<> gepo'oo" [B-30
AY 0.000m

o 2% 0.000m L
G 5.733m
AZ a0°55'56"
m AHd 197°33'53" "']
r OK I I CNFG I DIST I

6. Pulse {ESC} para regresar a <Introd.coord>.
Ajuste el siguiente punto de replanteo para
continuar con la medicién de replanteo.

m Medicion de replanteo REM

El replanteo REM sirve para hallar un punto en el que no se pueda instalar directamente un objetivo.
[CF "13.4 Medicién REM"

PROCEDIMIENTO

1. Instale un objetivo directamente por debajo o
directamente por arriba del punto que se desea
localizar. Después utilice una cinta de medir, etc.
para medir la altura del objetivo (altura desde el
punto topografico al objetivo).

2. Seleccione "Estacionar" en <Replanteo> para
visualizar <Ajuste de altura>. Si es necesario,
introduzca los datos para Orientar.

IC7 "16.2 Medicion de replanteo de distancia"

apasos2y3
3. Seleccione "Fijar dat.replan." en <Replanteo> = |
para visualizar <Fijar dat.replan.>. Pulse [ /rhvR] fjar dat.replan.
hasta que el modo de entrada de la distancia sea Mod Dist. AP,
"AP.". Introduzca la altura a partir del punto —|8-30
topografico hasta la posicion que se va a O 4375000 |
replantear en "Rep.Alt.". Si es necesario, Rep.Alt. 3.30d m |
introduzca el angulo en el punto que se va a _*
replantear. o
ol
A
LECT I IrhvR I I OK P1

i —¢le
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16. MEDICION DE REPLANTEO

4. Introduzca los valores y pulse [OK] en el paso 3
para visualizar la pantalla a la derecha.

5. Observe el objetivo y pulse [DIST]. La medicion
inicia y se visualizan los resultados.

6. Pulse [REM] en la segunda pagina para iniciar la
medicién REM.
La distancia (diferencia de altura) y la direccién
para mover el objetivo hasta que se localicen el
punto de avistamiento y de replanteo se visualizan
en el SETX.

Pulse [PARAR] para detener la medicion.

Localice el punto de replanteo moviendo el
anteojo hasta que la distancia al punto de
replanteo sea de 0 m.

* Indicador de movimiento (Rojo indica que la
posicién del objetivo es correcta)

4 :Acerque el anteojo al cenit.

v : Acerque el anteojo al nadir

¥4 :Ladireccion del anteojo es correcta

[C7 Para detalles de otros indicadores de
movimiento: "16.2 Medicién de replanteo de
distancia" paso 5

%

N 1227.424 |B-30
E 1230.584
2°018" z 1236325 | W
Ll
G 7456 m
415 ™ 83°39'53" "@
AHd 46°08'55" | =
I IrhvR I CNFG I DIST I
Replanteo
Medic. | Grafico [ 4 ]
< 0'59'16"|"°
L | 2
¢ 5732 L=
AZ 90°55'56" CXg
197°33'57" |
REM I IrhvR I CNFG I DIST I

Las flechas indican la direccién de movimiento

4]

0°59'16"|*°

0.992" | am»

G m -

e 6655027

Ana 186°28'24" | 5
REM I IrhvR I CNFG I DIST I

N 1235.254
1233.577
1234.875

G 1.586m
56°32'12"
180°02'15" | =

AZ

AHd

H

REM I IrhvR I CNFG I DIST I

89
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16. MEDICION DE REPLANTEO

* Pulse [CNFG] para establecer la precisién de

replanteo. Cuando la posicion del objetivo se
encuentre dentro de este rango se visualizaran
ambas flechas para indicar que la posicién del
objetivo es correcta.

7. Pulse {ESC} para regresar a <Fijar dat.replan.>.

Config.Replanteo

Precis.

0.000 ™

OK(F4)

—?le
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17.MEDICION POR DESPLAZAMIENTO

Las mediciones por desplazamiento sirven para hallar un punto en el que no se puede situar
directamente el objetivo. También sirven para hallar el angulo y la distancia hasta un punto que no se
puede observar.

.

Es posible hallar el angulo y la distancia hasta el punto que desee medir (punto del objetivo). Para

ello, se situa el objetivo en una posicién (punto de desplazamiento) ubicada a corta distancia del

punto del objetivo, y se mide el angulo y la distancia desde el punto topografico hasta el punto de

desplazamiento.

En este capitulo, se explican las tres formas de hallar el punto del objetivo.

La estacion del instrumento y la mira trasera se deben ajustar antes de que se puedan localizar las

coordenadas de un punto de desplazamiento. La estacion y orientacion se pueden realizar en el

menu Desplaz.

16 Config.Estac.: "14.1 Introduccion de coordenadas de la estacion del instrumento”, Orientar:

"14.2 Configuracién del angulo azimutal'.

» Es posible asignar teclas programadas en los menus de medicién para procesar varias
aplicaciones y los diferentes modos en los que el operador manipula el instrumento.

IC3 "20.6 Asignacion de teclas de funcion"”

171 Medicion por desplazamiento de una sola distancia

Para hallar el punto del objetivo, introduzca la distancia horizontal entre el punto del objetivo y el punto
de desplazamiento.

Compensacién
(Objetivo)

Estacién del Instrumento

« Si el punto de desplazamiento esta colocado a derecha o a izquierda del punto del objetivo, el
angulo formado por las lineas que unen el punto de desplazamiento al punto del objetivo y a la
estacion del instrumento tiene que ser de casi 90°.

» Si el punto de desplazamiento esta situado delante o detras del punto del objetivo, instale el punto
de desplazamiento en la linea que une la estacion del instrumento al punto del objetivo.

PROCEDIMIENTO

1. Configure el punto de desplazamiento cerca del
punto del objetivo y mida la distancia entre
ambos. Después, configure un prisma en el punto
de desplazamiento.

91
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17. MEDICION POR DESPLAZAMIENTO

2. Seleccione "Desplaz." en <Menu> para visualizar

<Desplaz.>. fiend
£ 1.Coord. K7 5.MLM
mm ! : ._30
¥ 2.Replanteo AiA 6.Reseccion ap
-
ONel
4 ol
£ 4.REM
| I I | ammas |
3. Seleccione “Dist.desplaz.”. Fp—
Introduzca los siguientes valores. .
(1) Direccién del punto de desplazamiento. &3 1.Estacionar | o
(2) Distancia horizontal del punto del objetivo al 31 B-30
punto de desplazamiento.
EE! 2.0rientar | ‘.
« Direccién del punto de desplazamiento + + 4 &
« : Alaizquierda del punto del objetivo. il 3.Distdesplaz.
— : Ala derecha del punto del objetivo. i+ 5.Desplaz.2 Dist =1
l : Mas cerca que el punto del objetivo. | | | | |
ATRAS
T : Mas lejos que el punto del objetivo.

4. Observe el punto de desplazamiento y pulse

D laz. dist. 3
[DIST] para iniciar la medicion. i

]

Pulse [PARAR] para detener la medicion. G <Nulo> | N
Los resultados de la medicién aparecen en la Az <Nulo> |E-30
pantalla. AHd <Nulo>
G 5374 m | gp
- Pulse [hvd/NEZ] para cambiar los resultados AZ 9021 1:29: e
para el punto de objetivo entre los valores de A_Hd ) 118947°52 il o
distancia/angulo y de coordenadas/cota. Direccion I- l
Dist.desplz. 2.000|m ;w
OK hvd/NEZ DIST
G 5.734 m | HERR
AZ 90"11'21" |@-30
AHd 140°51'37"
G 2.374 m |l gp
AZ 90°11'59" +
AHd 161°16'20"
Direccion > ]
Dist.desplz. 2000 (m ;FJ
OK I hvd/NEZ I I DIST I

5. Pulse [OK] en la segunda pagina en el paso 4
para regresar a <Desplaz.>.

92
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17. MEDICION POR DESPLAZAMIENTO

17.2 Medicion de angulos por desplazamiento

Consiste en la observacion de la direccion del punto del objetivo, con el objeto de hallar el punto del
objetivo a partir del angulo incluido.

Instale puntos de desplazamiento para el punto del objetivo a su izquierda y a su derecha, lo mas
cerca posible del punto del objetivo. Mida la distancia hasta los puntos de desplazamiento y el angulo
horizontal del punto del objetivo.

Punto del Objetivo
+

B

Punto de
Compensacion
(Objetivo)

Punto de
Compensacion
(Objetivo)

Estacion del Instrumento

PROCEDIMIENTO

1. Situe los puntos de desplazamiento cerca del
punto del objetivo, teniendo presente que la
distancia de la estacion del instrumento al punto
del objetivo y la altura de los puntos de
desplazamiento y el punto del objetivo son
iguales. Después, use de objetivo los puntos de
desplazamiento.

2. Seleccione "Desplaz." en <Menu> para visualizar

Desplaz. X
<Desplaz.>. B X |
ik4 1.Estacionar
H " " s .
Seleccione "Angle offset". 3 -30
ar .
[ 2.Orientar ‘.

2

f;"° 3.Dist.desplaz. iﬁ 4.Ang.desplaz. g

i+ 5.Desplaz.2 Dist

o

r

I

o
Ol

ﬂt

I ATRAS I

93
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17. MEDICION POR DESPLAZAMIENTO

3. Observe el punto de desplazamiento y pulse
[DIST] para iniciar la medicién.
Pulse [PARAR] para detener la medicion.

4. Observe el punto de objetivo y pulse [Ang.H].

* Pulse [hvd/NEZ] para cambiar los
resultados para el punto de objetivo entre los
valores de distancia/angulo y de
coordenadas/cota.

5. Pulse [OK] en la pantalla en el paso 4 para
regresar a <Desplaz.>.

Ang.desplaz.
Result.
G <Nulo> | B-30
AZ <Nulo>
AHd <Nulo> | W
-
G 6.532m
Az 92031'48" | —
AHd 182°03'54" | -
A
oK I hvd/NEZ I DIST I ANG.H I

Resultados para el punto de desplazamiento

Ang.desplaz.
B Result. [
G 6.532 m |B-30
AZ 02931'47"
| | AHa 182003'56" | @
_ L
G 6.532m
Az 92°31'47" "
| | and 182203'56" | =
OK I hvd/NEZ I DIST I ANG.H I

Resultados para el punto de objetivo

%l
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17. MEDICION POR DESPLAZAMIENTO

17.3 Medicion por desplazamiento de dos distancias

Consiste en la medicion de las distancias entre el punto del objetivo y los dos puntos de
desplazamiento.

Instale dos puntos de desplazamiento (primer y segundo objetivo) en una linea recta que parta del
punto del objetivo. A continuacion, observe el primer y el segundo objetivo. Introduzca la distancia
entre el 2° objetivo y el punto del objetivo para hallar el punto del objetivo.

« Puede realizar esta medicion mas facilmente con el equipo opcional: el objetivo de 2 puntos
(2RT500-K). Si utiliza el objetivo de 2 puntos, configure la constante del prisma a 0.
[CF "24. SISTEMA DE OBJETIVOS"

Punto del Objetivo
- Punto de Compensacion
(Objetivo)

Punto de
Compensacion
(Objetivo)

Estacion del Instrumento

Como usar el objetivo de 2 puntos (2RT500--K)

Puntos de Compensacion

20 Ter
Objetivo Objetivo

Punto Objetivo C

« Instale el objetivo de 2 puntos con la punta en el punto del objetivo.
» Coloque los objetivo mirando hacia el instrumento.

» Mida la distancia desde el punto del objetivo hasta el 2° objetivo.

« Ajuste la constante del prisma en 0 mm.

95
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‘\\
—@g »

PROCEDIMIENTO

1. Instale dos puntos de desplazamiento (1°
objetivo, 2° objetivo) en una linea recta que parta
del punto del objetivo. Utilice los puntos de
desplazamiento como objetivo.

2. Seleccione "Desplaz." en <Menu> para visualizar

Desplaz. b4
<Desplaz.>. X
524 1.Estacionar | L
Seleccione "Desplaz.2 Dist". 1 B-30
EE! 2.0rientar | ‘.
3 + 4 I
|f}"° 3.Dist.desplaz. | |f}"° 4.Ang.desplaz. |

“1

[ 5.Desplaz.2 Dist w

| I I | amas |

3. Pulse [CNFG] e introduzca la distancia desde el

2° objetivo al punto de objetivo en "Dist.desplz.". Desplaz. 2 dist./configuracion
Ajuste los parametros del reflector y pulse [OK] Dist.desplz. e | el
para confirmar. 2.000) B-30
Reflector Prisma

« Pulse [List.] para editar la constante del prisma Const.Prism. :l—BO mm || >
y apertura en <Ajust.reflec.>. I *
LN

ol

A

|ﬁ LIST.(F1) OK(F4) | ii

4. Observe el 1er objetivo y pulse [DIST] para iniciar

la medicién. Desplaz. 2 dist.
Pulse [PARAR] para detener la medicion. Los 67"1 e
resultados de la medicion aparecen en la pantalla. 6.532 B-30
Pulse [SI] para confirmar. 52 FEC "
92°31'46" || o»
-
182°03'56" || L=
CNe
ul
= SI(F1) | | NO(F4) | 3
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17. MEDICION POR DESPLAZAMIENTO

5. Observe el 2° objetivo y pulse [DIST] para iniciar
la medicién.
Pulse [PARAR] para detener la medicién. Los
resultados de la medicion aparecen en la pantalla.

6. Pulse [SI] para visualizar los resultados para el
punto del objetivo.

Pulse [hvd/NEZ] para cambiar los resultados para
el punto de objetivo entre los valores de distancia/
angulo y de coordenadas/cota.

7. Pulse [SI] en la pantalla en el paso 4 para
regresar a <Desplaz.>.

Desplaz. 2 dist.
Tomar 2da dist. desplaz. L
@-30
° 6.532" 7
= 92°31'46" =g
And 182°03'56" | -!
I CNFG I I DIST I

Result.

G

AZ

AHd

Desplaz. 2 dist.

6.69™
108°07'37"
194°03'53"

-
w Bx

i

W

OK I hvd/NEZ I

97
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18. MEDICION DE LA DISTANCIA ENTRE DOS O MAS
PUNTOS (MLM)

La medicion de distancia entre dos o mas puntos sirve para medir la distancia geométrica, la distancia
horizontal y el angulo horizontal hasta un objetivo, partiendo del objetivo de referencia (punto inicial)
sin mover el instrumento.

» Se puede cambiar el ultimo punto medido a la siguiente posicién inicial.
* Los resultados de la mediciéon se pueden expresar como el gradiente entre dos puntos.

Objetivo (P2)

Posicién de inicio (P1)
Estacion del Instrumento

» Es posible asignar teclas programadas en los menus de medicién para procesar varias
aplicaciones y los diferentes modos en los que el operador manipula el instrumento.
I "20.6 Asignacion de teclas de funcion”

m Medicidén de la distancia entre 2 o0 mas puntos

PROCEDIMIENTO

1. Seleccione "MLM" en <Menu>.

Menu
[ 44
22 1.Coord.
2.Replanteo % 6.Reseccion
v e a»
o—to #ﬂl
i< 3.Desplaz. [ 7-.Clac.Area.
OXE
. o1
£ 4.REM

98
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18. MEDICION DE LA DISTANCIA ENTRE DOS O MAS PUNTOS (MLM)

2. Observe el segundo objetivo y pulse [DIST] para e —————
iniciar la medicion.
Pulse [PARAR] para detener la medicion. omanlectict o
Aparecen los siguientes valores: 8-30
S : Distancia geométrica entre la posicion inicial
y el 2° objetivo. a»
H : Distancia horizontal entre la posicién inicial y G =
la 22 posicién. R
V : Desnivel entre la posicion inicial y el 2° Az 92°44'31" = @
objetivo. AHd 183°37'10" =
I R =

» Cuando ya existan datos de medicién se

visualizara la pantalla del paso 3 e inicia la o r———
medicién.
Dist.Rem.Dist.G [ 4]
Pend. @-30
Dist.Rem.Dist.H
Dist.Rem Dist.V a»
G 6.528m ——
Az 92033'13"
AHd 182°05'18" =
2

| I I DIST I MLM I

3. Obse.rv'e'el siguiente opj}ativo y pulse [MLM] Resultados para la medicion entre la posicién
para iniciar la observacién. De esta forma, inicial y el segundo objetivo

puede medir la distancia geométrica, la
distancia horizontal y el desnivel entre varios — || LS A e,

puntos y la posicién inicial. Dist Rem.Dist.G 13.868 m EEW
Pend. 3.750% B-30
* Pulse [DIST] para volver a observar la Dist.Rem.Dist.H 13.868 m
posicion inicial. Observe la posicion inicial y | pist.Rem Dist.V 0.520 m 4>
pulse [DIST]. B =
G 8221 m

+ Al pulsar [MOVERY], el ultimo objetivo
medido se convierte en la nueva posicién
inicial para realizar la medicion de la linea L_| AHd 297012'36" =
faltante del siguiente objetivo. A

Az 88955'44"

I MOVER I DIST I MLM I

4. [C7"18.2 Cambio del punto inicial" Resultados para el punto actual

5. Pulse {ESC} o de un golpecito en la cruz de
la esquina superior derecha para finalizar con
la medicién de la linea faltante.
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18. MEDICION DE LA DISTANCIA ENTRE DOS O MAS PUNTOS (MLM)

m Cambio del punto inicial

Se puede cambiar el ultimo punto medido a la siguiente posicion inicial.

Objetivo (P2)

Nueva Posicion

Posicion de inicio (P1) de Inicio

Estacién del Instrumento

PROCEDIMIENTO

1. Observe el objetivo y la posicién inicial siguiendo
los pasos del 1 al 5 descritos en "18.1 Medicién
de la distancia entre 2 o mas puntos".

2. Después de la medicién de los objetivos, pulse Distancias remotas.
[MOVER].
Dist.Rem.Dist.G 13.868 m EER
Pend. 3.750% B-30
Dist.Rem.Dist.H 13.868 m
Dist.Rem Dist.V 0.520 , 4>
G 8.221m ==
AZ 88955'44"
AHd 297°12'36" =
2
I MOVER I DIST I MLM I
100

ha -

%l
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18. MEDICION DE LA DISTANCIA ENTRE DOS O MAS PUNTOS (MLM)

Pulse [SI] en la ventana del mensaje de
confirmacién.

* Pulse [NO] para cancelar la medicion.

3. El ultimo objetivo medido pasara a ser la nueva
posicion inicial.

4. Realice la medicién de la linea faltante siguiendo
los pasos 3 a 5 descritos en "18.1 Medicion de la
distancia entre 2 o mas puntos".

Dist.remota/mover pto.
Mover pto. Confirmar??
G
AZ

AHd

8.221m
88°55'44"
297°12'36"

| SI(F1) | |

NO(F4) |

E
B-30

-

1=

=g
1

7

101
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19.CALCULO DEL AREA DE UNA SUPERFICIE

Puede calcular el area del terreno (area en pendiente y area horizontal) marcado por tres o mas
puntos conocidos. Para ello, debe introducir las coordenadas de los puntos.

Entrada Salida
Coordenadas: P1 (N1, E1, Z1) Area d.e.lé G ({area horizontal y desnivel)

superficie:

P5 (N5, E5, Z5)

N

P3

P2

P1 P4
P5
E
0

* Numero de puntos de coordenadas especificados: 3 6 mas, 30 6 menos.

» Elarea de la superficie se calcula observando en orden los puntos en una linea encerrando un area
o leyendo las coordenadas previamente registradas y utilizandolas como datos de punto conocido.

» Es posible asignar teclas programadas en los menus de medicién para procesar varias
aplicaciones y los diferentes modos en los que el operador manipula el instrumento.

IC7"20.6 Asignacién de teclas de funcion"

%

» Se producira un error si solamente se introducen (o se recuperan) dos puntos (0 menos) al
especificar un area encerrada.

» Asegurese de observar (o recuperar) los puntos de un area cerrada en sentido circular hacia la
derecha o hacia la izquierda. Por ejemplo: el area especificada mediante la introduccién (o
recuperacion) de los numeros de punto 1, 2, 3, 4, 5y la especificada por 5, 4, 3, 2, 1 tienen la misma
forma. Sin embargo, si los puntos no se introducen en orden correlativo, el calculo del area sera
incorrecto.

Area de pendiente

Los primeros tres puntos especificados (medidos/leidos) se usan para crear la superficie del
area de pendiente. Los siguientes puntos se proyectan verticalmente sobre esta superficie y el
area de pendiente calculada.

%

%l
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19. CALCULO DEL AREA DE UNA SUPERFICIE

PROCEDIMIENTO Calculo del area de una superficie mediante la medicion
de puntos

1. Seleccione "Calc.Area." en <Menu>. =
i2 1.Coord. ||KF MLM —
ma 1.Coord. "7 5. ._30
¥ 2.Replanteo ,*, 6.Reseccion ap
= =
r
£ 4REM o]

A
| I I | arees |
» Al pulsar [LECT], se _pueden recuperar y_utlllzar T
las coordenadas registradas en las siguientes e
mediciones. N o.000 | EEE
ICF "PROCEDIMIENTO Calculo del area de £ oo (@-30
una superficie utilizando los datos de las Z SNulog -«
coordenadas registradas” e
LN
ul
A
LECT I I MEDIC I CALC I
2. Pulsg .[MEDIC] para wsugllzar <Ca|c.area/' T i
medicion>. Observe el primer punto en la linea S —
que encierra el area y pulse [DIST]. e
La medicién inicia y se visualizan los valores B-30
medidos. Pulse [PARAR] para detener la
medicion. s a»
AZ o 1 n 1=
90°03'54" |5 g
Atd 35°26'45" | -!
A
I =
103
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19. CALCULO DEL AREA DE UNA SUPERFICIE

3. Los resultados de la medicién aparecen en la ]
pantalla. Pulse [SI] para confirmar. El valor del Calc.arealresult X
punto 1 se establece en "01". m

Norte 4.228 B-30
Este 7.975
Cota. 2,151 ap
s 9.038m I *
Az 87°08'14" || a) o
AHd 7029'40" 1
A
H | SI(F1) | | NO(F4) | 3
Arealintrod.coord.
Pt_07 N 4.220 | NN
E 7.975 |B-30
z 2.151
ap
=
=0
ool
A
LECT I I MEDIC I CALC I

4. Repita los pasos 3 y 4 hasta haber medido todos
los puntos. Los puntos incluidos en un area
limitada se observan en sentido horario o
antihorario.

Por ejemplo: el area especificada mediante la
introduccion de los numeros de punto 1, 2, 3,4, 5
y la especificada por 5, 4, 3, 2, 1, tienen la misma
forma.
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19. CALCULO DEL AREA DE UNA SUPERFICIE

5. Pulse [CALC] para visualizar el area calculada.

Arealintrod.coord.
YT 0 <o |
7.975 |B-30

2,151
a»
=
LN
ol
B2

LECT I I MEDIC I CALC I

Arealresult.
Puntos g o
@-30

Area Geom. 63_878 e
0.006 na [*%
g EE
Area Hor. 63_878 m (@l g
0.006 na| -!
B2

I I [ ox |

6. Pulse [OK] para regresar a <Area/introd.coord.>.
Pulse {ESC} o de un golpecito en la cruz de la
esquina superior derecha para finalizar con el
calculo del area.

PROCEDIMIENTO Calculo del area de una superficie utilizando los datos de
las coordenadas registradas

Los datos de las coordenadas registradas en el modo de programa se pueden recuperar y utilizar
para el calculo del area.
[CF "14.4 Lectura de los datos de las coordenadas registradas desde el modo de programa”

1. Seleccione "Calc.Area." en <Menu>.

2. Pulse [LECT] para leer los datos de coordenadas e
. realintrod.coord.
registrados desde el modo de programa. e
N o000 | I
E n.o00 [8-30
z <Nulo>
ap»
L=
U]
ul
7
LECT I I MEDIC I CALC I
105
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19. CALCULO DEL AREA DE UNA SUPERFICIE

3. Registre el primer punto en la lista y pulse [OK].
Las coordenadas del primer punto se establecen
como "01".

I3 Lectura de los datos de las coordenadas
desde el modo de
programa: "14.4 Lectura de los datos de las
coordenadas registradas desde el modo de
programa"

4. Lealas coordenadas del punto 2 y hacia adelante
Repita los pasos 2 y 3 hasta haber medido todos
los puntos.

Los puntos incluidos en un area limitada se
observan en sentido horario o antihorario.
Pulse [OK] después de registrar varios puntos
para leerlos todos simultaneamente.

Una vez observados todos los puntos conocidos =
. ) .. Arealintrod.coord.
necesarios para calcular el area de la superficie,
se visualizara [CALC]. 4,200 | A
7.975 |B-30
2151
ap
A=
UNe
ol
A
LECT | | meoc | cac |
5. Pulse [CALC] para visualizar el area calculada. o
Puntos 5 L
@-30
Area Geom. 63 878 oo
ap
0.006 na i
Area Hor. 63-878 me g@
0.006 na| =!
A
I I [ o« ]

6. Pulse [OK] para regresar a <Areal/introd.coord.>.
Pulse {ESC} o de un golpecito en la cruz de la
esquina superior derecha para finalizar con el
calculo del area.

- ~(fe




20.CAMBIO DE LA CONFIGURACION

Esta seccion explica como realizar la configuracién de parametros en el modo basico y como cambiar
esta configuracion.

Puede modificar todos los elementos para adaptarlos a su medicion.

A <Configuracion> se puede tener acceso pulsando el icono "Config" en <Sub>.

Configuracion
@-30
e} 2.Config.Inst. ||E 7.Personaliz. |
- |
|C 3.Const.Inst. ”Ck,, 8.Contrasefia | .
|c) 4.EDM ”@ 9.Datos & hora |
ul

=

=

Los siguientes capitulos proporcionan detalles de los elementos del modo de configuracion.

- Ajustes para la comunicacién [C7"11. CONEXION CON DISPOSITIVOS EXTERNOS"
- Configuracion del instrumento [ "22.3 Sensor de inclinacion", "22.5 Reticulo"

m Condiciones de observacion

Condic.de Obs.

Modo Dist. =
Compens. m 0
Err.Inclin. m )
Corr.Colim. No—B =
Corr.,CyR No :I g E
Ind.V man. NO—B -1
ObsV Zemt—B >
Coordenadas N-E-Z

Reso.Ang. 1" :I
Reso.Dist. 1mm

Correc.ppm Pres, Temp. :I %

107
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20. CAMBIO DE LA CONFIGURACION

Conjunto de elementos y opciones (*: Configuracion de fabrica)

Modo de distancia: Dist.G (distancia de pendiente)*, Dist.H (distancia
horizontal), Dist.V (diferencia de altura)

Corr. Inclin (correccién de inclinacion) [0]: Sl (H,V)*, SI (V), No

Err.Inclin.: Sin efecto*/Ir a pant.compens.

Corr.Colim. (correccién de colimacion) [0 NO, SI*

Corr.CyR: No*, K=0,142, K=0,20

Ind.V man.: No*, SI

Obs.V (método de visualizacion del

angulo vertical) [0}: Zenit*, Horiz., Horiz £90°

Reso.Ang. (Resolucién de angulo): SET1X/SET2X: 0,5", 1"
SET3X/SET5X: 1", 5"

Reso.Dist. (Resolucién de distancia): SET1X/SET2X: 0,1mm, 1mm*
SET3X/SET5X: 1mm*

Correc.ppm: Pres, Temp.*, +Humedad

+ "Reso.Dist." solamente se puede seleccionar para el SET1X/SET2X. La pantalla visualizada arriba
es la que pertenece al SET1X/SET2X.

Mecanismo de compensacion automatica del angulo de inclinacién
Los angulos vertical y horizontal se compensan automaticamente para errores pequefios de
inclinacién gracias al sensor de inclinacion de 2 ejes.

» Lea los angulos compensados automaticamente cuando la pantalla se haya estabilizado.

« El error de angulo vertical (error en el eje vertical), fluctia segun el eje vertical. Por lo tanto,
cuando el instrumento no esta completamente nivelado, si cambia el angulo vertical girando
el anteojo, también cambiara el valor del angulo horizontal que aparece en pantalla.

+ Angulo horizontal compensado = Angulo horizontal medido + Inclinacién del angulo / tag
(angulo vertical)

» Cuando el anteojo se dirige al angulo cenital o nadir, no se compensa la inclinacién del angulo
horizontal.

Correccioén de colimacion

EI SETX tiene una funcién de correccién de colimacion que corrige automaticamente los errores
del angulo horizontal causados por errores del eje horizontal y del eje de nivelacion.

Modo V (método de visualizacién del angulo vertical)

Zenit Horiz Horiz 90°
0° 90° 90°
270° 90° 180° 0° 0° 0
180° 270° 90°

- —¢le
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20. CAMBIO DE LA CONFIGURACION

m Configuracién del instrumento

Config.Inst.

Retroilum(Brillo) |2—E 8-30
Retroilum(Activ.) 6—E -
Retroilum Desc. NO—E =
RetroilumTecl. O"—E LN
Reticulo B—E "']
ACT EDM L.M—E A
Camino Guia 1—E

Sonido OH—E

Color l—E =

PNL CAL I I I OK I

Conjunto de elementos y opciones (*:Configuracion de fabrica)

Apagado [T No/5min./10min./15min./30min.*
Retroilum

(Reticulo On) [ 0 a 8 (6*) (Nivel de brillo al pulsar {{C7})
Retroilum (Normal) [} 0a 8 (2%)

Retroilum Desc. [0}; No*/30 seg/1 min./5 min./10 min.
RetroilumTecl. [} Off/On*

Reticulo [0}: nivel 0 a 5 (3%)

ACT EDM []: Libre*/Fija

Camino Guia: 1* (simultéaneo)/2 (alternando)
Sonido: On*/Off

Color: 1*/2 (monocromo)

* Pulse [PNL CAL] para visualizar la pantalla de calibracion del panel tactil.
I "10.1 Configuracion del panel tactil"

Ajuste del brillo de la retroiluminacion/encendido/apagado de la iluminacién del reticulo
y de la tecla
Al pulsar {h} cambia el nivel de brillo de la retroiluminacién junto con el estado de On/Off de la
iluminacion del reticulo/retroiluminacion de tecla.
Al encender el SETX el nivel de brillo se encuentra ajustado en "Retroiluminacion (Normal)".
"Retroiluminacién (Normal)" se ajustd a un nivel de brillo mayor que "Retroilum (Reticulo On)"
al enviarse pero estos valores se pueden modificar de acuerdo a las preferencias de usuario.

109
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20. CAMBIO DE LA CONFIGURACION

Encendido
Retroiluminacion Ajuste de Tiempo
(Normal) brillo transcurrido
“Retroiluminacion

Apagada”

1§85} <3
Retroiluminacion de Retroalimentacion de
Reticulo APAGADO Reticulo ENCENDIDO

Retroiluminacion
(Reticulo ENCENDIDO)
brillo

ENCENDIDO

Solamente cuando
"RetroilumTecl." se encuentra

ajustado en "Encendido”

* Tecla pulsada Retroiluminacion
« Panel tactil en funcionamiento APAGADO

Corte automatico para ahorro de energia/Desactivacion de la retroiluminacién
Para ahorrar energia, la alimentacién del SETX se corta automaticamente después del tiempo
de inactividad seleccionado.
La retroiluminacion se apagara simultaneamente si el instrumento no se opera por el tiempo
seleccionado. Sin embargo, la retroiluminacién no se apagara cuando "Retroilum" se encuentre
en"On".

ACT EDM

Configura el estado de recepcién de luz del EDM. Al realizar mediciones continuas, la
configuracién de esta opcion dependera de las condiciones de la medicion.

Cuando se ha definido EDM ALC como “Libre”, el ALC del instrumento se ajustara
automaticamente si se produce un error como resultado de la cantidad de luz recibida.
Configure “Libre” cuando el objetivo se mueva entre medidas o cuando se utilicen objetivos
diferentes.

Cuando la configuracién es “Mantener”, la cantidad de luz recibida no se ajusta hasta terminar
la medicién continua.

Si un obstaculo bloquea intermitentemente el haz de luz durante la realizaciéon de mediciones
continuas provocando el error “No hay sefial”, se necesitara algo de tiempo para ajustar la luz
recibida y se pueda mostrar el valor de la medicién. Configure “Mantener” cuando el haz de luz
utilizado en la medicién sea estable, pero se vea interrumpido frecuentemente por obstaculos
como gente, vehiculos, ramas de arboles, etc.

Retroiluminacion de Tecla

La retroiluminacion de la tecla se puede ajustar en "On" o en "Off". Al establecerse en "On" las
teclas se iluminaran cuando se encuentre activo "Retroilum (Brillo)".

.
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20. CAMBIO DE LA CONFIGURACION

* Cuando el modo de medicién de distancia se encuentre ajustado en "Seguim." (el objetivo se
mueve durante la medicion de distancia) el ACT EDM se ajustara sin importar el ajuste que tenga.

20.3 Configuracion EDM

¢ Pestaiia EDM

Configuracion EDM
EDM |pm [ 4]
Mod Dist. p—— < 8-30
Reflector Prisma |z|

a»

Const.Prism. —‘ mm| |+

llum. fija Luz Guia E g ]
H|

Luz Guia 3

I LISTA I I OK I P1

Conjunto de elementos, opciones y rango de introduccién (*: Configuracién de fabrica)
Modo Dist. (Modo de medicién de distancia):Fina “R™, Fino PRO n= 2 (Ajuste: 2 a 9 tim), Fina
“G”, Rapida "R", Rapida “G”, Seguim.

Reflector: Prisma*/Diana/Reflex.Directa

Constante de prisma: -99 a 99 mm (“Prisma” esta seleccionado: -30*,"Diana"
es seleccionada: 0)

Mantener ilum (funcion {0): Puntero Laser*/Luz Guia

Luz Guia (Brillo): 1a3 (3%

« El ajuste para el modo de medicion de distancia "AVG Fina" se puede incrementar/disminuir
utilizando las teclas programadas [ + J/[ - ].

+ La informacién del objetivo se puede editar y grabar.

ICF "PROCEDIMIENTO Grabacion y edicidn de la informacion del objetivo”

* "Constante de prisma" no se visualizara al seleccionar "Reflex.Directa" en "Reflector”.

+ Al cambiar los valores de la "constante del prisma" y al pulsar [OK], estos cambios se veran
reflejados en la visualizacion del tipo de objetivo de la barra de estado. Esta visualizacion
también cambiara para reflejar los cambios en los parametros de informacién del objetivo
realizados utilizando un recolector de datos. En ambos casos, los cambios no se grabaran en
<Ajust.reflec.>. Para quitar la informacion del objetivo agregado de la barra de estado, realice
un renicio en frio.

[ Barra de estado: "5.2 Funciones de la pantalla”, <Ajust.reflec.>: "PROCEDIMIENTO
Grabacion y edicién de la informacién del objetivo”, Reinicio en frio: "10.2 Resolucién de
temas concernientes al Software Reinicio en frio"

« El elemento de brillo de la luz guia ("Luz Guia (Brillo)") se visualizara solamente cuando
"Mantener ilum." se ajuste en "Luz Guia".

111
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20. CAMBIO DE LA CONFIGURACION

Correccion de la constante del prisma
Cada prisma reflectante tiene su propia constante.
Configure el valor de correccion de la constante de acuerdo con el prisma reflectante que utilice.
Cuando seleccione "Reflexion directa” en “Reflector”, el valor de correccion de la constante del
prisma se configura a “0” de forma automatica.

*A continuacion, se ofrecen ejemplos de los valores de Sokkia de correccién de la constante del
prisma para los prismas reflectantes.

AP01S+APO1AR APO1AR (Constante = 40 mm) cpo1 (Constante = 0 mm)
(Constante = 30 mm)

Valor de Correccion =30 yajor de Correccion =-40 ~ Valor de Correccion = 0

Las constantes de prisma y los ajustes de apertura se pueden ajustar para cada prisma. La
constante del prisma y los valores de apertura visualizados en la pestafia EDM cambiaran para
reflejar el tipo de reflector seleccionado en "Reflector".

® Pestana ppm

Configuracion EDM
EDM | pprm (4]
Temperatura 15(°C 8-30
Presion 1013 | hPa ap
Humedad 50 |% B
ppm 0|3

ul

A

[ opom | | o« |

* [Oppm)]: El factor de correccién atmosférica vuelve a 0y la temperaturay la presién atmosférica
adoptan los valores predeterminados de fabrica.

« El factor de correccion atmosférica se calcula y configura a partir de los valores de temperatura
y presion atmosférica introducidos. También se puede introducir el factor de correccién
atmosférica directamente.

Conjunto de elementos, opciones y rango de introduccion (*: Configuracion de fabrica)

Temperatura: -30a 60°C (15%)
Presion: 500 a 1400 hPa (1013*), 375 a 1050 mmHg (760%)
Humedad: 0 a 100% (50%)

ppm (Factor de correcciéon atmosférica):  -499 a 499 (0*)
*El elemento de "Humedad" se visualiza solamente cuando el parametro "Correc.ppm" en
"Condicién de Obs." se encuentra ajustado en

" +Humedad".

i —¢le




'é ié é SETX_SPA.book Page 113 Monday, March 3, 2008 4:09 PM %& t

20. CAMBIO DE LA CONFIGURACION

Factor de correccion atmosférica
ElI SETX mide la distancia con un haz de luz, pero la velocidad de dicha luz varia segun el indice
de refraccion de la luz en la atmoésfera. Este indice de refraccion varia segun la temperatura y
la presion atmosférica.

» Para poder determinar con precision el factor de correccién atmosférica, hay que tomar la
temperatura y la presién atmosférica promedio de todo el trayecto del haz de medicion. Sea
muy cuidadoso cuando calcule el factor de correccion en un terreno montafioso, pues la
diferencia de altura implica diferentes condiciones atmosféricas entre dos puntos.

» EI SETX esta disefiado de manera que el factor de correccién sea 0 ppm a una presion
atmosférica de 1013 hPay a una temperatura de 15°C.

+ Alintroducir los valores de temperatura y presion atmosférica, el valor de correccién se calcula
y se guarda en la memoria. Calcule el factor de correccién atmosférica con la siguiente férmula.

0,2942 x presion atmosférica (hPa)

1+ 0,003661 x temperatura del aire (°C)

IC7 "28.2 Correccion atmosférica para la medicion de distancia de alta precision"
+Si no es necesario realizar ninguna correccion meteorologica, ponga a 0 el valor de ppm.

ppm = 282,59 -

PROCEDIMIENTO Grabacion y edicion de la informacién del objetivo

La tecla programada [List.] se visualiza al seleccionar "Reflector" o "Const.Prism." en la pestafia
EDM de <Configuracion EDM>.

Configuracion EDM
EDM ppm [ 44 ]
Mod Dist. ——— = B-30
Reflector Prisma El -
Const.Prism. mm| |+
llum. fija Luz Guia E g ]
Luz Guia 3 |z| 1
&
I LISTA I I OK I P1
1. Pulse [List.] para visualizar una lista de todos los -
L. Ajust.reflec.
objetivos grabados.
Reflector I Const. I m
+ [AGRY]: Visualiza <Tipo reflect.>. Seleccione el -30 B-30
objetivo deseado desde la lista y pulse [OK] Diana 0
para registrarlo en la lista en <Ajust.reflec.>. Se Reflex.Directa ap
pueden registrar hasta un maximo de 6 _L*
objetivos. g
» [BOR]: Borra el objetivo seleccionado. - Q
| AGR I EDIT I BOR I OK I
113
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20. CAMBIO DE LA CONFIGURACION

2. Para editar un objetivo, seleccione el objetivo
deseado y pulse [Edit.]. Se visualiza <Reflector/ Reflector/edit.
edit.>. Seleccione/introduzca la informacion Reflector — e
relevante para el objetivo. risma EI B-30
Const. -30 | mm

Objetivo: Prisma/Diana/Reflex.Directa dp
Const.: -99 a 99 mm B
LNy

» Cuando seleccione "Reflexién directa” en 1

“Reflector”, los valores de correccién de la ;F

constante del prisma se configura en “0” de OK(F4)
forma automatica. [ I

3. Pulse [OK] en la pantalla del paso 2 para guardar
la informacién editada y regresar a
<Ajust.reflec.>.

Pulse [OK] para regresar a <Configuracion EDM>.

mAsignacién de las pestanas definidas por el usuario

Es posible asignar pestafias en el modo de Medic y el modo de Menu que sean adecuadas para las
condiciones de medicion. Esta opcién permite operar el SETX eficientemente por que se pueden
preajustar asignaciones a una sola pestafia para varias aplicaciones y los modos en los cuales los
operadores manipulan el instrumento.

 La configuracion de la pestafia en ese momento se conserva hasta que se revisa nuevamente,
incluso cuando se encuentre apagada la alimentacion eléctrica.

* Pulse [BORRAR] en <Personaliz./Selec. pant.> para regresar todas las configuraciones
personalizadas incluyendo los controles de pantalla y las teclas programadas a sus ajustes
anteriores.

« Una pantalla contiene un maximo de 5 pestafias.

%

» Cuando se graban y registran las asignaciones de pestaria, se elimina la configuracién anterior de
la pestana.

@® Asignacién de pestana
Las siguientes pestafias se encuentran asignadas en el momento de adquirir el SETX y también
las pestafnas que pueden definirse por el usuario.
» Medic.Basic

Ajustes predeterminados Pestainas definidas por el
de fabrica usuario
GHV GHV
distGHV distGHV
Grafico GHV + Coord.
114
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20. CAMBIO DE LA CONFIGURACION

* Replanteo

Ajustes predeterminados
de fabrica

Pestaias definidas por el
usuario

Medic.

Medic.

Grafico

* Replanteo coord..

Ajustes predeterminados
de fabrica

Pestaias definidas por el
usuario

GHV GHvV
NEZ NEZ
Graf.1
Graf.2

PROCEDIMIENTO Asignacion de pestaiias

1.

Seleccione "Personali." para visualizar

<Personaliz./Selec. pant.>.

Seleccione el modo de medicion en el cual desea

asignar una pestafa.

Seleccione "Tab page".

Personaliz./Selec. pant.

E
B 1.MedicBasic B-30

Iil 2.Replanteo

ap
L=

|2} 3.Replanteo coord.

CNe
21

B

BORRAR I

I I ATRAS I

v 2.Replanteo

@-30
ap

o

EI 2.Control L
CINE]
2} 3.Tec.Pro. ul
7
| | | atras |
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20. CAMBIO DE LA CONFIGURACION

2. Utilice las teclas programadas ([AGR], [BOR]
etc.) en <Personali. Tab pag.> para asignar el
esquema de la pagina de la pestafia deseada.

Person pag. pestafia/Replanteo

* Pulse [AGR] para agregar la pestafia
seleccionada a la derecha de la pantalla. L | ]
* Pulse [INS] en la segunda pagina para insertar s =
la pestafia seleccionada en frente de la pestafia
actual " v 90°00'58" |4
« Pulse [CNFG] en la segunda péagina para AHd 331°59'51" | &
sustituir la pestafia actual con la seleccionada.
* Pulse [BOR] para borrar la pestafia actual.

%

*Las pestafias, una vez borradas, no se pueden
recuperar.

Seleccione un tipo de pestafia desde la lista
desplegable "Tipo". Agr

Tipo

= OK(F4) 5
I P1
1 1 1

3. Repita el paso 2 para realizar mas asignaciones
de pestafia.

4. Pulse [OK] para finalizar la asignacién de
pestafas. Las pestafias asignadas se almacenan
un la memoria y se visualiza <Personali.>. Las
pestafas recién asignadas aparecen en la
pantalla de medicién relevante.
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m Personalizacion de los controles de la pantalla

Es posible personalizar los controles de la pantalla en el modo de Medic. para controlar las
condiciones de medicion y los diferentes métodos empleados por los diferentes operadores.

» La configuracion de los controles de la pantalla actual se conserva hasta que se revisa nuevamente,
incluso cuando se encuentre apagada la alimentacion eléctrica.
» Pulse [BORRAR] en <Personaliz./Selec. pant.> para regresar todas las configuraciones

personalizadas incluyendo las paginas de la pestafia y las teclas programadas a sus ajustes
anteriores.

« Los controles de la pantalla no se pueden ajustar para la pestafia Grafico.

%

» Cuando se graba y se registra la configuracién del control de pantalla, se elimina la configuracién
anterior.

PROCEDIMIENTO Personalizacion de los controles de pantalla
1. Seleccione "Personali." para visualizar -
. Personaliz./Selec. pant.
<Personaliz./Selec. pant.>.

Seleccione el modo de medicion en el cual desea ol
personalizar los controles de pantalla. E] 1medic.Basic B-30

ap
EI 2.Replanteo o
U]
Iil 3.Replanteo coord. ._.]

BORRARI I I ATRAS I

Seleccione "Control". m——
[ 4]

v 2.Replanteo

@-30
2} 1.7ab pag.
ap
E—
CNg
2} 3.Tec.Pro. ul
A
| | | | amas |
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20. CAMBIO DE LA CONFIGURACION

2. Pulse [AGR] para agregar una lista de control
desplegable.

Control personalizado/Medicion basica

« Pulse [BOR] para borrar el control seleccionado. | GHV | distGHV | Grafico Y
& @-30
Ang.V(real) b ‘.
« Los controles, una vez borrados, no se pueden I L=
recuperar.
p Ang.H(real) - g Q
— ...]
[N | -

3. Seleccione un control de pantalla desde la lista.

Dist.G
Dist.H E
Dist.V
[Ang.V ‘.
[Ang.H ﬂ -
[Ang.V(real)
[Ang.H(real) g Q
Norte ‘I
-
Dist El
-
=]
AGR I CNFG I BOR I OK I

4. Pulse [CNFG] para ajustar el tamafio, grosor,
color y espacio de la fuente.

Dim. ._30
Atrib. Delg. :l
Color Negro :I a»
—E' A=
Espaciado Normal
UNg
ul
A

o | OK(F4) | 'I

5. Repita los pasos 2 a 4 para personalizar mas
controles de pantalla.

6. Pulse [OK] para finalizar la personalizacién de
los controles de pantalla. Las modificaciones se
almacenan un la memoria y se visualiza
<Personali.>. Las modificaciones se reflejaran en
las pantallas relevantes.
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20. CAMBIO DE LA CONFIGURACION

m Asignacién de teclas de funcion

En el modo Medicion, se pueden asignar funciones a las teclas para adaptarse a las condiciones de
medicién. Esta opcion posibilita un manejo muy eficiente del SETX, puesto que permite predeterminar
una funcién en una sola tecla. De este forma, el teclado se adapta a diversas aplicaciones, y a los
distintos usos de cada operario del instrumento.

« La asignacion actual de las teclas programadas se conserva hasta que se revisa nuevamente,
incluso al apagar el SETX.

« Pulse [BORRAR] en <Personaliz./Selec. pant.> para regresar todas las configuraciones
personalizadas incluyendo las paginas de pestafia y los controles de pantalla a sus ajustes
anteriores.

%

» Cuando se graban y registran las asignaciones de teclas de funcién, se elimina la configuracién
anterior de las teclas.
« Las teclas programadas no se pueden asignar a las pestafias de Grafico.

@® Las siguientes pantalla son las que se pueden personalizar y la asignacion de las teclas
programadas al adquirir el SETX.
1. Pestafias GHV y distGHV de <Medicion basica>
Pagina 1 [EDM] [Comp.] [FI1J.0] [DIST]
Pagina 2 [Menu] [Desplaz.] [Ang.H] [COORD]
Pagina 3 [MLM] [RESEC] [REM] [REP]

2. Pestafa Medic. de <Replanteo>
Pagina 1 [REM] [ /rhvR] [CNFG] [DIST]
Pagina 2 [--1[--1[--1[-]
Pagina 3 [--1[--1[--1[-]

3. Pestafias GHV y NEZ de <Fijar coord.>
Pagina 1 [ OK][ ---1 [CNFG] [DIST]
Pagina 2 [--1[--1[--1[-]
Pagina 3 [--1[--1[--1[-]

@ Las siguientes funciones pueden asignarse a teclas de funcién.

[---1 : No hay ninguna funcién asignada

[DIST] . Medicion de distancia y angulo

[CNFG] . Establecer la precision de replanteo (solamente se puede asignar en 2 arriba)
[/SHV] . Cambia el modo de entrada de distancia entre distancia de pendiente (G)/distancia

horizontal (H)/diferencia de altura (V). La letra en mayuscula en la tecla programada
indica el modo seleccionado actualmente.

[ /rhvR] . Cambia el modo de distancia entre distancia de pendiente (G)/distancia horizontal (H)/
diferencia de altura (V)/REM (R) en las pantallas de replanteo. La letra en mayusculas
en la tecla programada indica el modo seleccionado en ese momento (solamente se
puede asignar en 2 arriba).

[OK] : Finaliza con la medicién de replanteo para el punto de replanteo seleccionado y
regresa a <Introd.coord>. Este punto de replanteo sera eliminado de la lista
(solamente se puede asignar en 3 arriba).
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[F1J.0]
[Ang.H]
[DI/L]

[AZ ] %]

[FIJAR]
[RCL]

[HV fuera]
[HVD fuera] :
[pie/M]
[AP]

[APUNT]
[COMP]
[EDM]
[MENU]

[COORD]
[REP]
[DESPL]
[A-DES]
[D-DES]
[DES-2D]
[MLM]
[REM]
[RESEC]
[AREA]

: Configurar a 0 el angulo horizontal®
: Configurar el angulo horizontal requerido
. Seleccionar el angulo horizontal izquierda/derecha. La letra en mayuscula en la tecla

programada indica el modo seleccionado actualmente.

: Cambia entre el angulo zenit/pendiente en in %. La letra en mayuscula en la tecla

programada indica el modo seleccionado actualmente.

: Mantener el angulo horizontal/liberar el angulo horizontal
: Mostrar datos finales de la medicion
. Envia los resultados de medicion de angulo a un dispositivo externo

Envia los resultados de medicion de distancia y angulo a un dispositivo externo

. Cambia las unidades de la distancia entre metros/pies
: Ajusta la estacion del instrumento, coordenadas, la altura del instrumento y la altura

del objetivo.

. Sefial devuelta

: Mostrar el angulo de inclinacion

. Parametros de EDM

: Visualiza <Menu> (medicién de coordenadas, medicién de replanteo, mediciéon de

desplazamiento, medicién REM, medicion de la linea faltante, reseccion, célculo de
area)

: Medicion de las coordenadas

: Medicién de replanteo

: Medicion por desplazamiento.

: Menu de desplazamiento del angulo

. Menu de desplazamiento de distancia

. Desplazamiento/menu 2D

. Medicion de la distancia entre dos o mas puntos (mlm)
. Medicién REM

: Medicion por triseccion

: Medicion del area de una superficie

PROCEDIMIENTO Asignacion de una tecla programada

1. Seleccione "Personali." para visualizar
<Personaliz./Selec. pant.>.

Seleccione el modo de medicion en el cual desea
asignar una tecla programada. B 1.medic Basic B-30

Personaliz./Selec. pant.
[ ]

a»
EI 2.Replanteo L
g
2} 3.Replanteo coord. ol

BORRARI I I ATRAS I
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—o||®

Seleccione “Tec.Pro.”.

Personaliz.
T 2Replanteo [ 4]
@-30

2} 1.7ab pag.
L | J
E 2.Control L

2. Seleccione la pestafia deseada. Se visualizaran
todas las teclas programadas asignadas a cada
pagina de esa pagina.

Tecla programada person//Replanteo

GHV | distGHV | Grafico

3. Seleccione la tecla programada a la que le desea
cambiar la asignacion. Al tocar una tecla
programada, o al pulsar {fESPACIO} cuando el
cursor se encuentre alineado con una tecla
programada, se visualizara <List.tec.prog.>.

4. Seleccione la tecla programada deseada desde
<List.tec.prog.> para asignar la posicién
especificada en el paso 3.

5. Repita los pasos 2 a 3 para realizar mas
asignaciones de teclas.

6. Pulse [OK] para finalizar la asignacion de teclas.
Las teclas signadas se almacenan un la memoria
y se visualiza <Personali.>. Las teclas recién
asignadas aparecen en la pantalla de medicion
relevante.

121

- ~(fe




'é ié é SETX_SPA.book Page 122 Monday, March 3, 2008 4:09 PM

20. CAMBIO DE LA CONFIGURACION

20.7 Unid.

Unid.

Temperatura Celsius

Presion hPa

[EE]

Angulo I GGG.MMMSS

[ ]
@-30
a»
Distanc. W 4
ol
I

|

=

I I [

Conjunto de elementos y opciones (*: Configuracién de fabrica)

Temperatura: Celsius*/Farenheit

Presion: hPa/mmHg/pulgHg

Angulo: Grados (GGG.MMMSS)*/Gon/Mil
Distanc.: Metro*/Pies/Pulg

Pies (solamente visualizado cuando se ha seleccionado arriba "Pie" o "Pulg"):
Internacional*/USA

Pulgada (fraccion de pulgada)
La “Fraccién de pulgada” es la unidad utilizada en EE.UU. y se expresa como se muestra en el
siguiente ejemplo.

10.875 pies — 1

1

-1/2 pulgadas

@f
@ 10.000 pies
@ 0.875 pies x 12 = 10.5 pulgadas
® 0.5 pulgadas = 1/2 pulgada

S

10
CT)

%

* Incluso estando seleccionada la unidad “pulgada”, todos los datos, incluyendo el resultado del
calculo del area se expresan en “pies” y todas las distancias deben introducirse en “pies”. La
pantalla también muestra los valores en “pies” cuando se supera el rango de “pulgada”.
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m Cambio de contrasena

Establecer una contrasefia le permite proteger informacién importante tal como los datos de medicion
y las direcciones de correo electrénico.

No se ha establecido ninguna contrasefia al embalar el SETX. Al establecer una contrasefia por
primera vez, deje en blanco la casilla "Contrasefia ant.".

Al establecer una contrasefia, aparecera la pantalla de contrasefia al encender el SETX. Introduzca
la contrasefa para continuar.

Contraseiia ant. m

|| | @-30

Contrasefia nueva ‘.

| | =

Repet. contrasefia nueva g Q

| | o

I I | o< |
Juego de elementos

Contrasefia ant.: Introduzca la contrasefia actual
Contrasefia nueva: Introduzca la nueva contrasefna
Repet. contrasefia nueva: Introduzca nuevamente la nueva contrasefa

* La contrasefia puede contener hasta 16 caracteres de longitud. Los caracteres introducidos se
visualizaran como asteriscos.

+ Para desactivar la funcion de la contrasefia, realice el procedimiento de ajuste de la nueva
contrasefia pero introduzca un "espacio” en la casilla "Contrasefia nueva".

* Es necesario una direccion de correo electrénico al utilizar el programa de marcacion del SFX.
a Explicaciones del programa de marcacion SFX (SETX)

%

« La funcién de contrasefia no se cancelara al realizar un reinicio en frio.
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m Fechay Hora

Configuracion
Fecha 2006/0948 I~ .m30
Hora 12:17:00 pm =
a»
L=
ol
I I | o~ |
Juego de elementos
Fecha: Introduzca manualmente la fecha o selecciénela del
calendario desplegable tocando e.
Hora: Introduzca manualmente la hora o ajuste utilizando
[AL[V].

Al pulsar {ESPACIO} incrementara la seccién
seleccionada en 1.

Fecha y Hora

El SETX incluye una funcion de reloj/calendario.

m Recuperacién de la configuracion por defecto

Realice un reinicio en frio para regresar todos los elementos a los ajustes predeterminados de
fabrica. Un renicio en frio no borrara los datos topograficos en el modo de programa. Sin embargo,
si los datos en la memoria son importantes, ASEGURESE DE TRANSFERIRLOS A UN
ORDENADOR PERSONAL ANTES DE LLEVAR A CABO UN REINICIO EN FRIO.

Para llevar a cabo un renicio en frio, mientras mantiene pulsado {F3}, {F1} y {BACKSPACE}, pulse
{d) }. Aparecera el siguiente mensaje.

"Se borraran todos los parametros. ¢ Esta seguro?"
Pulse [SI] para continuar. Pulse {ESC} para cancelar.
Después de haber pulsado [SI] el instrumento se enciende normalmente.

%

+La funcién de clave de contrasefia no se cancelara.
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21.MENSAJES DE ADVERTENCIA Y DE ERR(

A continuacion, se enumeran y explican los mensajes de error que aparecen en la pantalla del SETX.
Si un mensaje de error aparece repetidas veces, o si aparece algin mensaje diferente a los descritos
a continuacion, significa que el instrumento no funciona correctamente. Pdngase en contacto con el
representante de Sokkia.

Bateria de respaldo agotada. La visualizacion del reloj podria no ser correcta.
El voltaje suministrado por la bateria de litio disminuye o se encuentra completamente
descargada. Solicite a un agente de Sokkia la sustitucion de la bateria.

Malas cond.
El aire brilla mucho, etc., las condiciones de mediciéon son malas.

El centro del objetivo no puede verse.
Vuelva a observar el objetivo.

Condiciones no aptas para realizar mediciones de distancias si no se ha configurado ninguna
medicion sin reflexién: Si no se ha configurado ninguna medicién sin reflexiéon no se pueden medir
distancias, dado que el rayo laser impacta al menos sobre dos superficies al mismo tiempo.
Para medir distancias, elija un objetivo con una sola superficie.

[CF Precauciones al ajustar el prisma: "9. ENFOQUE Y OBSERVACION DEL OBJETIVO"

Error de calculo
Durante la medicion de reseccién el mismo punto se registra varias veces. Configure otro punto
conocido de modo que no coincidan las coordenadas del punto conocido.

Durante el calculo del area de superficie, no se satisfacen las condiciones necesarias para el
célculo. Verifique las condiciones e intente nuevamente.

No se pued.camb. ET <==> SDR!!
No se puede cambiar al modo de programa.
Realice un renicio en caliente y después encienda de forma normal. Si este mensaje de error
vuelve a aparecer, pongase en contacto con un agente de Sokkia.

jiLa lista de dispositivos esta llena!!
No se pueden registrar mas dispositivos Bluetooth en ese momento. Borre los dispositivos no
necesarios de la lista e intente nuevamente.

Error: Leer info. incorporada.

Error: Leer sysflg

Error: Auto verificacion

Error: Leer Parametro OS

Error: Escribir sysflg
Pulse [OK] para cancelar el mensaje. Si este mensaje de error vuelve a aparecer, péngase en
contacto con un agente de Sokkia.

Contraseiia incorrecta.
La contrasefia introducida no coincide con la contrasefia definida. Introduzca la contrasefia
correcta.

jiilntroduzca el nombre de dispositivo!!

Nombre del dispositivo Bluetooth no introducido. Introduzca el nombre del dispositivo y finalice el
registro.
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Introd.mas de 3 caract.!
La introduccién de contrasefa consiste de menos de 3 caracteres. Introduzca una contrasefa de
al menos 3 caracteres de longitud.

Los datos del trabajo no estan desarrollados. O datos de trab.sin desarroll.
Se han perdido los datos del TRABAJO del modo de programa o no se pueden leer. Vuelva a
crear los datos de TRABAJO nuevamente.

Nec.obs.pto. base.
En la medicion REM, no se ha terminado correctamente la observacion del objetivo.
Reinicie y observe el prisma y realice nuevamente la medicion.

Falta 1a obs.
En la medicion de la distancia entre 2 o mas puntos, no se ha terminado correctamente la
observacioén de la posicion inicial.
Observe la posicion inicial con precision y pulse [OBS] para volver a realizar la medicion.

Diferencias en la contrasefia nueva
Durante la configuracién de la nueva contrasefia, se ha introducido una contrasefia de
confirmacion distinta. Introduzca la contrasefia nueva dos veces correctamente.

No existen datos
Se ha detenido la busquedal/lectura de datos de coordenadas o la busqueda de datos de codigo.
Motivos: el elemento en cuestion no existe o el volumen de datos es muy grande.

Norte/Este es nulo
No se pueden leer las coordenadas cuando el valor de norte y este se encuentra establecido en
"Nulo".

No hay solucién
En la triseccion, el calculo de las coordenadas de la estacion del instrumento no converge.
Revise los resultados y si es necesario, vuelva a realizar la medicion.

No existe punto
Al leer los valores de la coordenada durante el registro de la estacion del instrumento, etc., no
existen datos de coordenadas registrados en la memoria y en el TRABAJO seleccionado.
Registre primero los datos de las coordenadas.

Fuera de rango
Durante la presentacion en % de gradiente, se ha superado el rango de presentacién (menos de
1000%).
El angulo vertical ha superado los +89° de horizontal o la distancia medida es mayor que
9999,999 m durante la medicion REM.
Instale la estacion del instrumento lejos del objetivo.

Las coordenadas de la estacion del instrumento calculadas en la triseccion son demasiado
elevadas.
Vuelva a realizar la observacion.

Durante el calculo del area, los resultados excedieron el rango de presentacion.
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No hay senal
La luz reflejada no se observa cuando inicia la medicién de distancia. O, durante la medicién, la
luz reflejada se ha debilitado o esta bloqueada.
Ya sea que observe nuevamente el objetivo o, al utilizar un prisma reflectivo, incremente el
numero de prismas reflectivos.

Objet.no encontr.!!
El prisma no se puede localizar dentro del rango del area de busqueda.
Reinicie y observe el prisma y realice nuevamente la medicion.

Temp Rnge OUT
El SETX se encuentra fuera del rango de temperatura admitido y no se pueden realizar
mediciones precisas. Repita las mediciones en el rango de temperatura adecuado.

iilCompensacion excedido!!
El angulo de inclinacion excede el rango de compensacion del ngulo de inclinacién del sensor.
Vuelva a observar dentro del rango de +1.

Exc.esp. !!

La medicion no se lleva a cabo en el tiempo asignado.
Reinicie y observe el prisma y realice nuevamente la medicion.
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22.REVISIONES Y AJUSTES

Un SETX es un instrumento de medicion que exige ajustes muy precisos. Debe ser revisado y

ajustado antes de utilizarlo, para asi garantizar que se realicen siempre mediciones precisas.

» Realice siempre las revisiones y ajustes en la secuencia correcta comenzando por "22.1 Nivel
tubular" hasta "22.7 Constante de la distancia aditiva".

* Ademas, debe examinarse detenidamente el instrumento si ha pasado mucho tiempo almacenado,
después de transportarlo, o cuando pueda haber sufrido dafios por recibir un golpe fuerte.

» Asegurese que el instrumento se haya configurado fijamente y de forma estable antes de realizar
las revisiones y ajustes.

m Nivel tubular

El tubo de burbuja o nivel es de cristal, por lo que es sensible a los cambios de temperatura y los
golpes. Reviselo y ajustelo como se indica a continuacion.

PROCEDIMIENTO Revision y ajuste

1. Nivele el instrumento y revise la posicion de la
burbuja del nivel tubular.
I "8.2 Nivelacion”, pasos 3 a 5.

2. Gire la parte superior del SETX hasta 180° y
verifique la posicion de la burbuja.
Si la burbuja sigue centrada, no es necesario
ajustarla.
Si la burbuja esta descentrada, ajustela como se
indica a continuacion:

3. Corrija la mitad del desplazamiento de la burbuja
mediante el tornillo C de nivelacién del pie.

4. Corrija la mitad restante del desplazamiento
utilizando la clavija de ajuste para girar el tornillo m @
de ajuste del nivel tubular.  Centro
Cuando el tornillo de ajuste del nivel tubular se
gira en el sentido antihorario, la burbuja se mueve
en el mismo sentido. o
5. Gire la parte superior del instrumento y siga
realizando los ajustes hasta que la burbuja siga
centrada en cualquier posicion que adopte la
parte superior.
Si la burbuja no se desplaza al centro aunque
haya repetido los ajustes, pida a su representante
de Sokkia que la ajuste.

%
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m Nivel circular

Reviselo y ajustelo como se indica a continuacion.

%

» Asegurese de que la tension de ajuste sea idéntica en todos los tornillos.
» No apriete demasiado los tornillos, pues podria dafiar el nivel circular.

PROCEDIMIENTO Revision y ajuste

1. Revise y ajuste el nivel tubular, o bien utilice con
cuidado el nivel tubular para nivelar el
instrumento.

C"8.2 Nivelaciéon", pasos 1 a 2

2. Revise la posicion de la burbuja del nivel circular.
Si la burbuja no esta descentrada, no es
necesario ajustarla.

Si la burbuja esta descentrada, realice el siguiente
ajuste.

3. En primer lugar, confirme la direccion del . .
desplazamiento. Tornillos de ajuste
Con la clavija de ajuste, afloje el tornillo del nivel del nivel circular
circular del lado opuesto a la direccién hacia la
que se desplaza la burbuja para moverla hacia el
centro.

4. Apriete los tornillos de ajuste hasta que la tension
de los tres tornillos sea igual para a alinear la
burbuja en medio del circulo.
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22.3 Sensor de inclinacion

Sielangulo de inclinacion que aparece en pantalla se desvia del angulo de inclinacion 0° (punto cero),
elinstrumento no esta correctamente nivelado. Esto afectara negativamente a la medicion del angulo.
Para corregir el error del punto cero de inclinacion, siga este procedimiento.

PROCEDIMIENTO Revision y ajuste

1. Nivele cuidadosamente el SETX. Si fuera
necesario, repita los procedimientos de revisiéon y
ajuste de los niveles de la burbuja.

2. Seleccione "Inst. cons." en <Configuracion>
[Paramet.]
Configuracion Comp.| Apunt. 4| ) | XS
-
| 1.Condic.de Obs}| A 6.Unid. | =
2} 2.Config.Inst. | 7.Personaliz. | ap
3.Const.Inst. <, 8.Contrasefia A
i
|c) 4.EDM ”@ 9.Fechay hora |
ul
5
| | | amas |
3. Seleccione "Compens.exced.". constante de constante de
médulo correccion en la correccion en la
direccion X direccion Y (vertical)

(horizontal)

Configuracién del ing

[E] 1.compens.exced. X=1630, Y=1696

B 2.Colimacion

| | | amas |
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Nivele el instrumento hasta que los angulos de
inclinacién X/Y sean +1’. Espere unos cuantos
segundos para que la visualizacién se estabilice,
después lea el angulo de inclinacion actual en la
direccion X (observacion) y Y (eje horizontal).

Pulse [OK] y gire la parte superior del
instrumento y el anteojo 180° de la posicién
actual.

Espere unos cuantos segundos para que la
pantalla se estabilice, después lea los angulos
compensados automaticamente X2 y Y2.

Calcule los siguientes valores de desplazamiento
(error del punto cero de inclinacién).
DesplazamientoX = (X1+X2)/2

DesplazamientoY = (Y1+Y2)/2

Si uno de los valores de desplazamiento
(DesplazamientoX, DesplazamientoY) supera
+10", ajuste el valor mediante el siguiente
procedimiento.

Si el valor de desplazamiento se encuentra en el
rango +10", no es necesario ningun ajuste.
Pulse {ESC} para regresar a <Const. Instr.>.

Pulse [OK] y gire la parte superior del
instrumento y del anteojo hasta 180°.

Comp.exced./Medic.
Leer CD [ 4
Comp. X o'so~ [#-30
Comp. Y -0'09" ap
AZ 89°28'12"
AHd 106°44'52" | =
B2
| | | o« |
Comp.exced./Medic.
Leer Cl .
Comp. X _11op* |#30
Comp. Y 0'23" ap
AZ 270°31'50"
AHd 286°44'56" | =
oA
| | [ o« ]
131
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9. Compruebe que los valores estan dentro del  Resultados para el punto de objetivo

rango de ajuste.
Si ambas constantes de correccion se Comp.exced./Medic.
encuentran dentro del rango 1600 +360 ™ | Actuar
(SETX1: 6{00 1+1440), select':lrone [SI] para Comp. X 1600 |B-30
renovar el angulo de correccion. Se restaura S 1595
<Configuraciones del instrumento>. Continde = — ’

Nueva a»
con el paso 11. .
Si los valores exceden el rango de ajuste, Comp. X 1741
seleccione [NO] para cancelar el ajuste y |_ [ Come.Y 1573 |5
restaure <Configuraciones del instrumento>. ul
Poéngase en contacto con el representante de 7
Sokkia para realizar el ajuste. s | | [ w |

Resultados para el punto de desplazamiento

PROCEDIMIENTO Segunda revision

10. Seleccione "Compens.exced.".

11. Espere unos instantes. Cuando se estabilice la
pantalla, lea los angulos X3 e Y3 compensados
automaticamente.

12. Pulse [OK] y gire la parte superior del
instrumento y del anteojo hasta 180°.

13. Espere unos instantes. Cuando se estabilice la
pantalla, lea los angulos X3 e Y3 compensados
automaticamente.

14. Es ahora cuando se calculan los siguientes
valores de desplazamiento (error del punto cero
de inclinacion).

Desplazamiento X = (X3+X4)/2
Desplazamiento Y = (Y3+Y4)/2

Si los dos valores de desplazamiento se
encuentran en el rango +10", el ajuste ha
terminado.

Pulse {ESC} para regresar a <Const. Instr.>.

Si alguno de los valores de desplazamiento
(DesplazamientoX, DesplazamientoY) no se

encuentran en el intervalo £10", repita los

procedimientos de revision y de ajuste desde el

principio. Si, después de repetir la revision 2 0 3

veces, la diferencia sigue estando fuera del rango

+10", pida al representante de Sokkia que realice el ajuste.
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22. REVISIONES Y AJUSTES

m Colimacion

Esta opcion permite medir el error de colimacion del instrumento de forma que el SETX pueda
corregir las observaciones posteriores de una cara. Para medir el error, realice observaciones

angulares con las dos caras.

PROCEDIMIENTO

1. Seleccione "Inst. cons." en <Configuracion>

2. Seleccione "Colimacion".

3. Observe el punto de referencia en la cara 1y
pulse [OK]. El anteojo gira y se indexa el circulo
vertical.

4. Observe el punto de referencia en la cara2y
pulse [OK].

Configuracién del instrumento

Q 1.Compens.exced. X=1630, Y=1696

@ 2.Colimacion

Colimacion/Med.
Leer CD W
@-30
ap
AZ 358024'24"
108°14'55" | =

Colimacion/Med.

Leer Cl
AZ 1°36'28"
AHd 288°14'59"

L
=

1
w
1
1
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g\\“/
AN

5. Pulse [SI] para ajustar la constante.

* Pulse [NO] para descartar los datos y regresar a
<Configuraciones del instrumento>.

134

Colimacion/Result.
cot -0epp] " | AN
Desp.V -3935'23" 8-30
ap»
=
LNz

ol

[ -

%l




é SETX_SPA.book Page 135 Monday, March 3, 2008 4:09 PM @é t

22. REVISIONES Y AJUSTES

m Reticulo

Con esta opcion puede verificar la perpendicularidad del reticulo y de las posiciones horizontal/
vertical de éste.

%

« Verifique el reticulo del anteojo observando el objetivo.

PROCEDIMIENTO Revision 1: Perpendicularidad del reticulo con respecto
al eje horizontal

1. Nivele cuidadosamente el instrumento.

2. Alinee un objetivo bien visible (el borde de un
tejado, por ejemplo) en el punto A de la linea del
reticulo.

3. Utilice los tornillos de movimiento preciso para
alinear el objetivo con el punto B en una linea

vertical.
Si el objetivo se mueve paralelamente a la linea
vertical, no es necesario ningun ajuste. Si su S

movimiento lo desvia de la linea vertical, pida al
técnico de Sokkia que lo ajuste.

PROCEDIMIENTO Revision 2: Posicion vertical y posicién horizontal de la
linea del reticulo

1. Nivele cuidadosamente el instrumento.

2. Instale un objetivo en un punto situado a una
distancia horizontal del SETX de,
aproximadamente, 100 m.

3. Cuando se muestre la pantalla del modo
Medicion y el anteojo mire hacia la izquierda,
observe el centro del objetivo y lea el angulo
horizontal A1y el angulo vertical B1.
Ejemplo:

Angulo horizontal A1= 18° 34' 00"
Angulo vertical B1 = 90° 30' 20"

135
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4. Cuando el anteojo mire hacia la derecha, observe
el centro del objetivo y lea el angulo horizontal A2
y el angulo vertical B2.
Ejemplo:
Angulo horizontal A2 = 198° 34' 20"
Angulo vertical B2 = 269° 30' 00"

5. Realice los calculos: A2-A1y B2+B1

Si A2-A1 esta dentro de 180°+20” y B2+B1 esta
dentro de 360°+20”, no esnecesario realizar
ningun ajuste.
Ejemplo:A2-A1 (Angulo horizontal)

=198° 34' 20"- 18° 34' 00"

=180° 00' 20"

B2+B1 (Angulo vertical)

=269° 30' 00" + 90° 30' 20"

=360° 00' 20"
Si, después de repetir la revisién 2 o 3 veces, la
diferencia sigue siendo considerable, pida al
técnico de Sokkia que realice el ajuste.
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m Plomada 6ptica
%

« Asegurese de que la tension de ajuste sea idéntica en todos los tornillos.
* No apriete demasiado los tornillos, pues podria dafiar el nivel circular.

PROCEDIMIENTO Verificacion

1. Nivele cuidadosamente el SETX y centre un
punto topografico de forma precisa en el reticulo
de la plomada éptica.

2. Gire la parte superior hasta 180° y revise la o]
posicién del punto topografico en el reticulo.
Si el punto de estacion sigue estando centrado, no

es necesario ningun ajuste.
Si el punto topografico no esta ya centrado en la O] O]
plomada 6ptica, realice el siguiente ajuste.

PROCEDIMIENTO Ajuste &

3. Corrija la mitad de la desviacion con el tornillo de
nivelacion del pie.

4. Extraiga la cubierta del reticulo de la plomada
optica.
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5. Utilice los 4 tornillos de ajuste de la plomada
optica para ajustar la mitad restante de la
desviacién, como se indica mas abajo. (O]
Cuando el punto topografico se encuentra en la
parte inferior (superior) de la ilustracion: ‘n
Afloje el tornillo de ajuste superior (inferior) o] f=\ o]
ligeramente y apriete el tornillo de ajuste superior &/
(inferior) la mista cantidad para mover el punto v
topografico hacia el punto directamente debajo
del centro de la plomada 6ptica. O]

(Se movera a la linea de la figura de la derecha.) 2(1)

Si el punto topografico esta en la linea continua (o

de puntos):

Afloje el tornillo de ajuste derecho (izquierdo)

ligeramente y apriete el tornillo de ajuste izquierdo O]
(derecho) la misma cantidad para mover el punto

topografico hacia el punto en el centro de la

plomada optica. 4 [0 % 0] 3
(3) (4)
O]

6. \Verifique para asegurarse de que el punto
topografico permanece centrado en el reticulo
aun cuando haya girado la parte superior del
instrumento.

Si es necesario, realice nuevamente el ajuste.

7. Vuelva a colocar la cubierta del reticulo de la
plomada éptica.

Constante de la distancia aditiva

En la configuracion de fabrica del SETX, la constante K (constante de la distancia aditiva) esta
ajustada a 0. Aunque casi nunca se desvia, utilice una linea base con una precisién de distancia
conocida para comprobar que la constante K esta proxima a 0. Hagalo varias veces al afio y siempre
que los valores medidos por el instrumento empiecen a desviarse una cantidad constante. A
continuacién, se explica como llevar a cabo dichas revisiones.

%

« Los errores de configuracion del instrumento y del prisma reflectante o de observacion del objetivo
repercutiran en la constante de la distancia aditiva. Cuando lleve a cabo estos procedimientos, sea
muy cuidadoso para evitar dichos errores.

« Configure la altura del instrumento y la del objetivo de forma que sean idénticas. Si no dispone de
ninguin lugar plano, use un nivel automatico para garantizar que las alturas son idénticas.

138
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PROCEDIMIENTO Revision

1.

Busque un lugar plano en el que pueda
seleccionar dos puntos que disten 100 m uno del
otro.

Monte el instrumento en el punto A y el prisma
reflectante en el punto B. Determine un punto C en
el punto medio entre Ay B.

Mida 10 veces, con precision, la distancia
horizontal entre el punto Ay el punto B. Calcule la
distancia promedio.

Coloque el SETX en el punto C y el prisma
reflectante en el punto A.

Mida con precision, 10 veces cada una, las
distancias horizontales CA y CB. Calcule el
promedio de cada una de las distancias.

Calcule la constante de la distancia aditiva K
como se indica a continuacion.
K =AB - (CA+CB)

Repita los pasos 1 al 5 dos o tres veces.

Si la constante de la distancia aditiva K se
encuentra dentro del intervalo +3 mm aunque sélo
sea una vez, no es necesario ningun ajuste.

Si siempre esta fuera de dicho rango, pida al
técnico de Sokkia que realice un ajuste.
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23.SISTEMA DE SUMINISTRO DE ALIMENTACION

Utilice su SETX con las siguientes combinaciones de accesorios.

%

« Al utilizar el BDC60, BDC61y EDC117, coloque el BDC58 en su lugar para mantener el balance del
instrumento.

» Nunca utilice ninguna combinacién que sea diferente a las indicadas abajo. Si lo hace, podria
averiarse el SETX.

Los accesorios marcados con un asterisco (*) son los estandar. Los otros son accesorios opcionales
(vendidos por separado).

@ Bateria
Bateria Cargador
BDC5e" CDC68"
il
— - —————— = EDC113A/C* (110 2 240 V CA)
BDC46B SB178 EDC113B (110 a 125 V CA)

@ Bateria Externa

Cable para bateria Bateria Externa Cargador
externa
CDC71 Adaptador CA
EDC118 BDC60
(DC7,2V, 6,5Ah) EDC117
(CA 100V a 240V)

EDC120

Para el encendedor del auto

EDC115 (DC12V)

@ Adaptador CA

Cable de alimentacion A CA ‘
Cable Y. EDC117 EDC34
EDC121 (CA 100V a 240V) EDC35

+Al utilizar el cable Y el SETX puede realizar la comunicaciéon RS232C (D-sub 9-pin) al mismo
tiempo que se conecta a una fuente de alimentacién externa.
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24, SISTEMA DE OBJETIVOS

A continuacion, se describen accesorios especiales (que se venden aparte).

» Dado que todos los prismas reflectantes y accesorios de Sokkia tienen tornillos estandar, se
pueden combinar segun sus objetivos.

» Como estos objetivos (*2) estan recubiertos de pintura fluorescente, son reflectantes cuando la
luz es escasa.

%

Cuando utilice un prisma reflectante equipado con un objetivo para las mediciones de distancias y
de angulos, debe dirigir el prisma reflectante de la forma correcta y observar el centro del prisma
objetivo con precision.

Cada prisma reflectante(*1) tiene un valor de constante propio de dicho prisma. Cuando cambie de
prisma, no olvide cambiar el valor de correccién de la constante del prisma.

« Para usar el conjunto de tres prismas AP31 o AP32 como un solo prisma para medir distancias

cortas, coloque el prisma reflectante APO1AR en el orificio de montaje del centro del soporte del
prisma.

.

ﬁ %2
Objetivos
AP30P
APIT

AP32T
I l'_\l’_-l APHT
1
Prisma ‘1@

AP01S  APO1AR(CAP)
T | I | I xs Ixs Ixs

Soportes de prisma

&

AP11

waors T L 1T T T 1
(=pP4) | Adaptadores de Altura del Prisma
2m §
AP12 @ @
AP4Y MAQD  MAD1
vl I I R O |
a{JAPMLz Base nivelante para el sistema del Prisma
AP:ZP J(=LU)
Serie WA WOA

AP71(=SPS3) l
T T é R

APS12R-AR APS11R-AR APS34R-AR APS31R-AR

APS12R-AR  APS11R-AR
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® Prisma reflectante de alta precision (CPS12)

Constante de prisma: -27 Clamp Plate

® Objetivo de 2 puntos (2RT500-K)
Este objetivo se utiliza en la medicion por
desplazamiento de dos distancias.
Constante de prisma: 0

® Adaptador de altura del instrumento (AP41)
Este dispositivo se utiliza para ajustar la altura del
objetivo.

« Para ajustar la altura del adaptador de altura del
instrumento AP41, emplee dos tornillos de
fijacién. Al utilizarlo con el SETX, asegurese de
que la altura del instrumento "236" (mm) se
visualice en la ventana de ajuste de altura del
instrumento.

Afloje los tornillos ©) y gire el SETX en sentido
antihorario @.

Mueva la pieza (3 hacia arriba o hacia abajo
hasta que se visualice la altura deseada del
instrumento en la ventana de ajuste ®,
después gire el SETX en sentido horario y
apriete los tornillos ®.

Ajuste el nivel del adaptador de altura del
instrumento AP41 después de llevar a cabo los
métodos de revision y de ajuste del nivel tubular.
[C7 "22.1 Nivel tubular"

« Ajuste la plomada 6ptica del adaptador de altura
del instrumento AP41 después de llevar a cabo
los métodos de revision y de ajuste de la
plomada éptica.

IC7 "22.6 Plomada optica"




A WON -

oo ~NOoO O

9

10
1"
12
13
13

Unidad principal de SETX. .. ....... 1 14 Clavijadeajuste................. 1

Bateria (BDC58) . ................ 2 15 Pafiodelimpieza ................ 1
Cargador de bateria (CDC68). . . . ... 1 16 Cubiertadevinilo ................ 1
Cable de alimentacion (EDC113A/ 17 Manual del operador. . .. .......... 1
M3BM13C) . ..o 1 18 CD-ROM

Adaptador de bateria (SB178) ... ... 1 (manuales del operador). . .. ....... 1
Boligrafo tipo aguja Stylus pen . . . ... 2 19 Cartelde avisolaser.............. 1
Declinatoria (CP9). . .............. 1 20 Maleta de transporte (SC223) . ... .. 1
Protectordelalente .............. 1 21 Cintadetransporte .............. 1
Parasoldelalente ............... 1

Plomadamecanica............... 1

Bolsa de herramientas . ........... 1

Destornillador . ... ............... 1

Escobilladelalente .............. 1

Clavijadeajuste .. ............... 1
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@® Declinatoria (CP9)

Introduzca la declinatoria en su correspondiente
ranura, afloje el tornillo de fijacién y gire la parte
superior del instrumento hasta que la aguja de la
declinatoria corte las lineas indicadoras en dos
partes iguales. La direccién de observacién de la
cara 1 del anteojo en esta posicion indicara el
norte magnético. Después de utilizarla, apriete el
tornillo y saque la declinatoria de la ranura.

%

» Ladeclinatoria es sensible a la influencia de imanes
o metales préximos. Dicha influencia podria
provocar fallos en la indicacion precisa del norte
magnético. No utilice el norte magnético indicado
por esta brujula para la observacioén de la
orientacion de referencia.

@® Plomada mecanica

La plomada mecanica sirve, entre otras cosas,
para configurar y centrar el instrumento cuando
haga viento. Para utilizarla, desenrolle el cable y
paselo a través de la pieza de enganche del
cable (como se muestra en la figura) para ajustar
su longitud. A continuacién, cuélguelo del gancho
que va sujeto al tornillo de centrado.

@® Asa
Puede retirar el asa del instrumento.

%

Los usuarios de los instrumentos que incorporan un médulo Bluetooth deberan tomar cuidado
extra al quitar el asa para evitar que la antena se golpee. De lo contrario, la antena podria
averiarse.

*No sujete la antena al quitar/colocar el asa.
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Extraccion del asa

1. Abra la cubierta de bloqueo del asa.

2. Desbloquee los seguros de blogueo del asa
como se muestra a la derecha y deslice el asa
hacia usted hasta que se escuche un clic.
Levante el asa hacia arriba para extraerla.

%

+ Asegurese de que no se caiga el asa
mientras la quita. Quitar el asa requiere una
cierta cantidad de fuerza. Como resultado,
siempre sujete la manija como se muestra a
la derecha al quitarla.

Cubierta de
bloqueo del asa

Seguro de
bloqueo
del asa

145
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Colocacion del asa

1. Baje el asa hacia los soportes de instalacion

mientras presiona los seguros de bloqueo. Soportes de

instalacion

Posicién de
instalacion

2. Deslice el asa hacia la posicion de instalacion
hasta que se escuche un clic. Verifique que
los seguros de bloqueo del asa, una vez
liberados, regresen a la posicion original.
Cierre las cubiertas del seguro de bloqueo.

%

*No utilice la antena para hacer palanca al
deslizar el asa en su lugar (vea el diagrama
de la derecha).




26.ACCESORIOS OPCIONALES

Los siguientes accesorios son opcionales, y se venden aparte del SETX.
I Suministro de alimentacion y accesorios opcionales de objetivo: "23. SISTEMA DE
SUMINISTRO DE ALIMENTACION", "24. SISTEMA DE OBJETIVOS".

@® Lente de ocular de anteojo (EL7)
Aumentos: 40X
Campo visual: 1° 20'

® Ocular diagonal (DE27)
El ocular diagonal esta especialmente indicado
para realizar observaciones préximas al eje cenit-
nadir (vertical) y en espacios estrechos.
Aumentos: 30X

DE27

Después de quitar el asa del SETX, afloje el

tornillo de fijacion para retirar el ocular del anteojo.

A continuacion, atornille la lente diagonal en su

sitio.

IC7 Método de extraccion del asa: "25. EQUIPO
ESTANDAR Extraccion del asa"

%

« No realice la rotacion vertical del anteojo al
utilizar el ocular diagonal. El ocular diagonal
podria golpear el SETX ocasionando dafios.

@ Filtro solar (OF3A)
Cuanto observe objetivos y existan reflejos (en
las observaciones solares, por ejemplo), fijelo a |
la lente del objetivo del SETX para proteger su i
interior y los ojos del usuario. No hace falta quitar f \

el filtro, puede levantarse, a modo de visera.

. é
&

« No realice la rotacion vertical del anteojo al
utilizar el filtro solar. El filtro solar podria golpear
el SETX ocasionando dafios.

@ Cable de interfaz
Conecte el SETX en un ordenador huésped utilizando los siguientes cables.

Cable Notas

EDC120 (cable Y) Numero de pin y nivel de sefial : RS232C compatible
EDC121 (cable Y) Conector D-sub: : 9 clavijas (hembra)
DOC129
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« Al utilizar el cable Y el SETX puede realizar la comunicacion RS232C (D-sub 9-pin) al mismo
tiempo que se conecta a una fuente de alimentacién externa.
DOC25/26/27/1 son necesarios al conectar el EDC120/121 o DOC129 en el DOC128.




27.ESPECIFICACIONES

Salvo cuando se indique lo contrario, las siguientes especificaciones son comunes a todos los
instrumentos SETXs.

Anteojo

Longitud: 173 mm

Apertura: 45 mm (1.8 Pulg) (EDM: 48 mm (1.9 Pulg))
Magnificacion 30X

Imagen: Directa

Poder de resolucion 2.5"

Campo de vision 1°30' (26 m/1,000 m)

Enfoque minimo: 1.3 m (4.3 pies)

Tornillo de enfoque: 1 velocidad

lluminacioén del reticulo: 5 niveles de brillo

Medicion de angulos

Circulos horizontales y verticales:
Exploracion de codificador absoluto rotatorio

IACS (Sistema de calibracién de angulo independiente)
Solamente el ET1X/2X

Unidades de angulo: Grados/Gon/Mil (seleccionable)

Visualizacién minima en pantalla:SET1X/2X: 0.5"(0.0001gon/0.002mil)/1" (0.0002gon/0.005mil)
(seleccionable)
SET3X/5X: 1" (0.0002gon/0.005mil)/5" (0.0010gon/0.020mil)
(seleccionable)

Precision:
SET1X: 1" (0.0003gon/0.005mil)
SET2X: 2" (0.0006gon/0.010mil)
SET3X: 3" (0.001gon/0.015mil)
SET5X: 5" (0.0015gon/0.025mil)

(ISO 17123-3 : 2001)
Compensacioén de colimacion: Activable / Desactivable (seleccionable)
Modo de medicién:
Angulo horizontal: Derechalizquierda (seleccionable)
Angulo vertical: Cenit/Horizontal/Horizontal +90° /% (seleccionable)

Compensacion del angulo de inclinacién

Tipo: Sensor liquido de inclinacién de 2 ejes

Visualizacion minima Misma que para el ajuste de la medicion de angulo

Rango de compensacion +3’ (£0.0556 gon) (solo China), +4’ (+0.0741 gon)

Precis. SET1X: 3" (compensacion: a £3’), 6" (sobre £3’ a +4’)
SET2X: 6" (compensacion: a £3’), 10" (sobre £3’ a £4’)
SET3X/5X: 10" (compensacién: a £3’), 15" (sobre +3’ a +4’)

Compensador automatico On (V & H/V)/Off (seleccionable)

Constante de compensacion  Se puede cambiar

Medicién de distancia

Método de medicion: Sistema de medicion de observacion coaxial por contraste de fases
Origen de la sefal: Diodo laser rojo de 690 nm
Clase 3R

(IEC60825-1 Amd. 2: 2001/ FDA CDRH 21CFR Partes 1040.10 y
1040.11 (cumple los estandares de rendimiento de la FDA para
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productos laser exceptuando las desviaciones descritas en el Aviso
laser Num. 50, con fecha de 26 de julio de 2001.)

(Cuando el prisma o la diana reflectante se seleccionan en el modo
Configuracion como objetivo, la salida es equivalente a la Clase 1).

Rango de medicion: (Utilizando un prisma reflectivo/objetivo de diana reflectiva durante
las condiciones atmosféricas normales *1)
Diana reflectiva RS90N-K"3 1.3 2500 m (1,640 pies)
Prisma estandar AP0O1AR X 1 1.3a5,000 m (16,400 pies) (a 6,000 m*z) (19,680 pies)
Prisma estandar APO1AR X 3 a 8,000 m (26,247 pies) (a 10,000 m*2) (32,808 pies)
Prisma de poste mini OR1PA 1.3 2500 m (1,640 pies)
Prisma compacto CP01 1.3 22,500 m (8,202 pies)
Reflexién directa (Blanco)*4 0.3 2500 m (1,640 pies)
Reflexion directa (Gris)™® 0.3 a 250 m (820 pies)
Visualizacion minima en pantalla
Medicién precisa: SET1X/2X: 0.0001(0.001 pies/ 1/16 Pulg)/0.001 m (0.01 pies/ 1/8

Pulg) (seleccionable)
SET3X/5X: 0,001 m (0,01 pies / 1/8 pulg)
Medicién rapida: 0,001 m (0,01 pies / 1/8 pulg)
Medicion de seguimiento:0,01 m (0,1 pies / 1/2 pulg)
Visualizacion de distancia de pendiente maxima:19,200.0000 m (utilizando prisma u objetivo de diana

reflectivo),
800.0000 m (medicion de reflexion directa)
Unidad de distancia: m/pies/US pies/pulg (seleccionable)
Precision: (Bajo condiciones atmosféricas normales’™)(ISO 17123-4 : 2001)
(Utilizando prisma)
Medicién precisa SET2X/3X/5X: £ (2 + 2 ppm X D) mm
SET1X: (1.5 + 2 ppm X D) mm (sin embargo, la distancia es mayor a
4 m al utilizar CPS12)
Medicion rapida (5+2ppm X D) mm
(Utilizando un objetivo de diana reflectiva)*3
Medicién precisa: (3 + 2 ppm X D) mm

Medicion rapida: (6 + 2 ppm X D) mm
(Sin reflexion (Blanco))™
Medicion precisa:
(3 + 2 ppm X D) mm (0,3 a 200m)
(5 + 10 ppm X D) mm (200 a 350m)
(10 + 10 ppm X D) mm (350 a 500m)
Medicién rapida:
(6 +2 ppm X D) mm (0.3 a 200 m)
(8 + 10 ppm X D) mm (200 a 350 m)
(15 + 10 ppm X D) mm (350 a 500 m)
(Sin reflexion (Gris))"®
Medicién precisa:
(3+2 ppm X D) mm (0,3 a 100m)
(5+ 10 ppm X D) mm (100 a 170m)
(10 + 10 ppm X D) mm (170 a 250m)
Medicién rapida:
(6 +2 ppm X D) mm (0.3 a 100 m)
(8 + 10 ppm X D) mm (100 a 170m)
(15 + 10 ppm X D) mm (170 a 250m)
(D: distancia de medicién; Unidades: mm)
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27. ESPECIFICACIONES

Modo de medicién: Medicion precisa (simple/repetida/promedio)/Medicion rapida
(simple/repetida)/Seguimiento (seleccionable)
Tiempo de medicion (el tiempo mas rapido bajo buenas condiciones atmosféricas 2, sin
compensacion, ACT EDM a un ajuste apropiado, distancia de pendiente):
Medicion precisa menor a1.5 seg + cada 0.9 seg 0 menos
Medicién rapida menor a1.3 seg + cada 0.6 seg o menos
Medicién de seguimiento menor a1.3 seg + cada 0.4 seg o menos
Temperatura de correccion atmosférica, presion, entrada humedad/ppm (seleccionable):
Curvatura terrestre y correccion de refraccion:
No/Si K=0,14 /Si K=0,20 (seleccionable)

*1: Ligera neblina, visibilidad aprox. 20 km, periodos de sol, leves destellos.

*2: Sin neblina, visibilidad aprox. 40 km, cielo nublado, sin destellos.

*3: Las cifras cuando el rayo laser toca dentro de 30° del objetivo de diana reflectiva.

*4: Cifras con la tarjeta blanca Kodak Gray Card (factor de reflectancia del 90%) y el nivel de brillo
es inferior a 30000 Ix (ligeramente nuboso).

*5: Cifras con la tarjeta gris Kodak Gray Card (factor de reflectancia del 18%) y el nivel de brillo

es inferior a 30000 Ix (ligeramente nuboso).

Luz Guia
(Ligera neblina, visibilidad aprox. 20 km, periodos de sol, leves destellos)

Fuente luminica: LED (rojo 626 nm/verde 524 nm)
Clase 1
(IEC60825-1 Amd. 2: 2001/FDA CDRH 21 CFR Parte 1040.10 y
1040.11 (Conforme con los estandares de desempefio de la FDA
para productos laser excepto para las desviaciones en aplicacién de
los dispuesto por el aviso sobre laser No.50, con fecha en Julio 26,
2001.))

Distanc.: 1.3a150 m"

Rango de visibilidad: Derecha e Izquierda/Hacia arriba y hacia abajo:

+4° (7m/100m)
Resolucion en area central (anchura):

4’ (alrededor de 0.12/100 m)
Brillo 3 niveles (brillo/normal/dim)

Memoria interna
Capacidad 64 MB (incluyendo un minimo de 1 MB para almacenamiento de
datos)

Memoria externa
Tarjeta CF (hasta 1 GB, tipo 3.3 V solamente)
Memoria flash USB (hasta 1 GB)

Transferencia de datos

Entrada/salida de datos Serial asincrona, RS232C compatible
USB USB Ver. 1.1, Huésped (Tipo A) y cliente (Tipo mini B)
Ranura para tarjetas Compact Flash Tipo ll-compatible

Funcion de marcacién SFX Sl

151

- —¢le




.éa'é é SETX_SPA.book Page 152 Monday, March 3, 2008 4:09 PM @é t

27. ESPECIFICACIONES

Comunicacion inalambrica Bluetooth (opcional)

ID de Calificacién BT B03489

Método de transmision: FHSS (Especificacion Bluetooth Ver.1.2 compatible, aprobado por
Telec)

Modulacion: GFSK

Banda de frecuencia: 2.402 a 2.48GHz

Perfil Bluetooth SPP, DUN

Clase de energia Clase 1

Rango de utilizacion a 200 m (el rango de utilizacién podria variar con diferentes

dispositivos conectados)

(Sin obstaculos, pocos vehiculos o fuentes de emisiones/

interferencias de radio cerca del instrumento, sin lluvia)
Autenticacion SI/NO (seleccionable)

Alimentacion

Alimentacion eléctrica: Bateria de iones de litio recargable BDC58
Voltaje nominal: 7.2V.
Rango de temperatura de almacenamiento (a largo plazo):
-20a 35°C

Autonomia a 20 °C

Medicion de distancia & angulo (Medicion de distancia precisa (Unica) repetida cada 30 seg.):
BDC58: aproximadamente 14 horas
BDC46B (accesorio opcional): aproximadamente 6,5 horas
BDCG60 (bateria externa, accesorio opcional): aproximadamente 19
horas
BDC61 (bateria externa, accesorio opcional): aproximadamente 38,5
horas

So6lo medicion de angulos: BDC58: aproximadamente 14,5 horas
BDC46B (accesorio opcional): aproximadamente 7 horas
BDCG60 (bateria externa, accesorio opcional): aproximadamente 20

horas
BDC61 (bateria externa, accesorio opcional): aproximadamente 41
horas
Indicador del estado de bateria 4 niveles
Apagado automatico: 5 niveles (5/10/15/30 min/ninguna) (seleccionable)
Fuente de alimentacion eléctrica:7.2a 12V
Alimentacién requerida 10 W (activacion de alimentacion)
Bateria (BDC58)
Voltaje nominal 7.2V
Capacidad 4300 mAh
Dimensiones 38 (An) x 70 (P) x 40 (Al) mm
Peso alrededor de 195 g
Cargador (CDC68)
Voltaje de entrada: CA100a240V
Tiempo de carga por bateria (a 25°C):
BDC46B: aproximadamente 2,5 horas
BDC58: aproximadamente 4 horas
(La carga puede durar mas que los tiempos establecidos arriba cuando
las temperaturas sean especialmente altas o bajas)
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27. ESPECIFICACIONES

Rango de temperatura

de carga: 0a40°C
Rango de temperatura
de almacenamiento: -20a65°C
Dim.: 94 (An) x 102 (P) x 36 (Al) mm
Peso: alrededor de 170 g
General
Sistema de operacion Windows CE Ver. 5.0
Pantalla: LCD a color TFT QVGA transflectiva de 3.5 pulgadas
LED de retroiluminacion:Brillo/Atenuar (seleccionable)
Panel tactil Tipo analdgica sensible resistente
Teclado 32 teclas (alimentacién, editar, dirigir, cursor, numérico, funcién
programada, operaciones, encendido, luz)
RetroilumTecl. Sl
Tecla tipo gatillo Sl (lado derecho)
Sensibilidad de niveles:
Nivel tubular: SET1X: 20"/2 mm
SET2X/3X/5X: 30"/2 mm
Nivel circular: 10'/2 mm
Tapa del reticulo
Imagen Erguida
Magnificacion SET1X: 5.5X
SET2X/3X/5X: 3X
Enfoque minimo 0.3 mm
Funcion calendario/reloj Si
Funcién de puntero laser ON (Automaticamente cambia a OFF después de 5 minutos)/OFF

(seleccionable)
Indicador de advertencia

de radiacion laser Sl (iluminado continuamente mientras se emite el laser)
Temperatura de operacion -20 a 50°C (sin condensacion)

Rango de temperatura

de almacenamiento -30 a 70°C (sin condensacion)

Resistencia al polvo y agua IP65 (IEC 60529:2001)

Altura del instrumento: 236 mm desde la parte inferior de la base nivelante

Tamafio del instrumento

(con asa): 201 (An) x 202 (P) x 375 (Al) mm (visualizacién en cara 1 solamente,

excluyendo las secciones sobresalientes)
201 (An) x 220 (P) x 375 (Al) mm (con visualizacién en cara 2
opcional, excluyendo las secciones sobresalientes)
Peso del instrumento (con BDC58 y asa):
Visualizacion en un lado:6.9 kg (15.2 Ib)
Visualizacion en ambos lados:7.1 kg (15.5 Ib)
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28.EXPLICACION

Indexacién manual del circulo vertical mediante
mediciones de la cara izquierda y de la cara derecha

El indice 0 del circulo vertical del SETX tiene una precision préoxima al 100%. Sin embargo, cuando
hace falta realizar mediciones de angulos de alta precision, puede eliminar cualquier imprecision del
indice 0 como se explica a continuacion.

%

< Sise corta la alimentacion eléctrica, la indexacién del circulo vertical no es eficaz. Vuelva a hacerla
cada vez que encienda el instrumento.

PROCEDIMIENTO

1. Seleccione “Condic.Obser.” en <Configuracion>.

Fijar 0 V. I
Ajuste “V manual” (método de indexacion de gart = mense
circulo vertical) en “Si”. Leer CD B
IC3"20.1 Condiciones de observacién" B-30
<Fijar 0 V manual> es visualizado. ap

AZ V1

AHd 91°49'24" | =

W
W
W
|

2. Nivele cuidadosamente el instrumento.

3. Observe, con precision, un objetivo claro a una
distancia de cerca de 30 m, en direccién
horizontal, de la cara izquierda del anteojo.
Pulse [OK]. El angulo vertical V2 aparece bajo

“Tomar F2".
4. Gire la parte superior hasta 180° y fijela. =

Después, ponga el anteojo en la posicion de la Fijar 0 V manual
cara derecha y observe, de forma precisa, el Leer Cl [ 4]
mismo objetivo. B-30
Pulse [OK].
Aparecen en pantalla el angulo vertical y el a»
horizontal.
Aqui termina el procedimiento de indexacion de
circulo vertical. AZ V2

AHd 288032'42" | =

2
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28. EXPLICACION

Correccion atmosférica para la medicion de distancia de
alta precision

» Necesidad de correccion atmosférica
ElI SETX mide la distancia con un haz de luz, pero la velocidad de dicha luz varia segun el indice
de refraccion de la luz en la atmoésfera. Este indice de refraccién varia segun la temperatura y la
presion. Condiciones de temperatura y presion casi normales:
Con una presion constante, un cambio de temperatura de 1°C: un cambio de indice de 1 ppm.
Con una temperatura constante, un cambio de presion de 3.6 hPa: un cambio de indice de 1 ppm.
Para realizar mediciones de alta precisién, hay que hallar el factor de correccién atmosférica, a
partir de mediciones aun mas precisas de la temperatura y de la presion, para luego realizar una
correccién atmosférica.
Sokkia recomienda el uso de instrumentos extremadamente precisos para supervisar la
temperatura y presién atmosféricas.

Para hallar la temperatura y presién promedio entre dos puntos bajo condiciones atmosféricas
distintas

Para poder determinar con precisién el factor de correccién atmosférica, hay que tomar la
temperatura y la presién atmosférica promedio de todo el trayecto del haz de medicién.

Determine la temperatura y la presion tal y como se explica a continuacion.

Terreno plano :Use la temperatura y la presion en el punto medio de la linea.
Terreno montafioso :Use la temperatura y la presion en el punto intermedio de la
linea (C).

Si no es posible medir la temperatura y la presion en el punto medio, tome la temperatura y la
presion en la estacion del instrumento (A) y en la estacién del objetivo (B). Después, calcule el valor
promedio.

Temperatura atmosférica promedio: (t1 +t2) /2

Presion atmosférica promedio o (p1+p2)2
Estacion del ‘_,,r’ .
Instrumento A .--~" Punto medio

- (©)

Temperatura t1
Presion p1
Estacion Obijetivo (B)
Temperatura t2

Nivel del mar
promedio

Presién p2

» Calculo del factor de correccién atmosférica factor permitido para humedad
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28. EXPLICACION

La humedad ejerce una influencia menor, especialmente en las mediciones de distancias cortas. El
efecto de la humedad se debe tener en cuenta en aquellos casos en que la temperatura y la
humedad son muy elevadas y resulta necesario realizar mediciones de alta precision de distancias
especialmente largas.

Cuando tenga en cuenta la humedad, introduzca el factor de correccién atmosférica calculado
utilizando la formula siguiente.

Factor de correccion atmosférica (ppm) =

0,294362 x p + 0,04127 x e ) %1078
1+0,003661xt 1+0,003661 xt

e (presién del vapor de agua) se puede calcular utilizando la férmula siguiente.

(282,324 _

«-E_
100 (7,5x1)
E =611x 102373

e=~h

t : Temperatura del aire (°C)

p : Presion atmosférica (hPa)

e : Presion del vapor de agua (hPa)

h : Humedad relativa (%)

E : Presién del vapor de agua saturado
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29.NORMATIVAS

Los usuarios deben asegurar que sus instrumentos cumplen con las regulaciones relevantes y
restricciones legales en el lugar del pais de uso.

Para usuarios en los E.E.U.U

ADVERTENCIA: Cualquier cambio o modificacién de la unidad sin previo consentimiento de la parte
responsable, podria invalidar la autorizaciéon de uso del aparato.

NOTA: Este equipo ha sido probado y cumple los requisitos para aparatos digitales de la Clase A
establecidos en el Apartado 15 de las Normativas de la CCF. Estos requisitos han sido establecidos
para controlar las emisiones nocivas que pudiera generar el aparato en funcionamiento en un entorno
comercial. Este equipo puede generar, utilizar e irradiar energia con frecuencia de radio. Puede
causar interferencias en comunicaciones por radio si no se instala y utiliza de acuerdo con las
instrucciones del manual. El funcionamiento de este equipo en una zona residencial puede generar
interferencias, en cuyo caso el usuario sera el Unico responsable de las consecuencias derivadas de
dichas interferencias.

Este transmisor no se debe colocar u operar junto con otra antena o transmisor.

Este equipo cumple con los limites de exposicion de radiacion FCC establecidos para el equipo no
controlado y satisface los lineamientos de exposicion (RF) de la frecuencia de radio FCC en el
suplemento C a OET65. Este equipo se debe instalar y operar con un minimo de 20 cm y mas entre
el radiador y el cuerpo de las personas (excluyendo las extremidades: manos, mufiecas, pies y
tobillos).

Para usuarios en Canada

Este aparato digital clase A satisface todos los requerimientos de las regulaciones de equipo que
ocasionan interferencia canadienses.

Cet appareil numérique de la Class A respecte toutes les exigences du Reglement sur le matériel
brouilleur du Canada.

Esta aparato digital de clase A cumple con la norma canadiense ICES-003.
Cet appareil numerique de la classe A est conforme a la norme NMB-003 du Canada.

La operacion se encuentra sujeta a las siguientes dos condiciones: (1) este dispositivo podria no
ocasionar interferencia y (2) este dispositivo debe aceptar cualquier interferencia, incluyendo
interferencia que podria ocasionar un funcionamiento no deseado de este dispositivo.

Este equipo cumple con los limites de exposicion de radiacion IC ajustados para el equipo no
controlado y satisface la RSS-102 de las reglamentaciones de exposicion (RF) de frecuencia de radio

IC. Este equipo se debe instalar y operar con un minimo de 20 cm y mas entre el radiador y el cuerpo
de las personas (excluyendo las extremidades: manos, mufiecas, pies y tobillos).
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29. NORMATIVAS

Para usuarios en el Area Econémica Europea (EEA)

SOKKIA

E0088

CE Conformity Declaration
in accordance with EMC Directive 2004/108/EC and R&TTE Directive 1999/5/EC of
the European Community

We herewith declare that the undermentioned instrument, in view of its design and type
of construction, fully complies with the relevant basic radio interference requirements
of the EMC and R&TTE Directive.

Should the instrument be modified without agreement, this declaration becomes invalid.

Instrument Description: — Total Station (Surveying Instruments)

Model Name : SETIX
SET2X

SET3X
SET5X

Relevant EC Directive:  EMC Directive(2004/108/EC)

Applied
Harmonized Standard: EMI  EN55022:1998+A1:2000+A2:2003 ClassB
EMS EN61000-6-2:2005
EN61000-4-2:1995+A1:1998+A2:2001

EN61000-4-3:2002+A1:2002
EN61000-4-8:1993+A1:2001

Datez Sciﬂéhalabv 26, 2003
Firm: SOKKIA B.V. j
Address: Industrieterrein De Vaart, Damsluisweg 1, NL-1332/EA Almere

Representative's Signature:

VI

Name of Representative : Gerben Wolsink

Representative's position : European Service Manager
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SOKKIN

E0084

CE Conformity Declaration
in accordance with EMC Directive 2004/108/EC and R&TTE Directive 1999/5/EC of
the European Community

We herewith declare that the undermentioned instrument, in view of its design and type
of construction, fully complies with the relevant basic radio interference requirements
of the EMC and R&TTE Directive.

Should the instrument be modified without agreement, this declaration becomes invalid.

Instrument Description: Bluetooth module

Model Name : SM-BT1

Relevant EC Directive: EMC Directive(2004/108/EC)
R&TTE Directive(99/5/EC)

Applied

Harmonized Standard: Radio  EN 300 328 2004-11
EMC EN 301 489-17 2002-08

EN 301 489-1 2004-11
LVD  EN 60950-1 :2001

pue:  Seplimbec 25, 2007

Firm:  SOKKIA B.V. /J
Address: Industrieterrein. De Vaart, Damsluisweg 1, NI-1332/ EA Almere

Representative's Signature:

Name of Representative : Gerben Wolsink V

Representative's position : European Service Manager
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SOKKIA

CE Conformity Declaration
in accordance with EMC Directive 89/336/EEC of the European Community

We herewith declare that the undermentioned instrument, in view of its design and type
of construction, fully complies with the relevant basic radio interference requirements
of the EMC Directive.

Should the instrument be modified without agreement, this declaration becomes invalid.
Instrument Description: Battery Charger (for survey instruments)
Model Name :  ¢DCGS

Relevant EC Directive: EMC Directive (89/336/EEC)
Version: 92/31/EEC, 93/68/EEC

Applied EMI ENS55022:1998+A1:2000+A2:2003 ClassB
Harmonized Standard: EN61000-3-2:2006
EN61000-3-3:1995+A1:2001+A2:2005
EMS ENS55024:1998+A1+A2:2003
EN61000-4-2:1995+A1+A2
EN61000-4-3:2006
EN61000-4-4:2004
EN61000-4-5:2006
EN61000-4-6:1996+A1+A2+A3+C1
EN61000-4-8:1994+A1
EN61000-4-11:2004

Date: [V g /ﬁév?

Firm: SOKKIA B.V.
Address: Industrieterrein De Vaart, Damsluisweg 1, NL-1332 EA Almere

N/
Representative's Signature: od \,J
\" L
Name of Representative : Gerben Wolsink
Representative's position : Service Managing
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29. NORMATIVAS

Estacién Total SETX
Cesky [Czech]

Sokkia BV potvrzuje, Ze vy$e uvedené zafizeni je v souladu se zakladnimi poZadavky a dal$imi pfislusnymi
ustanovenimi smérnice 1999/5/ES.

Dansk [Danish]

Undertegnede, Sokkia B.V. erklzerer herved, at felgende udstyr det ovennaevnte udstyr overholder de vaesentlige
krav og @vrige relevante krav i direktiv 1999/5/EF.

Deutsch [German]

Sokkia B.V erklart., dass die oben genannten Instrumente in Ubereinstimmung mit den grundlegenden
Anforderungen und den tibrigen einschlagigen Bestimmungen der Richtlinie 1999/5/EG befindet.

Eesti [Estonian]

Kaesolevaga kinnitab Sokkia B.V., seadme tilal mainitud varustus direktiivi 1999/5/EU péhinduetele ja nimetatud
direktiivist tulenevatele teistele asjakohastele séatetele.

English

Hereby, Sokkia B.V., declares that the above-mentioned equipment is in compliance with
the essential requirements and other relevant provisions of Directive 1999/5/EC.

Espaiiol [Spanish]

Por medio de la presente Sokkia B.V., declara que el equipo arriba mencionado cumple con los requisitos
esenciales y cualesquiera otras disposiciones aplicables o exigibles de la Directiva 1999/5/CE.

EAMnNvikr [Greek]

ME THN MAPOYZA Sokkia B.V., AHAQNEI OTI o Trpoava@epopevog eE0TTAIoNOS
ZYMMOP®QNETAI NMPOZ TIZ OYZIQAEIZ AMAITHZEIZ KAI TIZ AOINEZ IXETIKEZ
AIATAZEIZ THZ OAHIIAZ 1999/5/EK.

Frangais [French]

Par la présente Sokkia B.V., déclare que I'équipement mentionné ci-dessus est conforme aux
exigences essentielles et aux autres dispositions pertinentes de la directive 1999/5/CE.

Italiano [Italian]

Con la presente Sokkia B.V., dichiara che questo Il sopra menzionato equipaggiamento & conforme ai requisiti
essenziali ed alle altre disposizioni pertinenti stabilite dalla direttiva 1999/5/CE.

Latviski [Latvian]

Ar 80 Sokkia B.V., deklarg, ka augstak minéta iekarta atbilst Direktivas 1999/5/EK batiskajam prasibam un citiem ar
to saistitajiem noteikumiem.

Lietuviy [Lithuanian]

Siuo Sokkia B.V., deklaruoja, kad $is auksciau mineta iranga atitinka esminius reikalavimus
ir kitas 1999/5/EB Direktyvos nuostatas.

Magyar [Hungarian]

Alulirott, Sokkia B.V. nyilatkozom, hogy a a fent emlitett eszk6z megfelel a vonatkozé alapvetd
kovetelményeknek és az 1999/5/EC iranyelv egyéb eldirasainak.

Malti [Maltese]

Hawnhekk, Sokkia B.V., tiddikjara li t-taghmir imsemmi hawn fug hu konformi mal-htigijiet essenzjali u
provvedimenti rilevanti ohrajn ta’ Direttiva 1999/5/KE.

Nederlands [Dutch]

Hierbij verklaart Sokkia B.V., dat bovengenoemd toestel in overeenstemming is met de essentiéle eisen en de
andere relevante bepalingen van richtlijn 1999/5/EG.

Polski [Polish]

Niniejszym Sokkia B.V. o$wiadcza, ze sprzet wymieniony powyzej jest zgodny z zasadniczymi wymogami oraz
pozostatymi stosownymi postanowieniami Dyrektywy 1999/5/EC.

Portugués [Portuguese]

Sokkia B.V. declara que este o equipamento acima mencionado esta conforme com os
requisitos essenciais e outras disposi¢des da Directiva 1999/5/CE.
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Slovensko [Slovenian]

Sokkia B.V. izjavlja, da je ta zgoraj omenjena oprema v skladu z bistvenimi zahtevami in ostalimi relevantnimi
dolocili direktive 1999/5/ES.

Slovensky [Slovak]

Sokkia BV potvrdzuje, Ze vyssie uvedené zariadenie je v stlade so zakladnymi poziadavkami a vSetky prislusné
ustanovenia Smernice 1999/5/ES.

Suomi [Finnish]

Sokkia B.V. vakuuttaa taten etta ylldoleva laite tyyppinen laite on direktiivin 1999/5/EY oleellisten vaatimusten ja sita
koskevien direktiivin muiden ehtojen mukainen.

Svenska [Swedish]

Harmed intygar Sokkia B.V. att den ovan namnda utrustningen star | 6verensstammelse med de
vasentliga egenskapskrav och évriga relevanta bestammelser som framgar av direktiv 1999/5/EG.

islenska [Icelandic]

Hér med stadfestir Sokkia B.V. ad adurnefndur bunadur er i samraemi vid grundvallarskilyrdi og adrar
videigandi krofur i fyrirmaeli Evropusambandsins 1999/5/EC.

Norsk [Norwegian]

Sokkia B.V. erkleerer herved at utstyret nevnt ovenfor oppfyller de ubetingede krav og andre
relevante bestemmelser i Direktiv 1999/5/EC.

Para usuarios en los Emiratos Arabes Unidos

Aprobado por TRA
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A

ACTEDM....ooiiiiiiiieeeee e 110
Ajuste del brillo de la retroiluminacién/
Encendido/Apagado de la iluminacion

del reticulo y retroiluminacion de tecla... 109
Area de pendiente..............ccccocvceeeennn.. 102

c

Conexiones Bluetooth ..............ccccceuee..
Correccién de colimacion
Correccién de la constante del prisma:.. 112
Corte automatico para ahorro de energia/

Desactivacion de la retroiluminacion ............. 110
D

Direccién de dispositivo Bluetooth........... 45
E

Eliminacion del paralaje ............c..ccccce... 38
F

Factor de correccion atmosférica........... 113
Fechay Hora ........cccooooiiiiiii 124
Funcién de puntero laser......................... 11
Funciéon Reanudar ... 39
|

Indicador de advertencia de

radiacion I&ser..........c.ccooeviiiiiiiiee 11
L

LuzGuia ...ooooeeeiiiiie e, 1"
M

Marca de la altura del instrumento .......... 11
Mecanismo de compensacion automatica

del angulo de inclinacion.............cccccoevvienne. 108
Mirilla de punteria ...........c.ccccooiiiiniinne 11
Modo V (Método de visualizacion del
angulo vertical)..........ccccoveviiiiiiiie 108

P

Parametros del angulo horizontal ..... 63,73

Problemas durante el Apagado................ 41
Pulgada (fraccién de pulgada)............... 122
R

Reinicio en frio ........cccccooeviiiiiii 41
Retroiluminacion de Tecla...................... 110
T

Tecla de activacion ..............cccccceeeeeeenn. 1"
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