Leica Captivate
Manual de Referencia
Tecnica

Versién 2.0
Espanol

®
- when it has to be right @

Geosystems



Introduccion

Adquisicion

Simbolos

Marcas comerciales

A W W Y

>

Validez de este
manual

Felicitaciones por la adquisicion del software Leica Captivate.

Los simbolos empleados en este manual tienen los siguientes significados:

Tipo Descripcion

& Informacion importante que ayuda al usuario a emplear el instru-

mento de forma eficiente y técnicamente adecuada.

Para usar el producto de forma adecuada, consultar las instrucciones de seguridad que
se presentan en los manuales de empleo disponibles.

El CS35 es una tableta Windows para ejecutar el software Leica Captivate. La modifi-
cacion de los parametros del sistema operativo del CS35 por otros diferentes a los
recomendados por Leica Geosystems, es responsabilidad del usuario. Después de
efectuar tales cambios, no es posible garantizar el funcionamiento correcto de Leica
Captivate en el CS35.

Cualquier apoyo para instalar o eliminar software que no sea el especifico de Leica,
eliminar virus, cambiar el software del controlador, instalar actualizaciones de
Windows o cualquier otro software, es responsabilidad del usuario o del departamento
de Tl y no se podra otorgar por Leica Geosystems.

Lo anterior también se aplica a las configuraciones especificas de Windows, como los
parametros del cortafuego, configuraciones de la red, gestiéon de la alimentacion o
cualquier otra configuracién relacionada con Windows, que podria tener un efecto
negativo en el funcionamiento correcto de Leica Captivate.

¢ Windows es una marca registrada de Microsoft Corporation en los Estados Unidos
de América y otros paises

 BluetootH® es una marca registrada de Bluetooth SIG, Inc.

¢ Ellogotipo de SD es una marca registrada de SD-3C, LLC.

El resto de las marcas pertenecen a sus respectivos duefos.

Los videos con tutoriales estan disponibles en:
http://www.leica-geosystems.com/captivate-howto

e Este manual es valido para el software Leica Captivate.
¢ Este manual incluye todos los instrumentos que usan el software Leica Captivate.
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Disponible
documentacion

Nombre

Descripcion/Formato

Manual de usuario
€S20

Manual de uso
GS10/GS15

Manual de uso
GS14/GS16

Manual de uso
GS25

Manual de uso
TS16

Manual de uso
MS60/TS60

Contiene todas las instrucciones necesarias para trabajar
con el producto a un nivel general. Ofrece informacion
general del producto, asi como datos técnicos e instruc-
ciones en materia de seguridad.

\

Guia de consulta
rapida CS20

Guia de consulta
rapida
GS10/GS15

Guia de consulta
rapida
GS14/GS16

Guia de consulta
rapida GS25

Guia de consulta
rapida TS16
Guia de consulta
rapida
MS60/TS60

Ofrece informacion general del producto, asi como datos
técnicos e instrucciones en materia de seguridad. Se
pretende que se utilice como una guia de referencia
rapida.

Nombre

Descripcion/Formato

Manual de Refe-
rencia Técnica
Leica Captivate

Guia general detallada del producto y aplicaciones. Incluye
descripciones detalladas de configuraciones especiales
de software/hardware y de funciones de software/hard-
ware destinadas al personal técnico.

Activacion de
licencia para CS35

Guia para activar la licencia instalada previamente en el
CS35.

v

Consultar los siguientes recursos para toda la documentaciéon/software:
¢ La tarjeta USB Leica con documentacion
¢ https://myworld.leica-geosystems.com
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1 Teclas configurables
1.1 Teclas de acceso rapido
Descripcion Existen dos niveles de teclas de acceso rapido:

Funcionalidad

Uso

Definir una tecla de
acceso directo,
paso a paso

Tecla en el costado
del instrumento

e El primer nivel lo forman las teclas F7 a F12 y F13, |a cual se encuentra en un
costado del instrumento.
¢ El segundo nivel se forma por la combinacion de las teclas Fny F7 a F12.

Las teclas de acceso rapido ofrecen una forma rapida y directa para llevar a cabo las
funciones asignadas a dichas teclas. El usuario no puede configurar la asignacién de
las funciones a las teclas de acceso rapido.

e El primer nivel se accede al pulsar la tecla F7 ... F12 o F13 directamente.

¢ El segundo nivel se accede al pulsar primero Fn y después F7 ... F12.

¢ Las teclas de acceso rapido se pueden pulsar en cualquier momento. Puede suceder
que en determinadas situaciones no sea posible usar una funcion asignada a una
tecla de acceso directo.

La siguiente es una descripcion paso a paso que muestra como asignar la pantalla
Configuracion Regional a la tecla F7.

Paso |Descripcion

1. Seleccionar Leica Captivate - Inicio: Configuraciones\Personaliza-
cion\Teclas rapidas y favoritos.

2. Teclas Rapidas y Favoritos

Seleccionar F7: Usuario - Configuracion regional en la pagina Teclas
rapidas de TS.

OK
OK
Pulsar F7 para acceder a Configuracion Regional.

La tecla que se encuentra en el costado del instrumento se localiza a un lado de los

tornillos de ajuste fino de lado derecho y permite efectuar mediciones rapidas y senci-
llas. Al contar con una tecla de acceso rapido en el eje de giro de los instrumentos es
posible realizar mediciones de gran precision. Es posible asignar a esta tecla todas las
funciones que se pueden asignar a las teclas de acceso rapido, incluyendo <Ninguno>.
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1.2 Tecla favoritos
Descripcion Si GS:
e Latecla accede al menu Mis Favoritos para GS.
Si TS:

Funciones del menu
Favoritos

Menu Mis favoritos

Definir menu
favoritos, paso a
paso

e Latecla accede al menu Mis Favoritos para TS.

Es posible configurar los menus Mis Favoritos para GS y Mis Favoritos para TS para
que incluyan las funciones de uso mas comun. No es posible acceder al menu Favoritos
desde una pantalla de configuracion.

Al elegir una opcion en el mend, se ejecuta la funcidon asignada a dicha opcion.

La siguiente pantalla es un ejemplo de la apariencia que puede tener un menu Mis
Favoritos para GS o un menu Mis Favoritos para TS. Las funciones asignadas a las
posiciones individuales en el menu pueden variar dependiendo de la configuracion.

Para usar una funcion, tocar sobre un elemento de menu emergente.

Mis Favoritos para TS

o, =y
Eliminartitpto | 1mag. panoramic |  Calculadors
o

Pantallay audio | Conf tecias rapids

El proceso para la definicion del menu favoritos es igual al que se efectia para la defi-
nicion de las teclas de acceso rapido. Consultar "1.1 Teclas de acceso rapido”.
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2.1

Home

Funciones

Leica Captivate -
Inicio

Visgr 30 Estacionar

a) Salir
b) Seleccién de trabajos

009330_001_es

c) Barra de iconos
d) Seleccién de aplicaciones

Tecla Descripcion

OK Para acceder y salir del menu de trabajo
Fn Equipo Para cambiar entre el modo GSy TS.

Fn Salir Para cerrar el programa.

Icono Descripcion

El mantenimiento del software esta proximo a vencer o ha
vencido. El mensaje de recordatorio ha sido confirmado
previamente con OK. El icono desaparecera cuando se intro-
duzcan los codigos de licencia por teclado o al descargarlos
de un archivo. Consultar "28.3 Cargar licencias".

Descripcion de las funciones

Funcion

Descripcion

Barra de iconos

¢ Informacion del estado y funciones de uso frecuente.

Menu de trabajo

e El trabajo seleccionado se visualiza en la parte delantera.

e Tocar para elegir un trabajo existente.

e Al teclear una o varias letras del nombre del trabajo
desplaza al trabajo que mas coincida al centro del carrusel.
Si no hay un trabajo cuyo nombre comience con las letras
tecleadas, el trabajo actual sigue siendo estando activo.

¢ Seleccionar el mosaico del extremo izquierdo o derecho
del carrusel: Pulsar Fn. Después, pulsar Inicio o Fin.

e Tocar para crear un trabajo.

Seleccion de trabajos

e Para gestionar trabajos y datos, importar y exportar datos,
enviar datos y eliminar trabajos.

¢ Los elementos del menu de trabajo se muestran en el
segundo nivel de cada trabajo. Pulsar sobre un trabajo
para visualizar los elementos del menu.

Seleccion de
aplicaciones

Ajustes

e Paraacceder a los ajustes del instrumento, conexiones del
instrumento, el programa vy la pantalla, asi como otras
herramientas de utilidad.
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2.2

Funcion Descripcion

Aplicaciones

¢ Contiene todas las aplicaciones cargadas. Para elegir e
iniciar una aplicacion.

e Al elegir una opcion del menu, se ejecuta la aplicacion. Los
ajustesy las mediciones que se pueden ejecutar dependen
de la aplicacion.

Menu de trabajo

Descripcion

Menu de trabajo

El menu de trabajo esta disponible al usar un movil RTK o un TS. Se utiliza para:

e Visualizar y editar las propiedades del e Exportary copiar datos.

trabajo.
e Crear, visualizar y editar datos. * Iniciar Leica Exchange.
e Importar datos. e Eliminar un trabajo.
“1 Leica Captivate - Inicio G} _Q_ *. S’m:: @ -,.3
g |
y i- pefqu\t
P Veryeditardatos
ey 'a”: Importar datos desde
= LH 1 Exportar datos a
Enviar via Leica Exchange |
= n Eliminar G)og
# 4 1 FINT A4 4 @
Configuraciones Visor 3D Estacionar Medir Replantear
Fn OK Fn

Siguiente paso

Ver y editar propiedades trabajo

Ver y editar datos
Importar datos desde
Exportar datos a

Enviar via Leica Exchange

Eliminar

Consultar el capitulo "5 Menu Trabajos -
Trabajos".

Consultar el capitulo 6.

Consultar el capitulo 9.

Consultar el capitulo 10.

Para iniciar un servicio online que permite
el intercambio de datos entre dos usuarios
del servicio.

Para eliminar el trabajo actual.
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2.3

Configuraciones

Descripcion

Configuraciones

Configuraciones se usa para:

e Configurar parametros relacionados con las interfaces.

e Configurar parametros relacionados con el instrumento.

¢ Configurar los ajustes favoritos del usuario para el levantamiento y el instrumento.

e Configurar parametros que no estan relacionados directamente con los datos del
levantamiento, como la carga del firmware o los c6digos de licencia, asi como

formatear los

dispositivos de almacenamiento.

) Configuraciones

Conexiones

Almacenamiento de puntos

G oY Vam @

Receptor G5 Instrumento TS

Personalizacion Sistema

Acerca de Leica Captivate

Tecla Descripcion

OK Para seleccionar la opcion resaltada y continuar con la pantalla
siguiente.

Fn Equipo Para cambiar entre el modo GS y TS.

Siguiente paso

Conexiones
Instrumento TS
Receptor GS

Consultar el capitulo 17.
Consultar el capitulo 21.
Consultar el capitulo 22.

Almacenamiento de puntos Consultar el capitulo "24 Configuraciones -

Personalizacion
Sistema
Herramientas

Almacenamiento de puntos”.

Consultar el capitulo 25.

Consultar "27 Configuraciones - Sistema".
Consultar el capitulo 28.

Acerca de Leica Captivate Consultar "29 Configuraciones - Acerca de

Leica Captivate".
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3

Iconos

Descripcion

&

Barra de iconos -
Modo TS

Barra de iconos -
Modo GNSS

Los iconos de la pantalla muestran informacién del estado del instrumento.

Los iconos ofrecen informacion de las funciones basicas del instrumento. Los iconos
que se muestran dependen del instrumento que se utilice y de la configuracion del
instrumento.

a b c d e f gh
\ \ [P — |
O oo Qs

008291 001

a) Apuntar y Buscar

b) Medicién y Prisma

c) Instrumento

d) Angulo horizontal actual del instrumento, tocar para visualizar la altura del objetivo
e) Angulo vertical actual del instrumento, tocar para visualizar la distancia geométrica
f) Conexiénes

g) Bateria

h) Hora

a b cd e g h

+ ‘ L2!2‘[).!‘3081m G J
8 1D 0.0131 m 09:09

008292001

a) Posicion del GS

b) Seguimiento de Satélites

c) Correcciones RTK

d) Calidad de posicién 2D, tocar para visualizar la altura de la antena

e) Calidad de posicién 1D, tocar para visualizar la calidad de la posicion 3D
f) Conexiénes

g) Bateria

h) Hora
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Apuntar y Buscar

Muestra el seguimiento automatico o la configuracién de PowerSearch.

&

Icono Descripcion
El instrumento se encuentra en modo ATR.
El instrumento se encuentra en modo de busqueda manual.
+

El instrumento se encuentra en modo de seguimiento pero no esta
siguiendo un prisma. Estado lock: Lock off

El instrumento se encuentra en modo de seguimiento y esta siguiendo
un prisma. Estado lock: Locked

El instrumento se encuentra en prediccion o se encuentra activado el
modo locking on the fly. El instrumento capta y sigue a un prisma que
se encuentre en el campo visual.

1Q0QOQ

Busqueda del prisma usando Punteria auto.

Busqueda del prisma usando PowerSearch.

|E_l__:|)

=
g

Alerta. No se ha establecido la conexion entre CS y TS.

Captivate, Iconos
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Medicion y Prisma

Muestra el tipo de prisma seleccionado.
El icono laser se visualiza cuando el laser rojo esta activo.

Icono

Descripcion

Prisma circular Leica

Prisma Leica de 360°

@ k4 {©

Mini prisma Leica

Leicamini

Leica mini 360°

Power prism Leica MPR122 para guiado de maquinas

Diana reflectante Leica o sefial de punteria HDS.

Cualquier superficie

Q. @) e =4

Prisma definido por el usuario

Medicién de distancia activa

El Iaser rojo esta encendido.

El Iaser rojo esta apagado

Captivate, Iconos
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Estado de nivel

Posicién del GS

Seguimiento de Saté-
lites

Muestra los iconos del compensador desconectado o fuera de rango o los iconos del
instrumento en posicion | o Il.

Icono

Descripcion

El compensador esta apagado.

El compensador esta encendido pero se encuentre fuera de alcance

L\
i\

/]
/L

Se muestra la posicion actual del instrumento, si estan activados el
compensador y las correcciones Hz.

Muestra el estado de Ia posicidon actual. En cuanto este icono se hace visible, el instru-
mento estara listo para comenzar a operar de forma practica.

Icono

Descripcion

Posicién de navegacion disponible.

Solucién de codigo disponible.

Posicion fija disponible.

o (s

Posicion fija RTK disponible.

Los simbolos de verificacion indican que esta en proceso una compro-
bacion de ambigliedades.

Muestra el nimero de satélites tedricamente visibles sobre el angulo de elevacion
configurado, dependiendo del almanaque del momento.

Icono

Descripcion

Numero de satélites visibles.

Captivate, Iconos
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Correcciones RTK

Muestra el estado del dispositivo de tiempo real configurado para ser utilizado.

Icono

Descripcion

Una flecha hacia abajo indica un movil en tiempo real. Durante la recep-
cion de mensajes de tiempo real, Ia flecha se mostrara intermitente.

Una flecha hacia arriba indica una referencia en tiempo real. La flecha
se muestra intermitente al enviar los mensajes en tiempo real.

Enviar/recibir datos

Fuerza de la sefal
Se visualiza si el dispositivo usado para la interfaz movil RTK es el
modem interno CS20.

Uso de RTK con Internet

g
] Teléfono
! Radio
RS232
SBAS
%
),

Captivate, Iconos
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Conexiénes

Bateria

Icono Descripcion
El instrumento esta en linea en Internet.
Sin conexién a Internet.
Inicio de sesion en Leica Exchange.
Carga de datos en progreso.
Descarga de datos en progreso.
Intercambio de datos nuevos
Problema en la transferencia de datos
f— 4.| Active Assist esta activado. Soporte técnico de Leica puede tener
ACTIVE acceso remoto al instrumento.
ASSISTJ
—)

Muestra el nivel de la bateria.

Icono

Descripcion

Existe suficiente fuente de alimentacién.

g )

El nivel de energia estad disminuyendo.

[

El nivel de energia es muy bajo.

La bateria esta vacia. El instrumento se apaga inmediatamente.

Captivate, Iconos
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Icono de menu emergente

4.1 Acceso

Descripcion La informacion de estado ayuda a usar el instrumento al mostrar el estado de diversas
funciones del equipo. Todos los campos se visualizan s6lo como campos. La informa-
cion no disponible se indica con ----- .
Es posible acceder y cambiar rapidamente las funciones de uso mas frecuente. El
cambio se aplica inmediatamente. No se interrumpe el modo de trabajar que se
llevaba.
Los cambios ser guardan en el estilo de trabajo activo.

Acceso Tocar sobre un icono en el area de iconos. Se abre un menu emergente.

Un menu emergente contiene:
¢ Informacion de estado
¢ Funciones relacionadas con el icono pulsado

Tocar sobre un icono emergente para usar la funcion correspondiente.

Para cerrar un menu emergente:
e Pulsar cualquier tecla del teclado.
e Tocar sobre cualquier parte de la pantalla tactil fuera del mend emergente.

a) Icono en el drea de iconos
b) Informacion de estado
ous331 001 65 ¢) lcono emergente

Captivate, Icono de menu emergente
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Descripcion de los
mends emergentes

Consultar los capitulos correspondientes para mayor informacion.

Apuntar y Buscar

Informacion del estado

Funcionalidad

e Objetivo actual visado
¢ Filtro PowerSearch

* (Cambia entre punteria manual/auto-
matica

* Enciende o apaga el target lock

e Da seguimiento a un prisma mediante
una busqueda o esperando a que uno
ingrese en el campo visual

e (Cambia entre PowerSearch
izquierdo/derecho

Medicion y Prisma

Informacion del estado

Funcionalidad

e Objetivo actual con constantes defi-
nidas

e Tipo de medicion de distancia

e (Cambia entre mediciones a cualquier
superficie 0 a prismas

¢ Fija el modo de mediciéon continuo o no
continuo

e Seleccionar objetivos

e Enciende o apaga el laser rojo de la
medicion de distancias sin reflector
EDM

Instrumento

Informacion del estado

Funcionalidad

¢ |D actual de estacionamiento, altura
del instrumento y estado del nivel

e (Cambia la posicion del anteojo

e Gira el anteojo en determinada direc-
cion

* Ajustes del nivel electrénico y del
compensador

e Gira el instrumento usando las teclas
de desplazamiento del teclado

e Informacion relacionada con la confi-
guracion actual de instrumento

HzyV

Informacion del estado

Funcionalidad

e Angulo Hy V actual

e Tocar para visualizar la altura del
baston

e Angulo Hy V actual

e Tocar para visualizar la altura del
bastén vy la distancia geométrica

Captivate, lcono de menu emergente
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Posicion del GS

Informacion del estado

Funcionalidad

e Posicion GNSS actual

e Informacion relativa a la posicion
actual de la antena y a la velocidad de
la antena.

Seguimiento de Satélites

Informacion del estado

Funcionalidad

e Numero de satélites disponibles y de
satélites usados por cada sistema
satelital
G (GPS), R (GLONASS), E (Galileo) 0 B
(BeiDou)

e Satélites ordenados segun el angulo de
elevacion, informacion del satélite de
forma grafica, almanaque usado

¢ Informacion relativa al inicio de sesién
de observaciones basicas.

Correcciones RTK

Informacion del estado

Funcionalidad

e Segundos transcurridos desde que se
envid o recibio el Ultimo mensaje RTK

e Porcentaje de datos en tiempo real
recibidos desde Ia referencia, compa-
rado con los datos recibidos de la
antena en el Ultimo minuto

e (argar un perfil RTK existente usando
el Asistente de mévil RTK.

e Informacién relacionada con los datos
en tiempo real, como el enlace de
datos usado para la transferencia de
datos en tiempo real

e Estado de la conexién de Internet

e Forzar una nueva inicializacion

e (Cambiar el canal de radio

2D y 1D

Informacion del estado

Funcionalidad

¢ (alidad actual de coordenadas 2D dela
posicion calculada

e (alidad actual de la coordenada de
altura de la posicion calculada

e Tocar para visualizar la altura del
baston

e Tocar para visualizar la calidad de posi-
cion 3D

Conexiones

Informacion del estado

Funcionalidad

¢ Internet en linea o no

e Estado de la conexion Bluetooth
e Iniciar Leica Exchange
e Iniciar Inicia ActiveAssist

Captivate, lcono de menu emergente
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4.2
4.2.1

Bateria y hora

Informacion del estado

Funcionalidad

e Fechay hora

* Nivel de energia restante de Ia bateria

 Memoria activa

e Seleccionar los instrumentos que se
usaran

e Regresar al menu Leica Captivate -
Inicio

e Iniciar la ayuda en linea

* Uso vy estado de la bateria y memoria

e Iniciar la funcion de la camara

e (Crear un croquis en un dibujo virtual

Icono de menu emergente: Apuntar y Buscar
Ilconos emergentes

lconos emergentes

Icono

Descripcion

Punteria auto
Punteria manual

Fija Punteria a prisma: Automatico.
Fija Punteria a prisma: Manual.

Buscar y seguir
Esperar y seguir

Apagar lock

Disponible para Punteria a prisma: Con seguimiento. Para
instrumentos roboéticos y al efectuar la operacion a distancia con
CS20.

Busqueda de un prisma para seguimiento.
Efectia el seguimiento de un prisma en cuanto ingresa al campo
visual del ATR. Se usa cuando se ha perdido el seguimiento exis-

tente a un prisma. Funciona con todos los prismas y dianas
reflectantes.

(&> PowerSearch ayuda a obtener el seguimiento de prismas
con vibracion.

Detiene el seguimiento.

Activar Lock
Parar seguimiento

Fija Punteria a prisma: Con seguimiento.
Fija Punteria a prisma al ajuste previo de no seguimiento.

Filtro aprender

Encender Filtrado

Apagar Filtrado

Inicia un escaneo PowerSearch al efectuar tres veces un escaneo
de 360° con diferentes posiciones verticales del anteojo.

El escaneo PowerSearch detecta prismas y otros puntos refle-
jantes en los alrededores del instrumento. Alrededor de cada
prisma o punto reflejante encontrado, se define un area de
exclusion. El area de exclusion tiene la dimension de

Hz =+ 1 gon, V=50 gony se define comod=%12m.

Disponible cuando se ha usado previamente Filtro aprender.
Enciende el filtro PowerSearch y excluye los prismas definidos
por un PowerSearch.

Disponible cuando se ha usado previamente Filtro aprender.
Apaga el filtro PowerSearch filter e incluye todos los prismas en
un PowerSearch.

PowerSearch

Al usar este icono, la busqueda de prismas se efectla con
PowerSearch en la ventana de PowerSearch.

& Al elegir este icono y si aun esta configurado Medir sin
prisma, este ajuste cambia a Medir a prisma.

Captivate, lcono de menu emergente
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4.3

Icono de menu emergente: Medicién y Prisma

Ilconos emergentes

4.4
4.4.1

Icono

Descripcion

Medir sin prisma

Medir a prisma

Para medir cualquier superficie (sin prisma). Automaticamente
configura Punteria a prisma: Manual.

Para medir a prismas.

Medir continuo
Medicién puntual

Para configurar como continuas las mediciones de distancia.
Para fijar las medicion de distancias al modo previo no continuo.

Prismas

Para elegir un prisma.

Encender Laser
Apagar Laser

Enciende la guia laser para mediciones sin prisma.
Apaga la guia laser para mediciones sin prisma.

Icono de menu emergente: Instrumento
Iconos emergentes

Iconos emergentes

4.4.2

Icono

Descripcion

Estaciéon actual

Informacion relacionada con la configuraciéon actual del instru-
mento. Consultar "4.4.2 Estacion actual”.

Girar a Hz/V

Para girar el instrumento a una determinada posicion introdu-
cida. Consultar"4.4.3 Girar a Hz/V".

Teclas cursor

Para girar el instrumento utilizando las teclas de flecha.
Consultar"4.4.4 Teclas cursor".

Estaciéon actual

Info Estaciéon TS
Actual

7 Info Estacién TS Actual
ID Estacionamiento actual
Altura de instrumento

Método de estacionamiento

X

Y

Altura

Temperatura

Presion

OK

Hz 399.9999
@ Q. VZBE.EItSng
Snt001
1.5000 m

@%

Establecer orientacién
0.0000 m

0.0000 m

0.0000 m

12.0°C

1013.3 mbar

ppm

Tecla

Descripcion

OK

Para salir de la pantalla.

ppm/Fac. escala

Para cambiar entre visualizar el factor de escala del estaciona-
miento y el ppm del estacionamiento.

Descripcion de los campos

Campo

Descripcion

ID Estaciona-
miento actual

Estacionamiento actual.

Altura de instru-
mento

Altura del instrumento del estacionamiento actual.
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4.4.3

Campo Descripcion
X La coordenada X de la posicion del instrumento.
Y La coordenada Y de la posicion del instrumento.

Altura elipsoidal
local o Altura

Para un sistema de coordinadas seleccionado, se pueden visua-
lizar la altura elipsoidal y elevacion.

Temperatura

Temperatura fijada en el instrumento.

Presion

Presion fijada en el instrumento.

PPM atmosféricas

ppm atmosférico fijado en el instrumento.

PPM estaciona-
miento

Ppm del estacionamiento actual.

Escala de estacion

Factor de escala del estacionamiento actual.

Girar a Hz/V

Descripcion

Girar el Instrumento
Hz/V,
pagina Absoluto

Esta pantalla se usa cuando el instrumento se controla de forma remota y cuando el
anteojo debe ser girado en una direccion determinada.

“1 Girar el Instrumento Hz/V G Q, ﬂ‘.\

Absoluto Relativo

Hz 0.0001 g
v 0.0001g

LB
@i

Introducir los angulos absolutos de azimut y V donde girar el

instrumento

Azimut

Angulo V 0.0001 g
OK Pagina
Tecla Descripcion
OK Para regresar al menu Leica Captivate - Inicio . El instrumento
gira hacia el prisma.
Péagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion
Azimut Campo Direccion horizontal orientada a la que ha de girar
editable el instrumento.
Angulo con origen |Campo Angulo Hz desde el punto de enlace al cual debe
en ejeY editable girar el instrumento. Disponible al seleccionar
Mostrar dngulo Hz: Azimut al norte se fija en
Configuracion Regional, pagina Angulo.
Angulo V Campo Direccion vertical a la que ha de girar el instru-
editable mento.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Relativo.
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Girar el Instrumento  Los valores se suman a la posicion actual del anteojo para calcular la nueva direccion
Hz/V, a la que ha de girar el anteojo.
pagina Relativo

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Diferencia en Campo Diferencia angular con la que se obtendra el
angulo Hz editable angulo horizontal al que hay que girar.
Diferencia en Campo Diferencia angular con la que se obtendra el
angulo V editable angulo horizontal al que hay que girar.

Siguiente paso
Pulsar OK. El instrumento gira hacia el prisma.

Para Punteria a prisma: Automatico se efectla una medicion ATR automatica. Si no
se encuentra el prisma, el instrumento gira a la posicion tecleada.
Para Punteria a prisma: Con seguimiento el instrumento efectla el seguimiento del

. . () L . . . .
prisma y el icono se visualiza. Si no se encuentra el prisma, el instrumento gira a
la posicion tecleada.

4.4.4 Teclas cursor

Descripcion Se puede girar el instrumento utilizando las teclas de flecha del teclado del instru-
mento o del controlador, o las teclas de flecha visualizadas en la pantalla tactil.
Al acceder a esta pantalla, el EGL se enciende automaticamente. Al salir de la pantalla,
el EGL se apaga.

Mover Usando Joys-  Utilizar las teclas de flecha para iniciar el movimiento del anteojo.
tick Pulsar otra vez una tecla de flecha para acelerar el movimiento. Pulsando cualquier
otra tecla de flecha mientras se mueve el instrumento se detiene el movimiento.

Pulsar OK para detener el movimiento del instrumento.
2 Mover Usando Joystick Q Q. 'i!. C“Sgﬁiz @

Usar las teclas de cursor para
posicionar el instrumento en la

posicion necesaria A
Az 0.0001 g
% 0.0001 g
| >

Velocidad ~— -----

v

OK

Tecla Descripcion
OK Para regresar al menu Leica Captivate - Inicio .

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Velocidad |- , Muy Muestra la velocidad de rotacion del instrumento.
lenta, Lenta, |Pulsar la misma tecla de flecha para cambiar la
Media y velocidad.
Rapida
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4.5 Icono de menu emergente: Posicion del GS
4.5.1 Posicién actual
Descripcion Esta pantalla ofrece informacion relacionada con la posicion actual de la antena vy Ia

Posicion Actual del
GS,
pagina Posicién

velocidad de la antena. Para configuraciones como movil en tiempo real, también se
visualiza el vector de linea base. Visor 3D muestra la posicion actual en un formato

grafico.

Pasicién LineaBase Velocidad
Hora local
Latitud WGS84

Longitud WGS84

Altura elipsoidal WGS84
Latencia de la posicion
Calidad de posicion

Calidad de altura

Fn OK

1 Posicion Actual del GS

2D0.006 m -
‘%’ 10 100.008 m @ =

12:56:06.0
47°24'31.40336" N
9°37'06.75608" E
472,097 m

0.00 seg

0.006 m

0.008 m

Pagina  Fn

Tecla Descripcion

OK Volver al Leica Captivate - Inicio.

Péagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Fn Coord Visualizar otro tipo de coordenadas. Las coordenadas locales
estaran disponibles cuando se encuentre activo un sistema de
coordenadas local.

Fn Altura Ver la altura de elevacion. Disponible al visualizarse las coordi-
nadas locales de cuadricula.

Fn Alt Elips Ver la altura como altura elipsoidal. Disponible al visualizarse las

coordinadas locales de cuadricula.

Descripcion de los campos

Campo

Descripcion

Latencia de la
posicién

Latencia de la posicidn calculada. La latencia se debe principal-
mente al tiempo requerido para la transferencia de datos y el
calculo de la posicion. Depende del uso del modo de prediccion.

Calidad de posi-

Disponible para soluciones de fase fija y solo codigo. Coorde-

ciony nada 2D y calidad de altura de la posicién calculada.
Calidad de altura
HDOP y VDOP Disponible para soluciones de navegacion.

Siguiente paso

SI

ENTONCES

el instrumento es un receptor movil a

tiempo real

Pagina cambia a la pagina LineaBase.

el instrumento no esta configurado a

tiempo real

Pagina cambia a la pagina Velocidad.

el instrumento es una base a tiempo real |OK sale de Posicion Actual del GS.
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Posicién Actual del
GS,
pagina LineaBase

Posicién Actual del
GS,
pagina Velocidad

Se visualiza informacion del vector de la linea base.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Velocidad.

Descripcion de los campos

Campo

Descripcion

Velocidad hori-
zontal

Velocidad sobre el terreno en la direcciéon horizontal.

En direcciéon

Disponible para sistemas de coordenadas locales.
Rumbo de la direcciéon horizontal con relacién a la direccién
Norte del sistema de coordenadas activo.

Velocidad vertical

Componente vertical de la velocidad actual.

Siguiente paso

OK sale de Posicién Actual del GS.
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4.6
4.6.1

Icono de menu emergente: Seguimiento de Satélites
Iconos emergentes

Iconos emergentes

4.6.2

Icono

Descripcion

Seguim. satélites

Informacion relacionada con los satélites en seguimiento.
Consultar"4.6.2 Seguim. satélites".

Registro de datos

Informacion relacionada con el registro de observaciones sin
procesamiento. Consultar"4.6.3 Registro de datos".

Seguim. satélites

Descripcion

Seguim Satélites -
Movil,

Pagina
GPS/Glonass/
Galileo/BeiDou/
Augmentacién

Esta pantalla muestra informacion relacionada con los satélites en seguimiento, orde-
nados segln el angulo de elevacion.

) Seguim Satélites - Movil

GPS Cielo Almanaque

G27

Elevacién 178

G22
Elevacion 1 63

Fn OK

Azimut 139

Apmut 142

Azimut 303

Azimut 90

2D 0.006 m
100.007m

+ &

@
Q

SMNLL 50
S/NL2 47
S/NLL 49
S/NLZ 45
S/NLL 49
S/NL2 46
S/NLL 49
SNLZ 46
Salud Mas

Base Pagina Fn

Tecla Descripcion

OK Para regresar al menu Leica Captivate - Inicio.

Base / Mévil |Cambiar entre los valores SNR del receptor moévil y la base.

Salud Visualizar los ndmeros de satélites clasificados como bueno, malo y
no disponible.

Mas Para visualizar informacion de los valores SNR de los satélites.

Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla. La pagina Galileo no esta

disponible con GS08plus.

Descripcion de

los metadatos

Metadatos Descripcion

- El nimero Pseudo Random Noise (GPS), el nimero de Slot
(GLONASS), el numero Space Vehicle (Galileo, BeiDou) o el nombre
de los satélites (Terrastar).

Elevacion Angulo de elevacion en grados. La flecha indica si el satélite esta
ascendiendo o descendiendo.

Azimut Azimut del satélite.

SINL1,S/NL2, |EISNRen L1, L2 y L5 para GPS, en L1y L2 para GLONASS, en E1, E5a,

SIN L5, SIN E5b y Alt-Boc para Galileo y en B1 y B2 para BeiDou. Si la sefial no se

E5b y S/N usa en los calculos de posicion, el nimero se muestra entre parén-

AltBOC tesis cuadrados.

Siguiente paso

Pagina cambia a otra pagina en esta pantalla.
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Seguim Satélites -
Movil,
pagina Cielo

Muestra todos los satélites con seguimiento actual.

Los satélites por debajo del Mascara de elevacion configurado en Seguimiento de
Satélites se marcan en color gris.

La parte del grafico entre los 0° y la mascara de elevacion se muestra en color gris.

<1 Seguim Satélites - Mévil € [, Lo, @
GPS Cielo Almanaque
w ®
-a-:‘:
- Bl ¥ L3
&

OK Pagina

Tecla Descripcion

OK

Para regresar al menu Leica Captivate - Inicio.

GPS off / GPS
on

Para oculta ro mostrar los satélites GPS (se indican con el prefijo G).

GLO off / GLO
on

Para ocultar o mostrar los satélites GLONASS (se indican con el prefijo
R).
Disponible cuando se activa Glonass en Seguimiento de Satélites.

GAL off / GAL
on

Para ocultar o mostrar los satélites Galileo (se indican con el prefijo
E).
Disponible cuando se activa Galileo en Seguimiento de Satélites.

BDS off / BDS
on

Para ocultar o mostrar los satélites BeiDou (se indican con el prefijo
Q).
Disponible cuando se activa BeiDou en Seguimiento de Satélites.

Pagina

Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de

los simbolos

Simbolo Descripcion
Los satélites por arriba del Mascara de elevaciéon configurado en
(G17 ; ®

Seguimiento de Satélites.

Los satélites por debajo del Mascara de elevacion configurado en
Seguimiento de Satélites.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Almanaque.
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Seguim Satélites -
Movil,
pagina Almanaque

Seguim de Satélites -
Base

4.6.3

La pagina Almanaque muestra
¢ |a fecha de los almanaque usados, para cada constelacion GNSS configurada
e se muestra en la grafica del cielo, el nimero de satélites con seguimiento vy el
numero de satélites disponibles por arriba de la mascara de elevacion.

1 Seguim Satélites - Movil ED ) Eu Siema @
GPS Cielo Almanagque
Almanague GPS 02.11.13
Satelites seguidos/disponibles 10/9
OK Pagina
Tecla Descripcion
OK Para regresar al menu Leica Captivate - Inicio.
Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Siguiente paso
OK sale de la pantalla.

La informacion del seguimiento de satélites mostrada para la referencia es igual a la
informacion mostrada para el movil.

Registro de datos

Descripcion

Estad Registro Datos
GNSS,

pagina Informacién
de registro

Esta pantalla muestra informacion relacionada con el registro de observaciones sin
procesamiento.

200,002 m @

1D0.003 m _giereTy

“1 Estad Registro Datos GNSS -*%'- s

Informacién de registro Qcupacion de punto

Registro de datos Formato Leica (MDB)

Datos guardados en Receptor GS

Dinamica actual Estatico
Observaciones guardadas con la

102
frecuencia actual
Observaciones estaticas guardadas 102

Observaciones cinematicas

guardadas 0

OK Pagina

Tecla Descripcion

OK Para regresar al menu Leica Captivate - Inicio.

Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de los campos

Campo Descripcion

Registro de Muestra si se han almacenado los datos en bruto y, de ser asi, en qué
datos formato.

Datos guar- Muestra donde se han almacenado los datos.

dados en
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Estad Registro Datos
GNSS,
pagina Ocupacién de
punto

Campo

Descripcion

Dinamica
actual

Indica si el instrumento se encuentra estatico o en movimiento.

Observa-
ciones guar-
dadas con la
frecuencia
actual

El nimero de observaciones registradas en el intervalo actual.

Observa-
ciones esta-
ticas guar-
dadas

Numero de observaciones estaticas registradas en el trabajo actual.

Observa-
ciones cine-
maticas guar-
dadas

Numero de épocas en movimiento registradas en el trabajo actual.

Puntos en
DBX guar-
dados

El nimero de puntos guardados en la base de datos.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Ocupacion de punto.

Descripcion de los campos

Campo

Descripcion

Estado actual

Muestra si el instrumento estd o no en movimiento.

GDOP GDOP actual.

Intervalo de Intervalo con el cual se estan registrando las observaciones en bruto.
registro de

observa-

ciones

Numero de Numero de observaciones moviles crudas almacenadas. Este valor se
puntos en reinicia en cuanto comienza un nuevo intervalo movil.

movimiento

Registrando
datos de mas
de 5 satélites
desde

Tiempo durante el cual cinco o mas satélites han sido rastreados en
L1 y L2 sin interrupcion. Si existen menos de 5 satélites con segui-
miento, el contador se reinicia. El contador no se reinicia después de
Medir, Parar ni de Guardar.

Medicién Porcentaje de datos medidos requerido para un procesamiento satis-
completada |factorio. Calculo conservador basado en una linea base de 10 a
15 km. Los criterios empleados para visualizar este valor dependen
de los ajustes para Parar automaticamente lamedicién de puntos en
Leica Captivate - Inicio: Configuraciones\Almacenamiento de
puntos\Control de calidad en GS.
Tiempo Tiempo calculado en horas, minutos y segundos hasta que se alcance
restante el criterio para parar. Los criterios empleados para visualizar este

valor dependen de los gjustes para Parar autométicamente la medi-
cion de puntos en Leica Captivate - Inicio: Configuraciones\Alma-
cenamiento de puntos\Control de calidad en GS.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Base RTK.
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Estad Registro Datos

GNSS,
pagina Base RTK

Como se muestra a continuacion, el nombre de la pagina varia dependiendo del tipo

de base empleada.

Nombre de la
pagina

Descripcion

pagina Base RTK

La base es una estacion base real.

pagina Base La base es la mas cercana al moévil determinado por, por ejemplo
(Cercana) SmartNet.

pagina Base (i- La informacion de la base seran las correcciones Master-Auxiliary
MAX) individualizadas determinadas y enviadas por, por ejemplo

SmartNet.

pagina Base MAX)

La informacion de la base seran las correcciones Master-Auxiliary
determinadas y enviadas por, por ejemplo SmartNet.

pagina Base (VRS)

La base es una estaciéon base virtual.

pagina Base (FKP)

La informacion de base se basa en parametros de correccion de
area.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Intervalo de Tiempo en Intervalo de registro en la base. Esta informacion
registro de obser- |segundos se muestra si el formato de mensaje a tiempo real
vaciones admite esta informacion y se registran las obser-

vaciones basicas en la base.

————— No se estan registrando las observaciones basicas
o la informacion de estado no se admite por este
formato RTK.

Siguiente paso

OK sale de Estad Registro Datos GNSS.
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4.7
4.7.1

Icono de menu emergente: Correcciones RTK
Iconos emergentes

Iconos de burbuja

4.7.2

Icono

Descripcion

Estado RTK

Disponible cuando RTK estd configurado. Accede a la pantalla de
estado Estado Enlace Datos RTK o Estado Conexién
RTK1/Estado Conexion RTK2. Consultar "15 Asistente de movil
RTK".

Muestra también informacién relacionada con los datos entrantes
de equipos activos.

Inicializar RTK

Consultar "4.7.3 Inicializar RTK".

Auto coord on

Disponible para Formato de datos RTK: RTCM v3 o Leica 4G. Para
configurar un sistema de coordenadas RTCM recibido de una red de
estaciones de referencia como el sistema de coordenadas activo.

Cambiar canal

Para acceder a la pantalla de ajustes Parametros de Radio.
Consultar "18.3 Radios para GPS en tiempo real".

Iniciar RTK
Detener RTK

Para iniciar el flujo de datos RTK.
Para detener el flujo de datos RTK.

Estado RTK

Descripcion

Estado Enlace Datos

RTK,
pagina General

Esta pantalla muestra informacioén relacionada con datos en tiempo real, por ejemplo
el enlace de datos y el equipo usado para la transferencia de datos en tiempo real.

“1 Estado Enlace Datos RTK

200.006 m @ -
éf' u Ll 100007m =y

General Dispositivo Base RTK Conectividad

Formato de datos RTK

GPS L1/L2/L5 en uso
Ultimo dato recibido
En el altimo minuto

Red RTK

OK

RTCM v3
11/11/00
0.5 seg
67 %

Ninguno

Datos Pagina

Tecla Descripcion

OK Para salir de la pantalla.

Datos Visualizar los datos que estan siendo recibidos. Dependiendo del
Formato de datos RTK, los datos visualizados seran diferentes.

Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de los campos

Campo Descripcion
Formato de Tipo de mensajes para el formato de datos de tiempo real recibidos.
datos RTK

GPS L1/L2/L5
en uso

Numero de satélites en L1, L2 y L5 que se estan empleando en la
solucion de la posiciéon actual.
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Estado Enlace Datos

RTK,
pagina Dispositivo

Campo

Descripcion

GLOL1l/L2 en
uso

Disponible si Glonass esta activado en Seguimiento de Satélites.
Numero de satélites en L1 y L2 que se estan empleando en Ia solu-
cion de la posicion actual.

GAL E1/E5a en
uso

Disponible si Galileo esta activado en Seguimiento de Satélites. El
numero de satélites en E1 y E5a que se estan empleando en la solu-
ciéon de la posicion actual.

GAL E5b/ABOC
en uso

Disponible si Galileo esta activado en Seguimiento de Satélites. El
numero de satélites en E5b y Alt-BOC que se estan empleando en
la soluciéon de la posicién actual.

BDS B1/B2 en
uso

Disponible si BeiDou esta activado en Seguimiento de Satélites. El
numero de satélites en B1 y B2 que se estan empleando en la solu-
cion de la posicion actual.

Ultimo dato Disponible para Base RTK. Segundos transcurridos desde que se

enviado envio el ultimo mensaje desde |a base.

Ultimo dato Disponible para Seguim Satélites - Movil. Segundos transcurridos

recibido desde gue se recibio el Ultimo mensaje desde la base.

En el dltimo Disponible para Seguim Satélites - Movil. Porcentaje de los datos de

minuto tiempo real recibidos de la base comparado con los datos recibidos
por la antena en el Ultimo minuto. Este porcentaje indica como
funciona el enlace de datos.

Red RTK Disponible para un Seguim Satélites - Movil. El tipo de red que esta

en uso.

Siguiente paso

Péagina cambia a la pagina Dispositivo.

El contenido de la misma varia para cada tipo de dispositivo empleado.

“1 Estado Enlace Datos RTK

2D 0.007 m
1D D.008 m

4 % g
10

@ %

General Dispositivo Base RTK Conectividad

Nombre
Puerto TCR/IP
Conectado a
(continua)
{continua)
Duracion

KBytes Recibidos

OK

Internet 1 del GS
0

Sin Conexion

Pagina

Tecla Descripcion
OK Para salir de la pantalla.
Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de los campos
Para todos los dispositivos disponibles

Campo

Descripcion

Nombre

Nombre del dispositivo.
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Para RS232

Campo Descripcion

Tipo Tipo de dispositivo.

Puerto Puerto al cual se encuentra conectado el dispositivo.

Bluetooth Disponible si el equipo esta conectado usando Bluetooth. Indica el

estado de la conexion.

Para teléfonos moviles digitales y modems

Campo Descripcion

Tipo Tipo de dispositivo.

Puerto Puerto al cual se encuentra conectado el dispositivo.

Firmware La version del software del teléfono movil digital conectado.

Operador Nombre del operador de la red en la cual se encuentra trabajando
el teléfono movil digital.

Tipo de red El tipo de red de referencia seleccionado en Configuracion movil
RTK. Consultar "Configuracion movil RTK, pagina Red RTK".

Estado Modo actual del teléfono movil digital. Las opciones son Descono-
cido, Deteccion y Registrado.

Bluetooth Disponible si el equipo esta conectado usando Bluetooth. Indica el
estado de la conexion. No disponible para Modem del CS.

Sefial Indicador de la fuerza de la sefal recibida de la red del teléfono

movil digital.

Para radios

Los campos disponibles dependen del tipo de radio.

Campo Descripcion

Tipo Tipo de dispositivo.

Puerto Puerto al cual se encuentra conectado el dispositivo.
Canal Canal de radio.

Frecuencia Frecuencia actual configurada de la radio.

Espaciado de
canales

Separacion entre canales asignada al canal, en kHz.
El espaciado entre canales depende de la radio empleada.

Firmware

Versién del programa del radio conectado.

Para Internet en el movil

Campo Descripcion

Puerto TCP/IP  |Numero de puerto TCP/IP en uso.

Direccion IP Direccion IP del cliente conectado.

Duracién Tiempo transcurrido desde que el instrumento esta conectado a
Internet.

KBytes Reci- Cantidad de datos recibidos de Internet en kilobytes.

bidos

KBytes Cantidad de datos enviados a Internet en kilobytes.

Enviados
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Estado Enlace Datos

RTK,
pagina Base RTK

Para Internet en la base

Campo

Descripcion

Puerto TCP/IP

Numero de puerto TCP/IP en uso.

Clientes conec-
tados

El nimero de clientes conectados y el nimero de conexiones de
clientes permitidas segun se configuré en Puerto Conexion a
Internet.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Base RTK.

Como se muestra a continuacion, el nombre de la pagina varia dependiendo del tipo
de base empleada.

Nombre de la
pagina

Descripcion

pagina La base es una estacion base real.

Base RTK

pagina La base es la mas cercana al movil determinado por, por ejemplo

Base (Cercana) |SmartNet.

pagina La informacion de Ia base seran las correcciones Master-Auxiliary

Base (i-MAX) individualizadas determinadas y enviadas por, por ejemplo
SmartNet.

pagina La informacion de Ia base seran las correcciones Master-Auxiliary

Base MAX) determinadas vy enviadas por, por ejemplo SmartNet.

pagina La base es una estaciéon base virtual.

Base (VRS)

pagina La informacion de base se basa en parametros de correccion de

Base (FKP) area.

Descripcion de los campos

Campo Descripcion
ID de Punto Nombre de la referencia.
ID de la base Identificacion para una estaciéon base. El ID puede convertirse a un
RTK formato compacto para enviarse con los datos a tiempo real en
todos los formatos de datos a tiempo real. Es diferente al ID de
punto de la estacion base.
Marca en el e Si Formato de datos RTK:Leica, Formato de datos RTK: Leica
suelo hasta 4G, Formato de datos RTK: RTCM v3 o Formato de datos RTK:
Antenna Refe- RTCM 9,2 v2/RTCM 1,2 v2 con Version RTCM: 2.3:
rence Point Altura de la antena en la base desde el marcador al MRP.
(ARP) e Si Formato de datos RTK:CMR/CMR+ y Formato de datos
RTK:RTCM 18,19 v2 o Formato de datos RTK: RTCM 18,19 v2
con Version RTCM: 2.2:
Altura de antena en la base desde el marcador al centro de Ia
fase.
e Para el resto de los Formato de datos RTK:
————— se visualiza ya que el formato de los datos no incluye infor-
macion de la altura de la antena.
Coordenadas Las coordenadas para la estacion base que se transfieren dependen
de del formato activo de datos a tiempo real.
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Campo

Descripcion

e Para mensajes de tiempo real que incluyen la altura de la antena
y el tipo de antena: Marker.

e Para mensajes de tiempo real que incluyen o no informacién de
la antena: Centro de fase de L1.

NUmero de refe-
rencias auxi-
liares

Numero estaciones base auxiliares activas a partir de las cuales se
reciben datos. La disponibilidad depende de la red seleccionada.

Antena en la
base

Antena empleada en la base.

Tipo de sensor
en la base

Tipo de instrumento empleado en la base.

Siguiente paso

SI

ENTONCES

visualizados

otros tipos de coordenadas deben ser

Fn Coord. Las coordenadas locales
estaran disponibles cuando se encuentre
activo un sistema de coordenadas local.

se debe acceder a otra pagina

Pagina.

esta pantalla se debe cerrar

OK sale de la pantalla.

Estado Enlace Datos
RTK,
pagina Conectividad

Esta pantalla muestra el estado de la conectividad en tiempo real asi como la pantalla
dindamica para resolucion de problemas. Muestra el éxito de cada paso durante la
conectividad al recibir correcciones a tiempo real. Si existe un fallo en alguno de los

pasos o si alguno de ellos se omite, esta casilla de seleccion queda deseleccionada.
Si cada paso se completa correctamente, la casilla de seleccion se activa.

Estado Enlace Datos
RTK,
pagina DynDNS

La pagina muestra el estado de la conexién DynDNS.
Esta pagina solo esta disponible si DynDNS esta activado. Consultar"17.2 CS Internet
/ Internet en GS / Internet en TS".

& No disponible para CS35. Usar la pantalla de estado en Win8.

En la base
Campo Opcion Descripcion
Estado DynDNS Disponible en la base.
Error DynDNS esta activo pero la direccion IP podria no
estar actualizada en el servicio DynDNS.
Activo DynDNS esta activo y tiene la direccion IP actuali-
zada.
Apagado DynDNS est3 inactivo.
Ultima actuali- |Campo Disponible en Ia base. La hora y la fecha cuando
zacion informativo fue actualizada por Ultima vez la direccién IP en el
servicio DynDNS por el GS.
IP actualmente |Campo Disponible en la base. La ultima direccion IP que
registrada informativo fue actualizada por el GS.

Captivate, lcono de menu emergente

33




Entrada Datos
Tiempo Real

Los siguientes parametros ofrecen informacion adicional de los datos de los satélites
recibidos usando mensajes de tiempo real. Se visualiza la informacion de aquellos
satélites empleados en la base y en el receptor movil.

Acceso

Datos en Estado Enlace Datos RTK, General pagina.

“1 Entrada Datos Tiempo Real @ b D e @
PRN del Satélite Gl6
Tiempo del Satélite 10:50:17
Fase L1 111264115.257 cyc
Fase L2 86699303.111 cyc
Codigo L1 21172858.140 m
Codigo L2 21172857.400 m
OK Sat. poster
Tecla Descripcion
OK Para regresar a Estado Enlace Datos RTK.
Sat. poster Para visualizar informacion del satélite con el siguiente niimero mas

alto.

Sat. previo Para visualizar informacion del satélite con el siguiente nimero mas

bajo. Disponible si previamente se pulso Sat. poster.

Descripcion de los campos
Los datos recibidos de los satélites y el disefio de la pantalla dependen del formato
activo de los datos en tiempo real.

Campo Descripcion

PRN del Satélite El nimero PRN (GPS), el nimero Slot (GLONASS) o el
Space Vehicle number (Galileo, BeiDou) de los saté-
lites mostrados con el prefijo G (GPS), R (GLONASS),
E (Galileo) or C (BeiDou).

Tiempo del Satélite La hora GPS del satélite.

El nimero de ciclos de fase de la antena al satélite
GPSenlLl, L2 yL5.

El nimero de ciclos de fase de la antena al satélte
GLONASS en L1y L2.

El nimero de ciclos de fase de la antena al satélite-
Galileo en E1, E5a, E5b y Alt-BOC.

El numero de ciclos de fase de la antena al satélite
BeiDou en Bl y B2.

Fase L1, Fase L2, Fase L5
Fase L1, Fase L2
GAL E1/E5aen uso, GAL

E1/E5a en uso
Fase B1, Fase B2

Mensaje 18 L1, Mensaje 18 L2
Mensaje 20 L1, Mensaje 20 L2

Fases portadoras sin corregir para L1 y L2.
Correcciones de fase portadora para L1y L2.

Cddigo L1, Coédigo L2, Cédigo
L5

Cédigo L1, Codigo L2

GAL E1l/E5aen uso, GAL
E1/E5a en uso

Cédigo B1, Codigo B2

Mensaje 19 L1, Mensaje 19 L2
Mensaje 21 L1, Mensaje 21 L2

El seudorango de la antena al satélite GPS para L1, L2
y L5.

El seudorango de la antena al satélite GLONASS en L1
y L2,

El seudorango de la antena al satélite Galileo en E1,
E5a, E5b vy Alt-BOC.

El seudorango de la antena al satélite BeiDou en Bl
y B2.

Pseudorangos sin corregir para L1 y L2.
Correcciones de Pseudorangos para L1y L2.
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4.7.3

Inicializar RTK

Requerimientos

Inicializar RTK

4.8
4.8.1

El estilo activo del trabajo esta configurado como mévil en tiempo real.

Si el instrumento tiene una solucioén fija, la inicializacion comienza automaticamente.
La solucidon de ambigliedades actual se descarta y comienza una nueva inicializaciéon
cuando las ambigliedades se resuelven.

Icono de menu emergente: Conexiénes
Iconos emergentes

Iconos emergentes

Icono Descripcion

Bluetooth Para definir las conexiones Bluetooth.

Leica Exchange Para iniciar Leica Exchange. Leica Exchange es un servicio en
linea que permite el intercambio de datos entre dos usuarios del
servicio. Consultar"28.7 Leica Exchange".

Inicia ActiveAssist |Para conectar al servicio Active Assist. Consultar"4.8.2 Active
Assist".

Fin ActiveAssist Para desconectarse del servicio Active Assist.

4.8.2 Active Assist

Descripcion Active Assist es una herramienta de soporte en linea que permite al equipo de soporte
técnico de Leica acceder de forma remota al instrumento o al controlador.

(= Para usar el Active Assist se requiere un CCP vy licencias de Active Assist validos.

Uso del Active
Assist, paso a paso

Paso |Descripcion

1. Establecer una conexion a Internet.

2 Llamar a soporte técnico local.

3. Seleccionar Inicia ActiveAssist para conectar al servicio Active Assist.

4 Proporcione al soporte técnico el nimero de equipo que se muestra en la
pantalla.

(= El soporte técnico de Leica tiene acceso remoto a su instrumento o contro-
lador TS.

5. Seleccionar Fin ActiveAssist para desconectarse del servicio Active Assist al

finalizar la sesion.

Captivate, Icono de menu emergente 35




4.9
4.9.1

Icono de menu emergente: Bateria y hora
Iconos emergentes

Iconos emergentes

4.9.2

Icono Descripcion

Cambiar Para cambiar entre el modo GS y TS.

TSIGS

Inicio Para regresar al menu Leica Captivate - Inicio.

Ayuda Para iniciar la ayuda en linea.

Bateria/memo |Informacion relativa al uso y al estado de la bateria y de la memoria.

ria Consultar"4.9.2 Bateria/memoria".

Camara Para capturar una imagen con la cdmara incorporada. Disponible
cuando las camaras se activan en Leica Captivate -
Inicio: Configuraciones\instrumento TS\Camaras. Consultar"4.9.3
Cédmara".

Libreta Para crear un esquema en una hoja de papel virtual. Consultar"4.9.4

croquis Libreta croquis".

Bateria/memoria

Bateria y Memoria

“1 Bateria y Memoria

Hz 0.0004 g

@ Q- V 00002g @

Estacion Total Movil G5 Base GS

Bateria

Alimentacion Externa de TS
Memoria interna

Tarjeta SD

Memoria USB

OK

70%

No conectado

133 de 122095 Mb libres
134 de 122095 Mb libres
134 de 122095 Mb libres

Pagina

Tecla

Descripcion

Pagina

Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de

los campos

Campo Descripcion

Bateria, El porcentaje de energia restante de la bateria interna se visualiza de
Bateria 1 o forma numérica. Si no existe informacion disponible para un campo,
Bateria 2 por ejemplo, si no hay una bateria introducida, se visualiza ----- .

En el MS60/TS60, si la bateria se carga, se notifica (cargando)
detras del nivel en porcentaje de la energia de la bateria.

&

Cuando desciende el nivel de energia de la bateria en el TS, se
visualiza un mensaje de advertencia en el CS.

&

Alimentacién
ExternadeTS,
Alimentacién
Externade GS
o Alimenta-
cién Externa
de CS

Muestra si estd conectada la alimentaciéon externa.

Si existe una bateria externa conectada, se visualiza de forma numé-
rica el porcentaje de energia restante.

Lo anterior se aplica también para tomas de corriente.
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Campo Descripcion

Memoria La memoria total/libre para el almacenamiento de datos en el dispo-

interna, sitivo de almacenamiento de datos. Cuando no hay informacion

Tarjeta SD o |disponible para un campo, por ejemplo, si no esta conectado un

Memoria USB |dispositivo de memoria, se visualizara un ----- .

(&> EICS35 tiene dos puertos USB. La memoria USB, que se intro-
dujo previamente, se utiliza.

4.9.3

Camara

Toma de una
imagen, paso a paso

4.9.4

Paso |Descripcion

1. Apuntar la camara al objeto de interés.

2. Comprobar la vista en la pantalla.

3. Pulsar Foto para capturar la imagen.
(&> Foto cambia a Guardar.

4. Pulsar Guardar.

(& Laimagen guardada en la carpeta DBXYOBAMAGES del dispositivo de
almacenamiento.

5. Seleccionar una opcidn de la ventana de mensajes para vincular o no la imagen.

Libreta croquis

Descripcion

Elegir Plantilla de
Croquis

La funcidn para crear croquis se usa para generar un croquis sobre un papel virtual. Es
posible crear croquis sobre plantillas predefinidas o definidas por el usuario. Las plan-
tillas definidas por el usuario pueden incluir, por ejemplo, el logotipo de la empresa o
casillas de verificacion para las tareas que han de efectuarse.

El esquema se guarda como imagen en formato jpg. El archivo jpg se guarda en la
carpeta DBXJOB\AIMAGES del dispositivo de almacenamiento del equipo.

Las plantillas definidas previamente estan optimizadas para impresiones en formato
A4. Es posible optimizar las plantillas definidas por el usuario para cualquier formato.

No es posible efectuar una captura de pantalla del esquema de campo.

- . - Hz 0.0010
< Elegir Plantilla de Croquis (3 {1 #° (008 @

Plantilla de croquis

Croquis en papel cuadriculado y
espaciado ancho. Optimo A4.

OK

Tecla Descripcion

OK Para crear una copia de la plantilla de croquis seleccionada e iniciar el
trazado de un croquis.
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Libreta de Croquis

Descripcion de los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Plantilla de
croquis

Papel en blanco,
Papel linea
estrecha,

Papel linea
ancha,

Papel cuadricula
pequefia o

Papel cuadricula
grande

Plantillas
definidas por el
usuario

Las plantillas de croquis definidas previamente.

Las plantillas definidas por el usuario deben ser
archivos jpg con un maximo de 5 megapixeles. Las
plantillas se guardan en la carpeta
CONFIG\SKETCH_TEMPLATES del dispositivo de
almacenamiento. Para elegir de la lista una plan-
tilla definida por el usuario, transferir la plantilla a
la memoria interna en Leica Captivate - Inicio:
Configuraciones\Herramientas\Transferir objetos
de usuario. Consultar"28.1 Transferir objetos de
usuario”.

Siguiente paso

Seleccionar una plantilla. OK para acceder a Libreta de Croquis.

Para mayor informacion de la barra de herramientas, consultar "Herramientas".

“J Libreta de Croquis

Guardar

My @ HZ0.0001 g
Q = L’! V 0.0001g

@

Q,

Tecla

Descripcion

Guardar

Para guardar y vincular el esquema de campo.
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5.1

Menu Trabajos - Trabajos

Informacion General

Descripcion

Tipos de trabajos

Trabajo
predeterminado

Trabajo

Trabajos

e estructuran los proyectos de medicion.

e contiene todos los puntos, lineas, imagenes y escaneos que han sido medidos,
registrados y guardados.

¢ se pueden descargar a Infinity para su post-proceso o para transferir los datos
a otro programa.

¢ se pueden desde Infinity, por ejemplo para operaciones de replanteo.

¢ se pueden guardar en el dispositivo de almacenamiento o en la memoria interna.

¢ Trabajos de datos. Se explican en este capitulo.
¢ Archivos DTM. Consultar "50.6 Replanteo de un MDT o de puntos y MDT".
e Trabajos de trazado.

Después de formatear el dispositivo de almacenamiento, de introducir un dispositivo
de almacenamiento previamente formateado o de eliminar todos los trabajos, queda
disponible un trabajo predeterminado en el instrumento.

Los datos se guardan en un trabajo. Después de formatear el dispositivo de almace-
namiento, se usa el trabajo predeterminado hasta que se crea y se elige un trabajo
definido por el usuario.

Las propiedades del trabajo determinan algunas propiedades del sistema, como las
listas de codigos, los sistemas de coordenadas y el factor de escala TS.

Al usar un trabajo, los ajustes de filtros y orden del mismo se guardan en la RAM del
sistema. Al formatear el dispositivo de almacenamiento, los Ultimos ajustes de filtros
y orden se usan para el trabajo predeterminado.
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5.2

Creacion de un trabajo nuevo

Acceso

Nuevo Trabajo,
pagina General

Seleccionar Leica Captivate - Inicio: Pulse aqui para crear nuevo trabajo.

3 Nuevo trabajo

Q Q. w“ vzﬂﬂﬂﬂﬂg

000029

[P
@w

General Sistema coordenadas Lista de codigos Archivos CAD Escala TS

Nombre

Descripcion

Autor

Trabajo guardado en

Memoria interna

Tras guardar el trabajo, tomar

imagen como 'portada’.

Guardar

Pagina

Tecla Descripcion
Guardar Guardar la configuracion.
Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Nombre

Campo editable

Nombre univoco para el nuevo trabajo. El nombre
puede tener hasta 16 caracteres de longitud y
puede incluir espacios. Se requiere una entrada.

Descripcién

Campo editable

Dos lineas para una descripcion detallada del
trabajo. Puede ser, por ejemplo, la tarea que seva
a realizar o las clases contenidas en el trabajo.
Entrada opcional.

Autor

Campo editable

Nombre de la persona que ha creado el trabajo
Entrada opcional.

Trabajo guar-
dado en

Lista de seleccion

Equipo en el cual se guarda el nuevo trabajo.
Dependiendo de las opciones del instrumento,
este campo puede ser solo un campo informativo.

(&> Para CS35: Es necesario crear los trabajos
en la memoria interna. No se permite la
creacion de trabajos en la memoria USB.

Tras guardar
el trabajo,
tomar imagen
como
'‘portada’.

Casilla de verifica-

cion

Cuando esta casilla se encuentra activa: Después
de pulsar Guardar, se activa la camara del instru-
mento. Se capta una imagen. La imagen se agrega
automaticamente a la imagen del trabajo en Leica
Captivate - Inicio.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Sistema coordenadas.
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Nuevo Trabajo,
pagina Sistemacoor-
denadas

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion
Sistema de Lista de seleccion |El sistema de coordenadas seleccionado queda
coordenadas

relacionado con el trabajo. Se requiere de un
sistema de coordenadas para transformar un
sistema de coordenadas GNSS a un formato de
cuadricula local.

El resto de los campos en esta pantalla son campos informativos. dependen del tipo
de transformacion del sistema de coordenadas seleccionado.

Siguiente paso
Pagina cambia a la pagina Lista de codigos.

Nuevo Trabajo,
pagina Lista de
codigos

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion
Listade Lista de seleccion |Al elegir una lista de c6digos, estos se copian al
codigos trabajo.

Los codigos son editables. Consultar"5.5 Gestiéon
de codigos en un trabgjo”.

Siguiente paso
Pagina cambia a la pagina Archivos CAD.

Nuevo Trabajo,
pagina Archivos
CAD

Si existe un archivo CAD activado, el archivo se adjunta al trabajo al pulsar Guardar.
El archivo CAD se puede encontrar en la carpeta \DATA de cualquier dispositivo de
almacenamiento. No es necesario que el nuevo trabajo y el archivo CAD se encuentren
en el mismo dispositivo de almacenamiento. Es posible utilizar alturas CAD.

Tecla Descripcion

Guardar Guardar la configuracion. Los archivos CAD seleccionados quedan
disponibles en el trabajo para usarlos como mapas de fondo.

Afadir Para agregar otro archivo CAD al trabajo.

Eliminar Para eliminar un archivo CAD.

Estado Para mostrar u ocultar los datos CAD.

Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Fn Configs Para definir los parametros de importacion CAD. Los parametros se
aplican al importar datos CAD desde el Visor 3D.

Fn Capas Para encender o apagar las capas CAD.

Fn Log Para visualizar los datos registrados.

Descripcion de los metadatos

Metadatos Descripcion

- El nombre de los archivos CAD disponibles en el directorio \DATA de
cualquier dispositivo de almacenamiento.

Formato El formato del archivo CAD: dxf, shp o Leica para archivos CAD rela-
cionados con otros trabajos y convertidos a formato Leica.

Tamafo(MB) |Tamafo del archivo CAD en megabytes.
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Nuevo Trabajo,
pagina Escala TS

Metadatos Descripcion

Origen El dispositivo de almacenamiento en el cual se ha guardado el archivo
CAD.

Unidades Unidades empleadas para el archivo CAD.

Siguiente paso
Péagina cambia a la pagina Escala TS.

La correccion geométrica a las distancias (ppm geométricas) se deriva de la distorsion
de la proyeccion cartografica (ppm de la proyeccién cartografica), de la altura sobre el
datum de referencia (ppm altura) y de una correccién individual (ppm individual).

El calculo del ppm de la proyeccion cartografica sigue la formula de la Proyeccion
Transversa de Mercator. Los factores individuales son: el factor de escala de la linea
de proyeccion del meridiano de referencia, Gauss-Kriger = 1.0, UTM = 0.9996, v asi
sucesivamente, y el desplazamiento a partir de la linea de proyeccion.

El calculo del peso de ppm se obtiene de la altura del estacionamiento del instrumento
sobre el datum de referencia. Normalmente es la altura sobre el nivel medio del mar
NMM.

GO P Ve, @

General Sistema coordenadas Lista de codigos Archivos CAD Escala TS

) Nuevo Trabajo

Escalar mediciones de TS

Calcular escala mediante

Usar PPM definida por usuario 0.0

Escala en Meridiano Central 1.000000000000

Distancia a Meridiano Central 0.0000 m

PPM de proyeccién 0.0

Altura del terreno 0.0000 m

fn Guardar Pagina  fn

Tecla Descripcion

Guardar Guardar la configuracion.

Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.
Fn PPM=0 Para configurar PPM geométricas: 0.0.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Escalar medi- |Casilla de
ciones de TS |verificacion

Al desactivar esta casilla, el factor de escala auto-
maticamente se configura como 1.

Al activar esta casilla, es posible calcular el factor
de escala basado en diversas opciones.

Calcular Factor de escala |Para introducir el factor de escala.
escala del usuario
mediante

PPM introducidas |Para introducir solo el valor de la correccién
X usuario geométrica (ppm).

Estacionamiento |Para calcular automaticamente el ppm/factor de
actual escala a partir del sistema de coordenadas y de la

posicidon del estacionamiento.
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Campo Opcion Descripcion
Infodeproyeccioén |Para introducir todos los valores necesarios para
y altura determinar el ppm geométrico.
Factor de Campo editable El factor de escala introducido por el usuario.
escala Calcular escala mediante: Factor de escala del

usuario.

Usar PPM defi-

Campo editable

El valor ppm individual.

nida por Disponible para Calcular escala mediante: Info

usuario de proyeccion y altura y Calcular escala
mediante: PPM introducidas x usuario.

PPM de Campo informativo|El valor ppm de la proyeccion cartografica. Si ese

proyeccion valor no se puede calcular, se visualiza ----- y se

ignora en el calculo del valor ppm geométrico.
Disponible para Calcular escala mediante: Info
de proyeccidn y altura y Calcular escala
mediante: Estacionamiento actual.

PPM por altura

Campo informativo

El valor ppm de altura calculado a partir de las
coordenadas de altura del estacionamiento
actual, guardado en la memoria interna. Si ese
valor no se puede calcular, se visualiza y se
ignora en el calculo del valor ppm geométrico.
Disponible para Calcular escala mediante: Info
de proyeccidn y altura y Calcular escala
mediante: Estacionamiento actual.

PPM geomé- |Campo informativo|Para Info de proyeccién y altura:
tricas PPM geométricas =
PPM de proyeccién + Usar PPM definida por
usuario + valor ppm de altura calculado a partir
deAltura del terreno.
Para Estacionamiento actual:
PPM geométricas =
PPM de proyeccion + PPM por altura.
Escala en Campo editable La escala en el meridiano central.
Meridiano Disponible para Calcular escala mediante: Info
Central de proyeccion y altura.
Distancia a Campo editable La distancia al meridiano central.
Meridiano Disponible para Calcular escala mediante: Info
Central de proyeccién y altura
Altura del Campo editable La altura del estacionamiento del instrumento
terreno sobre el datum de referencia.

Disponible para Calcular escala mediante: Info
de proyeccidn y altura.
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Método de calculo adicional para el valor ppm geométrico

El valor ppm geométrico también puede calcularse por interseccion inversa. El factor
de escala calculado a partir de la interseccion inversa se usa para Usar PPM definida
por usuario.

ppm individual=(s-1)*106.s=1+ppm*10°°. El valor PPM geométricas se calcula con los
siguientes valores:

Escala en Meridiano Central: 1,
Distancia a Meridiano Central: O,
PPM de proyeccion: 0y

Altura del terreno: 0.

Calculo automatico del valor ppm geométrico
Donde Calcular escala mediante: Estacionamiento actual:

los valores ppm para PPM de proyeccién, PPM por altura y PPM geométricas
se calculan automaticamente. Se usan las coordenadas del estacionamiento
actual del instrumento guardadas en la memoria interna, las cuales se basan en
el sistema de coordenadas activo.

cada vez que se accede a una aplicacién, el valor de la correccién geomeétrica
(ppm) se calcula automaticamente. Se usan las coordenadas del estaciona-
miento actual del instrumento guardadas en la memoria interna (es posible que
hayan sido actualizadas), y se basan en el sistema de coordenadas activo (el cual
pudo ser cambiado). De ese modo, el usuario trabaja siempre con el valor ppm
geomeétrico correcto.

Al elegir el sistema de coordenadas Ninguno, no es posible calcular automatica-
mente el valor ppm geométrico. Aparece un mensaje, el cual permite al usuario
introducir por teclado los valores ppm o aceptar los valores ppm de 0.
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5.3

Seleccion de un trabajo

Acceso

Datos de Disefio

Seleccionar Leica Captivate - Inicio:Pulse aqui para elegir datos de disefio.

Las paginas que siempre estan visibles son: Puntos y lineas y MDT.
Las paginas, Carretera, Ferrocarril y Tlnel se visualizan solo al cargar la aplicacion

apropiada.

“1 Datos de Diseiio

Hz 0.0010
G O 4° Votnts

LB
@®

Trabajo de mediciones Puntos y lineas MDT Carretera Ferrocarril Tunel

Nombre de trabajo
Descripcién

Fecha de creacién

Ultima vez que se ha utilizado

Sistema de coordenadas

Lista de codigos

16.04.15
16.04.15
CH1903
Road

El trabajo de mediciones es donde se guardan los datos medidos.

Fn OK

Pagina  fn

Tecla Descripcion

OK Para aceptar el trabajo seleccionado.

Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Fn Configs Para activar o desactivar el trabajo seleccionado al inicio de una apli-

cacion.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Usar datos de |Casilla de Al activar esta casilla, es posible elegir un trabajo

puntos y verificacion de disefio separado. Es posible elegir puntos

lineas visuales desde el trabajo de disefio. Es posible
replantear las lineas y/o puntos individuales de un
trabajo de disefo.
El trabajo de disefio seleccionado es visible en
Visor 3D.

Nombre Lista de selecciéon |Los puntos o lineas de control se guardan en el
trabajo de disefo. El trabajo de disefo contiene
toda la informacion de los puntos de control
necesaria en el campo, por ejemplo, puntos de
control, puntos con coordenadas conocidas
usadas para un estacionamiento TS. Es posible
usar las lineas del trabajo de disefo para Replant.
alinea o Medir a linea.

Si existe un archivo CAD vinculado a un trabajo de
disefo, es posible usarlo para visualizar e
importar las lineas CAD para trabajar con ellas.

Descripcion  |Campo Descripcion detallada del trabajo.

informativo

Fecha de crea-|Campo Fecha de creacion del trabajo.

cion informativo

Ultimavez que |Campo Fecha del ultimo acceso al trabajo.

se ha utilizado |informativo
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Campo

Opcion

Descripcion

Usar un MDT

Casilla de
verificacion

Al activar esta casilla, es posible seleccionar un
trabajo MDT, el cual contiene datos MDT (Modelo
Digital del Terreno) o TIN (Triangular Irregular
Network). Los archivos se guardan en la carpeta
\DBX 0 en una subcarpeta de \DBX.

MDT

Lista de seleccion

Acepta datos MDT (Digital Terrain Model) o TIN
(Triangular Irregular Network). El trabajo MDT que
se usara debe guardarse en el directorio \DBX del
dispositivo de almacenamiento activo.

El trabajo MDT es una fuente de informacion no
editable y tampoco es posible elegirlo como un
trabajo.

(& El trabajo MDT seleccionado es visible en
el Visor 3D.

Capa

Campo
informativo o lista
de seleccion.

Un trabajo MDT puede tener varias capas MDT o
superficies. Estas capas MDT pueden cubrir dife-
rentes ubicaciones, estar una sobre la otra o
inclusive, interceptarse entre si.

Si solo existe una capa en el trabajo MDT, el
nombre de la capa se visualiza como salida. Si
existen multiples capas, es posible elegir en Visor
3D la capa que se visualizara.

Usar un
disefio de
carretera

Casilla de
verificacion

Al activar esta casilla, es posible elegir un trabajo
de trazado. Contiene toda la informacion del

disefno del camino. Por ejemplo, la geometria de la
linea, la capa que forma el camino o informacion
para la construccion de desmontes y terraplenes.

Disefio de
carretera

Lista de seleccion

Los archivos se guardan en la carpeta \DBX o en
una subcarpeta de \DBX.

Los datos se introducen por teclado en Ia aplica-
cion Editor de trazado o se convierten a partir de
un paquete de disefio de trazado.

El trabajo de trazado es una fuente de informa-
cidén no editable y tampoco es posible elegirlo
como un trabajo.

El trabajo de trazado es visible en Visor 3D.

Usar un
disefio de
ferrocarril

Casilla de
verificacion

Al activa esta casilla, es posible elegir un trabajo
de rail.

Disefio de
ferrocarril

Lista de seleccion

Contiene toda la informacién acerca del disefio de
rail, incluyendo la geometria del eje y la definicidon
del rail (peralte). Los archivos se guardan en la
carpeta \DBX o en una subcarpeta de \DBX.

El trabajo de rail es una fuente de informacién no
editable y tampoco es posible elegirlo como un
trabajo.

El disefio de rail seleccionado es visible en Visor
3D.

Usar un
disefio de
tinel

Casilla de
verificacion

Al activar esta casilla, es posible elegir un trabajo
de tunel.
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Campo

Opcion Descripcion

Disefio de
tinel

Lista de seleccion |Contiene toda la informacién del disefio del tunel,
incluyendo la geometria del gje y el perfil del
tunel. Los archivos se guardan en la carpeta \DBX
0 en una subcarpeta de \DBX.

El trabajo Tunel es una fuente de informacién soélo
de lectura.

El diseno del tunel seleccionado es visible en Visor
3D.

Siguiente paso

Abrir la lista de seleccion de trabajos para visualizar los metadatos del trabajo, los
datos, o para crear, editar o eliminar trabajos.

Elegir Datos de Se muestran todos los trabajos guardados en el dispositivo de almacenamiento o en
Disefio MDT Disefio la memoria interna, dependiendo del equipo.
de Carretera_ DIS.GHP “1 Elegir Datos de Disefio Q 2 !l'a 3‘223233 @
de Ferrocarril Disefio
de Tunel
Default
Fecha creac. 1003 2016 Origen Memoria interna
Road
Fecha creac. 1503 2016 Origen Memoria interna
Tunnel
Fecha creac. 1403 2016 Origen Memoria interna
fixpoint job
Fecha creac. 11.11 2005 Origen Tarjeta SO
Fin OK Nuevo Editar Eliminar Datos Fn
Tecla Descripcion
OK Para elegir el trabajo resaltado y regresar a la pantalla desde la cual

se accedio a esta.

Nuevo

Disponible para trabajos de diseno. Para crear un trabajo. Consultar
"5.2 Creacion de un trabajo nuevo".

Editar

Disponible para trabajos de diseno, trazado, rail y tunel. Para editar
el trabajo resaltado. Consultar "5.4 Edicién de un trabajo".

Eliminar

Para eliminar el trabajo resaltado, incluso todos los archivos de
mapas de los archivos CAD relacionados.

Datos

Disponible para trabajos de diseno, trazado, rail y tunel. Para visua-
lizar, editar y eliminar puntos, lineas, imagenes y escaneos guardados
con el trabajo. Los puntos, lineas, imagenes y escaneos se muestran
en paginas separadas. Se aplican los criterios de clase vy filtro selec-
cionados.

(& Para trabajos de trazado, rail o tunel, revisar los datos de
disefio del trazado y editar el PK inicial o el eje. Esta disponible
una revision de todos los elementos del disefio, asi como un
Visor 3D.
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5.4 Edicion de un trabajo

Descripcion En Propiedades del Trabajo: es posible visualizar y cambiar los parametros de un
trabajo.

Acceso Desde el menu de trabajo, seleccionar Ver y editar propiedades trabajo.

Propiedades del
trabajo,
pagina General

Los campos en esta pagina son idénticos a los campos enNuevo Trabajo, General.
Consultar "5.2 Creacién de un trabajo nuevo".

“1 ScreenshotsSOA

G 2P Ve @

General Sistema coordenadas Lista de codigos Archivos CAD Escala TS

Nombre

Descripcion

Autor

Trabajo guardado en Tarjeta SD

Tamario (kB) 57

Usar una imagen como "portada”

fn Guardar Datos Pagina  fn

Tecla Descripcion

Guardar Guardar la configuracion.

Datos Para visualizar, editar y eliminar puntos vy lineas guardados con el
trabajo. Los puntos y lineas se muestran en paginas separadas. Se
aplican los criterios de clase vy filtro seleccionados.

Péagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Fn Log Para visualizar, editar y eliminar puntos vy lineas guardados con el

trabajo. Los puntos y lineas se ordenan en una lista segun la hora.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Archivos CAD.

Consultar "Nuevo Trabajo, pagina Sistema coordenadas" para obtener informacion de
la pagina Sistema coordenadas.
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Propiedades del
trabajo,

pagina Lista de
codigos

<1 ScreenshotsSOA

GO P Vs @

General Sistema coordenadas Lista de cédigoes Archivos CAD Escala TS

Lista de codigos

Una lista de codigos permite usar codigos predefinidos al medir puntos.

Fn - Guardar

Datos Pagina  Fn

Tecla Descripcion

Guardar Guardar la configuracion.

Importar Para agregar codigos adicionales al trabajo desde una lista de
codigos. El nombre de esa lista de cddigos se copia en el trabajo.

Cdédigos Para visualizar codigos guardados en el trabajo. Consultar "5.5
Gestion de codigos en un trabgjo”.

Datos Para visualizar, editar y eliminar puntos vy lineas guardados con el
trabajo. Los puntos y lineas se muestran en paginas separadas. Se
aplican los criterios de clase vy filtro seleccionados.

Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Fn Exportar

Para copiar codigos del trabajo en una lista de codigos existente o
nueva.

Fn Log

Para visualizar, editar y eliminar puntos vy lineas guardados con el
trabajo. Los puntos y lineas se ordenan en una lista segun la hora.

Descripcion de los campos

Campo

Opcion Descripcion

Listade
codigos

<Ninguno> No hay codigos guardados en el trabajo.
Es posible modificar este parametro predetermi-
nado. Elegir una lista de cddigos para copiar los

codigos al trabajo.

Campo
informativo

Los codigos se guardan en el trabajo.

Si los codigos se han copiado de una lista de
codigos de la memoria interna, se mostrara el
nombre de Ia lista de codigos. Si los cédigos se
introdujeron de forma manual, se desplegara el
nombre del trabajo.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Archivos CAD.
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Propiedades del

9 fixpoint job

GO, @

tra bajov General Sistema coordenadas Lista de codigos Archives CAD Escala q <>

pagina Archivos
CAD

Fn Guardar Anadir

Eliminar Estado Pagina  Fn

Tecla

Descripcion

Guardar

Guardar la configuracion.

Anadir

Para seleccionar el archivo CAD que se agregara a las propiedades del
trabajo. La pantalla que se visualiza es parecida a Nuevo

Trabajo, pagina Archivos CAD. Consultar "5.2 Creacion de un trabajo
nuevo" para una descripcion de la pantalla.

En la pantalla Ficheros CAD solo se visualizan los archivos que no
estan vinculados con el trabajo. Los archivos que se enlistan son dxf,
shp y mpl contenidos en el directorio \Data de un dispositivo de alma-
cenamiento o en la memoria interna. En caso de elegir un archivo
mpl, se copiara este archivo y todos los archivos relacionados con el
mismo a la carpeta correspondiente del trabgjo.

Eliminar

Para eliminar del trabgjo el archivo del mapa resaltado.
(& En caso de eliminarlo accidentalmente, sera necesario
adjuntar nuevamente el archivo.

Estado

Para mostrar u ocultar los datos CAD.

Pagina

Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Fn Configs

Para configurar los parametros de importacién del archivo CAD.

Fn Capas

Para cambiar a la pantalla de capas CAD. En esta pantalla es posible
hacer visibles u ocultar las capas del archivo CAD para Visor 3D.

Fn Log

Para visualizar, editar y eliminar puntos vy lineas guardados con el
trabajo. Los puntos y lineas se ordenan en una lista segun la hora.

Descripcion de

los metadatos

Metadatos

Descripcion

Nombre de los archivos CAD que se pueden utilizar.

Los archivos visualizados son los archivos Leica Map (*.mpl) conver-
tidos en el trabajo. La extension original del archivo se agrega al
nombre del archivo con un guién bajo, por ejem. ejemplo_dxf.

Estado

Si esta configurado como Visible, el archivo CAD queda visible como
mapa de fondo en Visor 3D.

Siguiente paso

Pulsar Fn Capas para acceder a Gestidon de Capas CAD.

0

Pulsar Fn Configs para acceder a Importar CAD.
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Gestion de Capas ) Gestion de Capas CAD

CAD

B300

Estado Seleccionable

€202

Estado Seleccionable

G001

Estado Seleccionable

P0OO1

Estado Seleccionable

R101

Estado Seleccionable

Fn Guardar

GO P Vomy @

Estado Todas Fn

Tecla

Descripcion

Guardar

Guardar la configuracion.

Estado

Para cambiar entre las opciones en los metadatos para Estado.

Todas

Para que todas las capas tengan el mismo estado que la capa resal-
tada.

Descripcion de los metadatos

Metadatos

Descripcion

Nombre de la capa.
En el caso de archivos dxf, se listan todas las capas, sin importar si
las capas tienen informacion o no.

Estado

Estado de la capa:

Oculto

Estas capas no se visualizan en la pagina Visor 3D y sus posiciones
no se usan al visualizar la pagina completa. No es posible selec-
cionar elemento alguno de esta capas.

Visible

Estas capas se visualizan en la pagina Visor 3D y sus posiciones se
usan al visualizar la pagina completa. No es posible seleccionar
elemento alguno de esta capas. Es posible configurar las capas dxf
vacias para que sean visibles.

Seleccionable

Estas capas se visualizan en la pagina Visor 3D y sus posiciones se
usan al visualizar la pagina completa. Es posible seleccionar los
objetos contenidos en estas capas.
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Importar CAD

Descripcion de los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Prefijo a usar
para puntos,
Prefijo a usar
paralineas o
Prefijo a usar
para lineas
cerradas

Campo editable

El identificador, con un maximo de cuatro carac-
teres, se agrega antes del ID de los puntos, lineas
o areas CAD importados.

Crear puntos
en los vértices
de las lineas

Casilla de verifica-

cion

Opciodn si los puntos son creados en los vértices
de los elementos de linea/arco/polilinea impor-
tados.

Ignorar datos

Campo editable

Los valores elevados en el archivo DXF se consi-

de altura deran no validos y no se convierten.

Aplicar una Casilla de verifica- | Al activar esta casilla, es posible definir un valor

altura alos cion de altura, el cual se aplica a todos los puntos CAD
datos 2D 2D importados.

Altura a Campo editable |Disponible al seleccionar Aplicar una altura a los
aplicar datos 2D. La altura que se aplicara a los puntos

CAD 2D.
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5.5 Gestion de codigos en un trabajo

Descripcion Para ver, editar, agrupar y ordenar todos los cédigos guardados en el trabajo.
Acceso, paso a paso Paso |Descripcion
1. Seleccionar Ver y editar propiedades trabajo en el menu de trabajo en Leica
Captivate - Inicio.

2. Pagina hasta que se active la pagina Lista de cédigos.

3. Al crear un trabajo: Abrir Ia lista de seleccion para Lista de cédigos.

4. Al editar un trabajo: Editar

5. Cédigos para acceder a Cédigos del Trabajo.

CédigOS del Trabajo “1 Codigos del Trabajo @ Q, 3‘:'33::3 @

NML - Linewark No

Descripcion PK Nail Grupo CONTROL Cad, rapido -----

CLNE Linawork No

Descripcién Cemter Line Grupo ROAD Cod. rapido -----

EPAV Linework No

Descripcién Edge of Pavement  Grupo ROAD Céd. rapido -----

ESHD Linework No

Descripcién Edge of Shoulder Grupo ROAD Cod. rapido -----

TRED Linework No

Descripcion Tree deciduous Grupo VEGETATION Cod. rapido -----

Fn OK Nuevo Editar Fn

Tecla Descripcion

OK Para regresar a la pantalla anterior.

Nuevo Para crear un codigo. Consultar"7.4.2 Creacion/Edicion de un cédigo”.

Editar Para editar el codigo resaltado. Accede a Editar Cédigo donde es
posible agregar nuevos atributos a un cédigo y los estilos de Ias lineas
se pueden modificar.

Fn Grupo Para acceder a Grupos de Codigos. Para visualizar, crear, activar y
desactivar grupos de codigos. Consultar"7.5 Gestion de grupos de
codigos".

Fn Ordenar Para acceder a Ordenar Cédigos. Para ordenar codigos por su
nombre, descripcion, codigo rapido o el ultimo empleado.

Siguiente paso
Editar para editar un codigo de trabajo existente.
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Editar Cadigo 4 Editar Cédigo
Codigo
Descripcion de codigo

Grupo de codigos
Tipo de codigo
Linework

Guardar  + Atributo

Hz 0.0010
GO Vo @
H&TK
Hub & Tack

CONTROL

Punto

Tecla

Descripcion

Guardar

Para guardar el cédigo, incluyendo cualquier atributo recién
creado.

+ Atributo

Para agregar un atributo a un codigo.

El funcionamiento de esta pantalla varia segun el tipo de co6digo que sera editado.

Al crear un trabajo, quedan disponibles mas metadatos de cédigos para editar. Al
editar un trabajo, disminuye el nimero de metadatos de codigos editables.
Las diferencias se explican en la tabla.

Tipo de codigo

Descripcion

Codigos de punto

e Es posible agregar nuevos atributos con + Atributo.

de la linea, asi como el nimero de cadena. Dichas selec-
ciones se guardan en el codigo.

e Para trabajos nuevos: Es posible modificar el estilo y color

Codigos de tiempo

Es posible agregar nuevos atributos con + Atributo.

Para atributos para los cuales es posible introducir el nombre del atributo:
Tocar sobre el campo del nombre del atributo o el campo para el valor del atributo. El
nombre del atributo se puede editar y se puede introducir un valor de atributo.
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6 Menu Trabajo - Ver y editar datos

6.1 Informacion General
Descripcion La gestion de datos es la administracion de los datos guardados en el trabajo, lo cual
incluye

¢ visualizar datos con su informacién asociada.
e editar datos.

e crear nuevos datos.

¢ eliminar datos existentes.

o filtrar datos existentes.

6.2 Acceso a la Gestion de datos
Acceso Seleccionar Ver y editar datos del menu de trabajo.
= Los objetos que se enlistan en las paginas pertenecen al trabajo editado. Tanto los

objetos listados como el orden de los mismos dependen de los parametros de clase y
filtro que se encuentren activos. Consultar"6.6 Clases vy filtros de puntos" para obtener
informacion de los ajustes de orden vy filtro.

Nprpbre del trabajo, - cap QO g s @
paglna Puntos Puntos Lineas Imagenes Escaneos Visor 3D O\
a
A P2
X 2.0000 m Y 2.0000 m Altura 2.0000 m
A Ptl
X 1.0000 m ¥ 1.0000 m Altura 2.0000 m
Fn OK Nuevo Editar Eliminar Mas Pagina  Fn
Tecla Descripcion
OK Para cerrar la pantalla y regresar a aquella desde Ia cual se accedioé a
esta.
Nuevo Para crear un punto.
Editar Para editar el punto resaltado.
Eliminar Para eliminar el punto resaltado.
Mas Para visualizar informacion acerca de los codigos e informacion del

codigo si fue guardada con alglin punto, la calidad de coordenadas
3D, laclase, X, Yy Z, la horay la fecha cuando el punto fue guardado.

(& Elorden con el que se muestran las columnas X e Y depende
del Formato de cuadricula configurado para ser usado en
Configuracion Regional, pagina Coordenadas.

(& Losvalores X, Yy elevacion se muestran en la unidad configu-
rada en Configuracién Regional, pagina Distancia.

Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Fn Log Para visualizar puntos, lineas y cddigos de tiempo guardados con el
trabajo, ordenados por hora. Consulte "6.5 Datos almacenados".

Fn Filtrar Para definir los parametros de las clases vy filtros. Consultar "6.6
Clases vy filtros de puntos".
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Descripcion de los simbolos
Los simbolos coinciden con los simbolos en el Visor 3D.

Simbolo |Descripcion

Punto de clase Control (Ctrl) con triada completa de coordenadas

Punto de clase Ajustado (Ajust) o Promedio (Prom)

Punto de clase Referencia (Ref)

Punto de clase Medido (Med)

Posicion de punto simple cargada desde Infinity
Punto de clase Navegacién (Nav) o Estimado (Est)

Punto medido con una aplicacion de Replanteo

A
®
\
©®
[]
U

Siguiente paso
Pagina cambia a la pagina Lineas.

Nombre del trabajo, < ¢4p GO g° s @
pégina Lin eas Puntos Lineas Imagenes Escaneos Visor 3D O\
Fn OK Nuevo Editar Eliminar Mas Pagina  fn
Tecla Descripcion
OK Para cerrar la pantalla y regresar a aquella desde la cual se accedio a
esta.
Nuevo Para crear una linea. Después de guardar Ia linea nueva, se cerraran

todas aquellas lineas existentes que se encuentren abiertas. Consulte
"6.4.2 Creacion de una linea nueva".

Editar Para editar la linea resaltada.
Eliminar Para eliminar la linea resaltada.
Mas Para visualizar informacion de los codigos si fueron guardados con

alguna linea, la hora de inicio, la hora final cuando el ultimo punto fue
agregado a la linea, la longitud de la linea, el perimetro y la superficie.
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&

Nombre del trabajo,
pagina Escaneos

Tecla Descripcion

Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Fn Filtrar Para definir los parametros de las clases vy filtros. Consultar "6.6
Clases vy filtros de puntos".

Descripcion de los metadatos

Metadatos Descripcion
- Las lineas que se enlistan ya guardadas en el trabajo.
Cerrado El estado de una linea.

Si una linea esta cerrada, significa que fisicamente sus extremos
estan unidos, por lo que se considera como un area.

Siguiente paso

Péagina hasta que se active la pagina Visor 3D.

Para obtener informacion de la cdmara e imagenes, consultar "31.4 Gestion de

imagenes".

Activar uno o multiples escaneos para una visualizacion en perspectiva 3D de las nubes
de puntos en el Visor 3D. Usar Fn Todo para seleccionar todos los escaneos en un solo

paso.

Tecla Descripcion

OK Para cerrar la pantalla y regresar a aquella desde Ia cual se accedio a
esta.

Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Fn Eliminar Para eliminar el escaneo resaltado.

Fn Todo o Fn |Para seleccionar o deseleccionar todos los escaneos en un solo paso.

Ninguno

Descripcion de los metadatos
Informacion de Ia fecha, la hora, el estado y el nimero de puntos.
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6.3 Gestion de puntos
6.3.1 Creacion de un punto nuevo
Acceso En Nombre del trabajo, pagina Puntos, pulsar Nuevo.

Nuevo Punto,
pagina Coordenadas

1 Nuevo Punto € 1t e 3‘223233 @

Coordenadas Codigo Imagenes

ID de Punto Pta

X 10.0000 m

Y 10.0000 m

Altura

o Guardar Pagina  Ffn

Tecla Descripcion

Guardar Para guardar el punto nuevo introducido y toda la informacién
asociada.

Norte o Sur Disponible para coordenadas geodésicas locales o coordenadas

geodésicas WGS 1984 cuando Latitud WGS84 esta resaltado. Cambia
entre latitud Norte y Sur.

Este o Oeste

Disponible para coordenadas geodésicas locales o coordenadas
geodésicas WGS 1984 cuando Longitud WGS84 esta resaltado.
Cambia entre longitud Este y Oeste.

Siguiente Para guardar el punto y permanecer en la pantalla. El ID de punto se
incrementa segun la plantilla de ID de puntos.

Péagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Fn Coord Para visualizar las propiedades de otros tipos de coordenadas.

Fn Herram Para un nombre individual, independiente de la plantilla de ID o para

regresar al siguiente ID de Ia plantilla configurada.

Descripcion de los campos

Campo

Opcion Descripcion

ID de Punto

Campo editable |El nombre del punto nuevo. Utiliza Ia plantilla de
ID de puntos configurada. El ID se puede modi-

ficar de las siguientes formas:

e Sera posible Ia codificacion y el registro de
puntos de desplazamiento.

e Para unnombre individual, independiente de la
plantilla de ID Fn Herram y después ID de
Punto individual. Fn Herram y después ID de
punto secuencial regresa al siguiente ID de la
plantilla de ID configurada.

Campos de
coordenadas

Campo editable |Las coordenadas geodésicas negativas indican
que el punto se encuentra en el hemisferio
contrario o del otro lado del meridiano central.
Por ejemplo, al introducir -25 °N se guarda como

25 °S, al introducir -33 °E se guarda como 33 °W.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Cddigo.
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Nuevo Punto,
pagina Cdédigo

Parametros para Cédigos y atributos en Leica Captivate - Inicio: Configura-
ciones\Personalizacién\Codificacién determinan la disponibilidad de los siguientes
campos y teclas de funcion.

. T Hz 0.0001 g B
“1 Nuevo Punto Q Q !l'n v 0oo01g @ E
Coordenadas Cédigo Imagenes

Cédigo de punto .
Descripcion de codigo Hub&Tack

Guardar  + Atributo Ultimo ~ Defecto  Péagina

Tecla Descripcion

Guardar Para guardar el punto nuevo introducido y toda la informacién
asociada.

+ Atributo Para crear mas atributos para este cédigo del punto.

Ultimo Llama a los ultimos valores de atributo empleados que fueron guar-
dados con este codigo de punto.

Defecto Tercer punto automatico

Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion
Cédigo de Lista de selecciéon |Se utilizan los codigos de la lista de cédigos del
punto trabajo.
Se pueden elegir todos los cédigos de punto del
trabajo.

La descripcion del codigo se muestra como un
campo de salida. Los atributos se muestran como
campos de salida, de entrada o como lista de
seleccién, dependiendo de su definicion.

Campo editable |Es posible introducir codigos para puntos.

Se efectlia una comprobacién para determinar si
ya existe un codigo de punto con este nombre en
el trabajo. De ser asi, se muestra un mensaje de
informacion. Si Atributos sugeridos: Ultimo
usado en Codificacion, también se muestran los
atributos.

Atributo Campo editable |Estan disponibles hasta 20 valores de atributo.

Siguiente paso

Guardar guarda el nuevo punto introducido y toda la informacion asociada.
Las propiedades guardadas con el punto son:

e (lase: Control

¢ Siguiente paso Fijo (Posic y Alt)

e Origen: Introducir manualmente

¢ Origen del instrumento: GS

Puede suceder que ya exista un punto en el trabajo con el mismo ID. Si los valores de
los cédigos y/o atributos del nuevo punto y del existente no coinciden, se abre una
pantalla en la cual es posible corregirlos.
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6.3.2 Edicion de un punto

Acceso En Nombre del trabajo, pagina Puntos, pulsar Editar.

ID punto, Las paginas visibles en esta pantalla dependen de las propiedades del punto que sera

pagina Coordenadas editado.

Es posible editar el ID de punto y para los puntos de Clase: Control y Clase:Estimado
también las coordenadas. Se mostrara otra informacion relacionada con el punto en
campos de salida.

& Almodificar el ID de un punto, se aplica el nuevo ID a todos los puntos con el
mismo nombre, independientemente de su clase.

(& Puntos deClaseReferencia no se podran renombrar.

& Al modificar las coordenadas de un punto que previamente ha sido usado en
otras aplicaciones, por ejemplo COGO, o mediciones de punto oculto, no modi-
fica los resultados de la aplicacion.

& Un punto editado conserva el valor de creacion de Hora.

9 pe3 G O $° Ve @

Coordenadas Codigo Imagenes

ID de Punto

X 3.0000 m

Y 3.0000 m

Altura 1.0000 m

Instrumento 5

Origen Del usuario

Guardar Siguiente Mas Pagina

Tecla Descripcion

Guardar Para guardar los cambios.

Previo Para visualizar el punto anterior en la lista de puntos que se muestra
en Nombre de trabajo, pagina Puntos. Disponible, @ menos que se
alcance el principio de Ia lista.

Siguiente Para visualizar el siguiente punto en la lista de puntos que se mues-
tran en Nombre de trabajo, pagina Puntos. Disponible, a menos que
se alcance el final de Ia lista.

Mas Presenta informacion acerca de la clase, subclase, calidad de coorde-
nada 3D, hora y fecha cuando se guardo el punto, instrumento v el
indicador Linework en caso de estar disponible.

Péagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Fn Coord Para visualizar las propiedades de otros tipos de coordenadas.

Fn Alt Elips o |Disponible para coordenadas locales. Cambia entre la altura elipsoidal

Fn Altura y la altura ortométrica. Al cambiar el tipo de altura no se edita el
punto.

Siguiente paso

Pagina cambia a la siguiente pagina.
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ID punto, Disponible cuando el punto editado es Clase: Medido.
pagina
Observaciones Para puntos GS
El nombre de la estacion de referencia en tiempo real a partir de la cual el punto GNSS
fue medido, el nombre de la antena usada para medir el punto y los valores de la linea
base se muestran en los campos de informacion u observaciones.

Para puntos TS

Es posible editar la altura del reflector. El nombre del estacionamiento a partir del cual
el punto que fue medido se muestra en un campo informativo.

& Al modificar la altura del reflector se calcula nuevamente la cota del punto.
Las variables de distancia Diferencia en &ngulo Hz, Diferencia en angulo V, Diferencia
en distancia geométrica se muestran en un campo informativo, siempre y cuando la
mediicon se haya efectuado en ambas posiciones del anteojo.

Mas muestra el angulo horizontal o el acimut del punto al instrumento.

Para puntosTS medidos conMedir Puntos de Frente

Se enlista el ID del estacionamiento, el punto de enlace, el niumero establecido y los
valores del promedio de mediciones.

(& Pulsar Series para incluir o excluir series medidas en el calculo de una visual de
frente.

Siguiente paso
Pagina cambia a la siguiente pagina.

ID punto, Disponible para puntos GNSS que fueron registrados en modo de tiempo real, pero no
pagina Info RTK para puntos promediados o puntos medios.

Todos los campos son informativos y no es posible editarlos.

La informacioén se obtiene de Configuraciones y los datos provenientes de la informa-
cion en tiempo real y la conexion Ntrip.

< MAXNEAR.004 GO Ve @
Coordenadas Observaciones Info RTK Codigo Anctaciones Imagenes
Tipo de solucién de red Solucién de red
Tipo de solucion de red MAX
Formato Datos RTK RTCM v3
Numero de estacidnes de i
referencia en la solucién
Direccion IP 217.193.169.30
Puerto 2103
Guardar Pagina

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion
Tipo de solu- |Linea base Se visualiza cuando no se activa Usar red RTK en
cion dered simple Configuraciéon movil RTK, pagina Red RTK.

Solucién dered |Se visualiza cuando se activa Usar red RTK en
Configuracion moévil RTK, pagina Red RTK.

Tipo de red FKP, VRS, MAX, |El tipo de red de referencia seleccionado en
i-MAX Configuraciéon moévil RTK. Consultar"Configura-
cién movil RTK, pagina Red RTK".
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Campo Opcion
Cercana

Descripcion

En caso de elegir Tipo de red: Cercana en Confi-
guracion mévil RTK, se calcula una soluciéon de
una sola base y el niumero de estaciones base es
igual a 1.

datos RTK tivo

Formato de Campo informa-

Consultar"Configuracion movil RTK, pagina
General".

estaciones de |tivo
referencia en
la solucién

Numero de Campo informa-

¢ Parasoluciones de una sola base, este nimero
siempre sera 1.

e Para VRS y para i-MAX, este nimero siempre
sera 1, ya que no es posible calcular el nimero
de estaciones base que se consideran para las
correcciones VRS o i-MAX a partir del formato
de datos.

e Para soluciones de red, esta informacion se
calcula a partir del contenido del formato de
datos. Solo RTCM v3 y Leica 4G pueden
proporcionar este nimero.

tivo

Mountpoint Campo informa-

El nombre del streaming de correcciones que fue
seleccionado de la tabla de origen y y que se reci-
bira en Puerto TCP/IP. Disponible para red RTK
con Ntrip.

La informacion esta disponible para todas las
conexiones Ntrip sin importar el Tipo de red
usada. La informacion se obtiene de la Parame-
tros de Conexion, ya sea que se defina por
teclado o que se elija de la Tabla Origen NTRIP.

dentro de la tivo
red

Punto medido |Campo informa-

Disponible para la red RTK con Ntrip y MAX y
formato de datos RTCM v3 o Leica 4G.

tivo

ID de Usuario |Campo informa-

Disponible para linea base individuales RTK, red
RTK con o sin Ntrip.

Siguiente paso

Pagina cambia a la siguiente pagina.
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ID punto,
pagina Cdédigo

ID punto,
pagina Anotaciones

ID punto,
pagina Media

Disponible cuando el punto editado es Clase: Medido.

Es posible editar el codigo del punto y la informacion del cédigo. Se pueden elegir
todos los codigos de punto del trabajo.

La descripcion del cédigo se muestra como un campo de salida.

Los atributos se muestran como campos de salida, de entrada o como lista de selec-
cion, dependiendo de su definicion.

Los valores de atributo mostrados dependen del ajuste en Codificacién. Atributos
sugeridos: Ultimo usado muestra los Gltimos valores de atributo usados que se
guardan para este cédigo de punto en la lista de codigos activa. Atributos sugeridos:
Predeterminado muestra los valores de atributo por defecto para este cédigo de
punto, si existe.

(&> Puede suceder que ya exista un punto en el trabajo con el mismo ID. Si los
valores de los cddigos y/o atributos del nuevo punto y del existente no coin-
ciden, se abre una pantalla en la cual es posible corregirlos.

Siguiente paso
Péagina cambia a la siguiente pagina.

Disponible cuando el punto editado es Clase: Navegacidn o Clase: Medido sin punto
desplazado.

Las anotaciones que se guardaran con el punto se pueden editar.

Siguiente paso
Pagina cambia a la siguiente pagina.

Disponible cuando el punto editado es Clase: Promediado.

Consultar"6.3.3 Pagina Media" para una mayor descripcion.
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6.3.3 Pagina Media

Descripcion Para hacer una comprobacion de las mediciones se puede medir varias veces el mismo
punto.
A estos puntos medidos se les asigna la clase Medido. Las diferentes tripletas de coor-
denada medidas de un punto se pueden registrar empleando el mismo ID de punto. Si
el modo Duplicado de puntos esta activo, se calcula un promedio cuando una o mas
triadas de coordenadas estan disponibles para el mismo ID de punto.
Al punto promediado se le otorga la clase Promediado. Se activa si las desviaciones
de cada punto individual estan dentro de los limites configurados en Duplicado de
Puntos.
Después de efectuar el promedio, la pagina Media queda disponible al editar el punto
y se puede acceder desde la aplicacion Medir. La funcién disponible en la pagina Media
depende del modo Duplicado de puntos seleccionado.

Promedio Definicion del modo y configuracion de los limites
El modo vy los limites se configuran en Duplicado de Puntos.

Descripcion de los modos

Modo Descripcion

Comprobar el |Al existir mas de una tripleta de coordenadas medidas y registradas
promedio para un mismo punto, se calcula el promedio para la posicion y altura.
Dependiendo del método seleccionado, el promedio se calcula de
forma ponderada o aritmética (no ponderada). La clase Promediado
se asigna al punto promediado.

Las distancias horizontal y de altura a partir de los puntos medidos al
promedio se calculan y visualizan en la pagina Media.

Se efectlia una comprobacién para que las diferencias en posicion y
altura entre el punto promediado vy el punto guardado no excedan los
limites definidos.

Comprobar La explicacion para No comprobar también es valida para Diferencias
dif. absoluta |absolutas. Ademas, la diferencia absoluta entre dos puntos selec-
cionados de una lista de puntos medidos con el mismo ID, se
revisa para determinar si se encuentra dentro de los limites
definidos.

No comprobar |La funciéon Promedio se apaga. Al existir mas de una tripleta de coor-
denadas medidas y registradas para un mismo punto, no se calcula el
promedio para la posicién y altura.

Promedio de puntos sélo con posicion o sélo con altura

En el promedio se manejan los puntos solo con posicion, aquellos solo con altura y los
puntos con tripletas completas de coordenada.

Captivate, Menu Trabajo - Ver y editar datos 64



Acceso, paso a paso Es posible acceder a la pagina Media si
Cuando un punto se guarda con un ID de punto ya existente: Comprobar el
promedio o Cuando un punto se guarda con un ID de punto ya existente: se confi-
gura Comprobar dif. absoluta en Duplicado de Puntos.

si se ha registrado mas de una tripleta de coordenadas medidas para el mismo
punto empleando el mismo ID de punto.

Descripcion

En Nombre de trabajo, pagina Puntos , resaltar el punto que sera editado.

Editar para acceder a Nombre de trabajo, pagina Media.

Paso
1.
2.
ID punto,
pagina Media ID de punto.
< 1018

Se visualizan todas las triadas de coordenadas medidas, registradas usando el mismo

Hz0.0010 g
v 000029

G O ¢ @

Coordenadas Codigo Media Imagenes

fn Guardar

Toler super. -

Usar

dPos -
P [ q—

Editar Eliminar Mas Pagina  fn

Tecla

Descripcion

Guardar

Para guardar los cambios.

Usar

Para cambiar entre las opciones en Usar metadatos para la triada de
coordenadas resaltada. Para incluir o excluir esta tripleta en o del
calculo del promedio.

Editar

Para ver y editar la tripleta medida de coordenadas resaltada. Es
posible editar el ID de punto vy la altura de antena sin alterar las otras
clases del punto con el mismo nombre original. Las coordenadas se
actualizan. Una modificacion en los codigos implica un cambio
general para el punto promediado.

Ejemplo: Una de las triadas de coordenadas medidas tiene un ID de
punto incorrecto y no debe ser incluida en el promedio. Al editar el ID
de punto, se cambia de nombre al punto y ya no formara parte del
promedio.

Eliminar

Para eliminar la tripleta de coordenada resaltada. El promedio se
calcula nuevamente.

Mas

Para cambiar entre Ia hora y la fecha en que el punto se guardé vy Ia
calidad de coordenada 3D.

Pagina

Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Fn Diferencias

Disponible para Cuando un punto se guarda con un ID de punto ya
existente: Comprobar dif. absoluta y Si para Usar metadatos para
exactamente dos mediciones. Para desplegar las diferencias abso-
lutas de coordenadas cuando se encuentre activo un sistema de
coordenadas local. Las diferencias que exceden el limite definido se
indican con un !.
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Descripcion de

los metadatos

Metadatos

Descripcion

Usar

Uso en el promedio de una triada de coordenada medida.

e Auto
La triada de coordenadas se incluye en el calculo del promedio
siempre y cuando se encuentre dentro del limite definido.

e Si
La triada de coordenadas siempre se incluye en el calculo del
promedio, aln si este quedara fuera del limite definido del
promedio.

* No
La tripleta de coordenadas nunca se incluye en el calculo del
promedio.

La tripleta de coordenadas no se puede incluir en el calculo del
promedio. El sistema lo define automaticamente.

Usar cambia entre las opciones.

Hora

Hora en que se guardé la tripleta de coordenadas medida.

Fecha

Fecha en que se guardo la tripleta de coordenadas medida. El
formato segln se definié en Configuracion Regional, pagina
Fecha/Hora.

dPos

Distancia horizontal a partir de la triada de coordenadas medidas
hacia el promedio. dPos: ----- indica informacion no disponible, por
ejemplo, para un punto solo con altura.

dAlt

Distancia de altura desde la triada de coordenadas medidas al
promedio. dAlt: ----- indica que la informacién no esta disponible, por
ejemplo para un punto solo con posicion.

Toler. super.

Disponible para triadas de coordenadas medidas con Auto o Si en
Usar metadatos si Cuando un punto se guarda con un ID de punto
yaexistente: Comprobar el promedio. Indica que se han excedido los
limites.

Siguiente paso
Guardar guarda

los cambios.
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6.4 Gestion de linea

6.4.1 Informacion General

Descripcion Una linea se forma de puntos y es posible crearla o editarla. Los puntos individuales
se miden con cualquier aplicacion. Se pueden usar los puntos de cualquier tipo,
excepto los auxiliares. Los puntos se pueden asignar simultdneamente a una o mas
lineas.

6.4.2 Creacion de una linea nueva

Acceso En Nombre del trabajo, pagina Lineas, pulsar Nuevo.

Nueva Linea,
pagina General

3 Nueva Linea @ Q, 3‘2'232!3 @

General Imagenes

ID de Linea

Estilo

Color ]

fn Guardar Pagina  fn

Tecla Descripcion

Guardar Para guardar la linea nueva introducida y toda la informacion

asociada.

Pagina

Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Fn Ejecutar

Fn ID Individ o |Para un nombre individual, independiente de la plantilla de ID o para
regresar al siguiente ID de Ia plantilla configurada.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion
ID de Linea Campo editable |El nombre de la linea nueva. Se utiliza la plantilla
de ID para lineas configurada. El ID se puede
modificar de las siguientes formas:
e Para iniciar una secuencia nueva de IDs de
linea, sobrescribir el ID Linea.
e Para un ID de punto individual, independiente
de la plantilla de ID Fn ID Individ. Fn Ejecutar
regresa al siguiente ID de la plantilla de ID
configurada.
Estilo Lista de seleccion |El estilo de linea con el cual se representan las
lineas en Visor 3D vy Infinity.
Color Lista de seleccion |Color con el cual se representa la linea.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Geometria.
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Nueva Linea,
pagina Imagenes

Creacion mas
eficiente de lineas

Las imagenes se

visualizan como imagenes en miniatura en una lista, junto con el

nombre de la imagen. Adjunta una o mas imagenes a la linea.

Tecla Descripcion

Guardar Para guardar los cambios y actualizar Ia linea.
Nuevo Para capturar una imagen.

Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de

los metadatos

Informacion acerca del tamafio de la imagen vy la hora y fecha cuando se guardo la

imagen.

Siguiente paso
Pagina cambia a

otra pagina en esta pantalla.

Para crear lineas con determinados cédigos debe usar la codificacion rapida (Quick
Code). La lista de cédigos debe contener cddigos rapidos para lineas. Al teclear el

codigo rapido se crea una nueva linea e inmediatamente se guarda con ese codigo de
linea y atributos. Para el ID de linea, se usa la plantilla de ID de linea como se define
en Plantillas de ID.

6.4.3 Edicion de una linea

Acceso En Nombre del trabajo, pagina Lineas, pulsar Editar.
ID de linea, S Linel QO @

paglna General General Geometria Imagenes

ID de Linea

Estilo

Color |
MNumero de puntos 3
Longitud 2.8284m
Fecha de inicio 15.03.16
Hora de inicio 13:32:26
Guardar Mas Pagina
Tecla Descripcion
Guardar Para guardar los cambios.
Mas Para visualizar Hora de fin y Fecha de fin.
Péagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

ID de Linea Campo editable |El nombre de Ia linea se puede editar.

ID de linea existente.

& No es posible renombrar una linea con un

Estilo Campo editable |El estilo de linea con el cual se representan las

lineas en Visor 3D vy Infinity.

Color Campo editable |Color con el cual se representa Ia linea.
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Campo Opcion

Descripcion

Numero de Campo informa-

El nimero de puntos contenido en la linea.

La suma de las distancias entre los puntos en
orden secuencial seglin se guardaron en la linea.
Esta longitud puede ser una distancia horizontal
de cuadricula o una distancia geodésica en el elip-
soide WGS 1984.

inicio y Hora |tivo
de inicio

puntos tivo

Longitud Campo informa-
tivo

Fecha de Campo informa-

La hora/fecha en que se cred la linea.

(& Una linea editada conserva el valor de
creacion de la Hora de inicio.

Hora de fin tivo

Fecha de fin y |Campo informa-

Hora/fecha cuando se agrego el dltimo punto a la
linea. Puede ser diferente a la hora en Ia cual se
cred el punto. Los valores no cambian después de
eliminar el dltimo punto agregado ni después de
editarlo, @ menos que se agregue un punto
adicional a la linea.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Geometria.

ID de linea,
pagina Geometria

Se muestra una lista de la geometria de los nodos que forman el objeto de linea. El
orden corresponde a la posicion de los nodos a lo largo de la linea.

< Linel SRR @

General Geemetria Imagenes

Continuar linea

Punto Pt2 Cédigo -----

Continuar linea

Punto Pt3 Cédigo ----

fn Guardar Anadir Eliminar Pagina  fn

Tecla Descripcion

Guardar Para guardar los cambios y actualizar la linea.
Afadir Para agregar un nodo debajo del nodo resaltado.
Editar Para editar el nodo resaltado, incluyendo la operacion linework.
Eliminar Para eliminar el nodo resaltado.

Invertir Para ordenar los nodos y su geometria.

Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Imagenes.
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ID de linea, La lista muestra todas las imagenes vinculadas con Ia linea. Cada imagen tiene una

pagina Imagenes imagen en miniatura y un nombre de imagen.
Tecla Descripcion
Guardar Para guardar los cambios y actualizar Ia linea.
Croquis Para trazar un croquis sobre una imagen capturada con la camara.
Eliminar Para eliminar la imagen resaltada.
Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Fn Desvincula |Para eliminar el vinculo de la imagen con la linea.

Siguiente paso
Pagina cambia a otra pagina en esta pantalla.

6.5 Datos almacenados

Descripcion Se visualiza una lista de todos los objetos y codigos rapidos en el trabajo ordenados
cronolégicamente.

Acceso, paso a paso Acceso desde la gestion de datos
En Nombre de trabajo, pagina Puntos, pulsar Fn Log.

Acceso desde la gestion de datos
En Nombre de trabajo, pagina General, pulsar Fn Log.

Registro de datos Se visualizan todos los puntos, lineas y cédigos rapidos guardados en el trabajo. Esta
informacion siempre estara ordenada cronologicamente, con el elemento mas
reciente al principio de la lista. Para lineas, el valor para Hora de inicio es importante.

9 fixpoint job

Todos los datos

1011

GO P Vs @

Hora 20:17:04 Fecha 06.03.2006 Tipo registre Punto

1010 Codign FNCM

Hora 20:16:52 Fecha 06.03 2006 Tipo registre Punto

1016 Cadigo FNCM

Hora 20:16:41 Fecha 06.03.2006 Tipo registre Punto

1011 Codigo -

Hora 20:16:31 Fecha 06.03.2006 Tipo registre Punto

Fin . oK Nuevo Editar Eliminar Fn

Tecla Descripcion

OK Para cerrar la pantalla.

Nuevo Para insertar previamente al objeto o registro resaltado un codigo de
tiempo, es decir, en un tiempo anterior adecuado. La funcionalidad
de insertar un cédigo de tiempo es igual a la funcionalidad de intro-
ducir un codigo de tiempo durante un levantamiento.

Editar Para editar el objeto o codigo de tiempo resaltado. La funcionalidad
de editar un coédigo de tiempo es igual a la funcionalidad de introducir
un codigo de tiempo durante un levantamiento. Consulte "26.4 Codi-
ficacion libre".

Eliminar Para eliminar el objeto resaltado o el cédigo de tiempo.

Descripcion de los metadatos

Informacion acerca del tipo de datos registrados, la hora y la fecha cuando fueron
guardados o para lineas, cuando fueron creadas y los codigos, si fueron guardados con

algiin objeto.
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6.6 Clases y filtros de puntos
6.6.1 Orden y filtros para puntos y lineas

Descripcion Los parametros de orden definen la forma de ordenar los objetos en el trabajo. Los
parametros de filtros definen los objetos que seran visualizados.

Estan disponibles dos tipos de filtros:

Filtro de punto: Un filtro activo de punto muestra los puntos seleccionados en
Nombre de trabajo, pagina Puntos.

Filtro de linea:  Un filtro activo de linea muestra las lineas seleccionadas en Nombre
de trabajo, pagina Lineas.

= Para obtener informacion de la camara e imagenes, consultar "31.4 Gestion de
imagenes".
= Los parametros de clases v filtros se guardan en el trabajo y se conservan aun después

de apagar el instrumento.

Al activar un trabajo, los parametros de clases vy filtros y clasificacion de este trabajo
se guardan en memoria interna. Al formatear el dispositivo de almacenamiento, los
ultimos ajustes de filtros y orden se usan para el trabajo predeterminado.

Al crear un nuevo trabajo, los parametros de orden vy filtro que se usaron, se copian al
nuevo trabajo.

(= Modificar el trabajo tiene influencia en los parametros de orden vy filtro para los
objetos. Los parametros se cambian a los del trabajo seleccionado.

Acceso En el Puntos o Lineas, pulsar Fn Filtrar para acceder a Ordenar y Filtrar.
Ordenar y Filtrar, Los campos disponibles en esta pantalla dependen del pardmetro seleccionado para
pagina Puntos Filtrar para mostrar.
“1 Ordenar y Filtrar iy P it @
Puntos Lineas Imagenes
Ordenar por
Filtrar para mostrar Solo Clase Principal de Pto
OK Replantear  Pagina
Tecla Descripcion
OK Para cerrar la pantalla y regresar a aquella desde Ia cual se accedio6 a
esta. Se aplican los parametros seleccionados de clases v filtros.
Cédigos Disponible para Filtrar para mostrar:Puntos con ciertos cédigos.
Para definir los filtros de cddigo. Consultar"6.6.2 Filtro de codigos de
punto".
Replantear Para filtrar puntos para la aplicacién Replanteo. Consultar"6.6.3 Filtro

de replanteo”.

Péagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.
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Descripcion de los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Ordenar por

ID de Punto - ascen-
dente, ID de Punto -
descendente,
Fecha - 1° mas anti-
guos o Fecha - 1°
mas modernos

Siempre disponible. Método con el cual se
ordenan los puntos.

Filtrar para Siempre disponible. Método con el cual se
mostrar filtran los puntos.

Todo Muestra todos los puntos.

Solo Clase Prin- Muestra los puntos de la clase principal.

cipal de Pto

Rango de IDs de Muestra los puntos con IDs que se encuen-

Punto tren entre el ID de inicio y el ID final. Los
puntos se alinean a la izquierda y se ordenan
por el primer digito.

Comodin IDs de Muestra los puntos con IDs que coincidan con

Puntos el comodin.

Tiempo Muestra los puntos que se registraron dentro
de una ventana de tiempo definida.

Solo ciertas clases |Muestra los puntos de la clase seleccionada.

de punto

Puntos creados por |Muestra los puntos cuyo origen corresponde

equipo al instrumento o al tipo de programa seleccio-
nado.

Puntos con ciertos |Muestra los puntos relacionados con los

codigos codigos seleccionados.

ID Inicio Campo editable Disponible para Filtrar para mostrar:Rango
de IDs de Punto. Primer punto que sera
desplegado.

ID Final Campo editable Disponible para Filtrar para mostrar:Rango
de IDs de Punto. Ultimo punto que sera
desplegado.

Comodin Campo editable Disponible para Filtrar paramostrar:Comodin

IDs de Puntos. se permite el uso de *y ? *
indica un nimero indefinido de caracteres
desconocidos. ? indica un solo caracter
desconocido.

Fecha de inicio

Campo editable

Disponible para Filtrar para mostrar:Tiempo.
Fecha del primer punto que sera desplegado.

Hora de inicio

Campo editable

Disponible para Filtrar para mostrar:Tiempo.
Hora del primer punto que sera desplegado.

Fecha de fin Campo editable Disponible para Filtrar para mostrar:Tiempo.
Fecha del ultimo punto que sera desplegado.
Hora de fin Campo editable Disponible para Filtrar para mostrar:Tiempo.

Hora del ultimo punto que sera desplegado.
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Campo

Opcion

Descripcion

Control (Ctrl),
Ajustado
(Ajust), Refe-
rencia (Ref),
Medido (Med),
Navegacion

(Est), Ninguno

(Nav), Estimado

Mostrar o Ocultar

Disponible para Filtrar para mostrar:Solo
ciertas clases de punto. Se mostraran u ocul-
taran las clases definidas.

Ver

Tripeta principal

Todas las tripletas

Disponible para Filtrar para mostrar:Solo
ciertas clases de punto.

Se muestran las tripletas de coordenadas de
la mayor clase.

Se muestran todas las clases para una tripleta
de coordenadas.

Instrumento

Todo, TS, GS,
Office, Nivel,
Controlador,
SW de terceros
fabricantes o
Desconocido

Disponible para Filtrar para mostrar:Puntos
creados por equipo. Se muestran los puntos
obtenidos por medio de este tipo de instru-
mento.

Siguiente paso
Pagina cambia a

la pagina Lineas.

Ofd_enar y Filtrar, “1 Ordenar y Filtrar G Q, !{!\ T:'ggggﬁ @
paglna Llneas Puntos Lineas Imagenes
Ordenar por
OK Pagina
Tecla Descripcion
OK Para cerrar la pantalla y regresar a aquella desde Ia cual se accedio¢ a
esta. Se aplican los parametros seleccionados de clases v filtros.
Péagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Ordenar |ID de Linea - ascendente, ID |Siempre disponible. Método con el cual se
por de Linea - descendente, Pto |ordenan las lineas.

Inicial - 1° el mas viejo, Pto
Inicial - 1° el mas nuevo, Pto
Final - 1° el mas viejo, Pto
Final - 1° el méas nuevo

Siguiente paso

OK cierra la pantalla.
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6.6.2

Filtro de codigos de punto

Acceso, paso a paso

Paso |Descripcion

1. En Ordenar y Filtrar seleccionar Filtrar para mostrar: Puntos con ciertos
codigos.

2. Cdédigos para acceder a Filtro por Cédigo de Punto.

Filtro por Cédigo de
Punto

Esta pantalla muestra los codigos de punto del trabajo y los codigos que se usan
actualmente como filtro. Los codigos de punto se ordenan segun los parametros de
Ordenar Cadigos.

Hz 0.0001 g @ -
un

“J Filtro por Cédigo de Punto Q Q, El!, v 00001g

NAIL
- CLNE
- EPAV
~ ESHD
~ TRED

Fn OK Grupo Ninguno  Ffn

Tecla Descripcion

OK Para cerrar la pantalla y regresar a aquella desde la cual se accedio a
esta.

Grupo Para activar o desactivar los grupos de cédigo. Accede a Grupos de
Cadigos. Aqui se activa y despliega cualquier grupo de cédigos que
se haya desactivado previamente. Los cddigos que pertenecen a un
grupo de codigos desactivado no se visualizan en Filtro por Cédigo
de Punto.

Usar Para activar y desactivar el filtro para el cddigo resaltado.

Ninguno o Para activar o desactivar todos los cédigos de punto.

Todo

Fn Ordenar Para definir el orden de los codigos. Accede a Ordenar Codigos.
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6.6.3 Filtro de replanteo

Descripcion Los parametros en esta pantalla definen un filtro para la aplicacion Replanteo. Es
posible aplicar el filtro de Replanteo para mostrar los puntos que ya han sido replan-
teados o los puntos que aun no han sido replanteados.

= El filtro de replanteo opera ademas de cualquier otro filtro definido en Ordenar y
Filtrar. Por ejemplo, se pueden filtrar los puntos con un codigo en particular que adn
estan por replantearse.

Acceso En Ordenar y Filtrar, pagina Puntos, pulsar Replantear para acceder a Filtro de puntos

Filtro de puntos
replanteo

replanteo.

“1 Filtro de puntos replanteo @ Q, 3‘2235.’22 @

Ver

OK Reset

Tecla Descripcion

OK Para cerrar la pantalla y regresar a aquella desde Ia cual se accedio a
esta.

Reset Para restablecer el indicador de replanteo para todos los puntos del
trabajo actual.

Descripcion de los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Ver

Todos los Puntos

Puntos areplan-
tear

Puntos replan-
teados

Muestra todos los puntos.

Muestra los puntos que aun no se han replan-
teado.

Muestra los puntos que ya se han replanteado.
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Listas de codigos

Informacion General

Pasos desde la
creacion hasta el
uso de una lista de
codigos

Se recomienda crear una lista de cddigos en Infinity. Es posible transferir una lista de
codigos desde Infinity a la memoria interna del instrumento usando el dispositivo de

almacenamiento.

Instrumento

Gestion de listas de
codigos: Creacion de
listas de codigos

Infinity

Carga
en serie

Herra-
mientas:
Transferir

Dispositivo de
almacenamiento
de datos

Memoria interna: Lista de cédigos en la memoria interna ‘ <J

Seleccion de una lista(s) de codigos para
un trabajo:

Copia de codigos

Trabajo: Lista de codigos del trabajo

En este capitulo se explica la creacion, edicion y gestion de listas de codigos. Para
utilizar una lista de codigos en el instrumento, se debe transferir del dispositivo de
almacenamiento a la memoria interna.
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7.2 Acceso a la Gestion de Listas de Codigos

Acceso Paso |Descripcion
1. Seleccionar Pulse agui para crear nuevo trabajo desde el menu de trabajo
en Leica Captivate - Inicio.
Acceder a la pagina Lista de cédigos
Abrir 13 lista de seleccion para Lista de cédigos.
Listas de Cddigos Se muestran todas las listas de codigos guardadas en la memoria interna.
“1 Listas de Codigos @ Q, 3‘3335.‘!3 @
123
Fecha creac. 19.03.2015% Autor
Qcodes
Fecha creac. 19.03 2015 Autor
Road
Fecha creac. 19.03.2015 Autor
Fin OK Nuevo Editar Eliminar Fn
Tecla Descripcion
OK Para regresar a la pantalla desde la cual se accedio a esta. Los

codigos de la lista de codigos resaltada se copian al trabajo.

Nuevo Para crear una lista de cédigos. Consultar"7.3 Creacién/Edicion de
una lista de codigos”.

Editar Para editar la lista de codigos resaltada. Consultar"7.3 Crea-
cion/Edicion de una lista de cédigos".

Eliminar Para eliminar Ia lista de codigos resaltada.
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7.3

Creacion/Edicion de una lista de codigos

Acceso

Nueva Lista de
Cddigos o Editar
Lista de Cédigos

En Listas de Coédigos pulsar Nuevo o Editar.

) Nueva Lista de Codigos Q Q. 31323:5 @
Nombre Codelist
Descripcion
Autor -
Guardar Codigos
Tecla Descripcion
Guardar Para guardar la lista de codigos.
Cédigos Para acceder a Cédigos donde es posible crear, editar o eliminar

codigos y donde se puede acceder a los grupos de codigo.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion
Nombre Campo edit- Nombre univoco para la lista de cédigos. El nombre
able puede tener hasta 16 caracteres de longitud y puede
incluir espacios. Se requiere una entrada.
Descripcion |Campo edit- Descripcion de la lista de codigos. Puede ser, por
able ejemplo, el nombre del levantamiento que se va a
realizar. Entrada opcional.
Autor Campo edit- Nombre del creador de la lista de codigos. Entrada
able opcional.
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7.4 Gestion de codigos
7.4.1 Acceso a los codigos
Descripcion La gestion de codigos incluye

Acceso, paso a paso

e creacion de codigos nuevos

¢ visualizar cddigos con su informacion asociada
e edicion de codigos

¢ eliminar codigos existentes.

Paso |Descripcion

1. En Listas de Cédigos, resaltar la lista de cédigos cuyos codigos seran gestio-

nados.

Editar para acceder a Editar Lista de Cédigos.

Cdédigos para acceder a Codigos.

Caodigos

Se muestran los codigos del grupo de codigos activo.
Los metadatos como la descripcidon del codigo, los codigos rapidos si estan disponi-
bles, los grupos de codigo vy el tipo de codigo se visualizan para cada codigo.

Los codigos listados pertenecen a
la lista de codigos seleccionada desde la memoria interna al crear un trabajo.

o bien

a la lista de codigos del trabajo al editar un trabajo.

El simbolo * indica que los codigos tienen atributos relacionados.

1 Cédigos G O C‘Zﬁﬁﬁiz @

Fn OK Nuevo Editar Eliminar Fn

Tecla Descripcion

OK Para cerrar la pantalla y regresar a aquella desde Ia cual se accedio¢ a
esta.

Nuevo Para crear un codigo. Consultar"7.4.2 Creacion/Edicion de un cédigo”.

Editar Para editar el cédigo resaltado. Consultar"7.4.2 Creacion/Edicién de
un codigo”.

Eliminar Para eliminar el codigo resaltado.

Fn Grupo Para ver, crear, eliminar, activar y desactivar grupos de cédigos.
Consultar"7.5 Gestién de grupos de codigos".

Fn Ordenar Para ordenar los codigos por nombre, descripcion, codigo rapido o el

ultimo usado.
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7.4.2 Creacion/Edicion de un codigo

W Los valores de los grupos de codigos, codigos y atributos son sensibles al uso de
mayusculas. Por ejemplo, el grupo de codigo Arbol no es el mismo que el grupo de
codigo ARBOL.

= Los nombres de atributo que ya estén introducidos no podran ser editados en una lista
de codigos del trabajo.

= También es posible crear un cédigo nuevo desde una aplicacion. En este caso, el

Nuevo Codigo o
Editar Cédigo

codigo nuevo se agrega a la lista de codigos del trabajo.

“1 Nuevo Cédigo Q Q, !l'a 3‘2235.’23 @
Cadigo 123
Descripcion de codigo
Grupo de codigos 1
Tipo de codigo P
Linework
Guardar  + Atributo
Tecla Descripcion
Guardar Agrega el nuevo codigo vy cualquier atributo(s) relacionado a la lista
de codigos de la memoria interna.
+ Atributo Para agregar un nuevo campo editable para un atributo de tipo

normal y tipo de valor texto.

Descripcion de los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Cdédigo

Campo editable

Nombre univoco para el codigo nuevo. El nombre
puede tener hasta 16 caracteres de longitud vy
puede incluir espacios. Se requiere una entrada.

Descripcion

Campo editable

Descripcion del codigo. Esta descripcion puede

de cddigo ser, por ejemplo, la denominacion completa si

Cdadigo es una abreviaciéon. Entrada opcional.
Grupo de Lista de seleccion |El grupo de cédigo al cual se asigna el cédigo.
codigos

Tipo de codigo

Lista de seleccion

Define el uso del coédigo. Se puede usar como
codigo de punto o como codigo de tiempo.

Linework

Casilla de verifica-
cion

Disponible para Func. codificacidn: Codificacion
Avanzada.

Al activar esta casilla, los datos de cadenas y
linework se visualizan en el cuadro de cédigos de

la pagina definida por I el usuario. Al elegir el
codigo, se inicia una nueva linea. Si el mismo
codigo de punto continla seleccionado, el
siguiente punto guardado se agrega a la linea
actual
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7.5

Campo Opcion Descripcion

Al desactivar la casilla se desactiva la funcion de
cadenas y funcion linework.

Estilo Lista de seleccion |Disponible al seleccionar Linework. El estilo con el
cual se representan las lineas enVisor 3D vy Infi-
nity.

Color Lista de seleccion |Color con el cual se representa Ia linea.

Campo de Campo editable |Es posible crear hasta 20 atributos.

atributo

(& Los atributos o el tipo de atributo obliga-
torio o fijo y el tipo de valor real o entero
deben ser creados en Infinity.

Gestion de grupos de codigos

Acceso

Grupos de Codigos

En Cédigos, pulsar Fn Grupo.

Los grupos de c6digo que se enlistan pertenecen a

la lista de cédigos seleccionada desde la memoria interna al crear un trabajo.
o bien

a la lista de codigos del trabajo al editar un trabajo.

Se muestran los codigos del grupo de codigos activo.

Activar la casilla de seleccién frente al grupo de codigo para activarlo.

Desactivar la casillla de seleccion frente al grupo de codigo para desactivarlo. Los
codigos que pertenecen a un grupo de codigos desactivado no se visualizan en
Cédigos.

“1 Grupos de Codigos G Q, !{!\ T:'ggégﬁ @

Por defecto

Fn OK Nuevo Editar Eliminar Ninguno  fn

Tecla Descripcion

OK Para cerrar la pantalla y regresar a aquella desde Ia cual se accedio a
esta.

Nuevo Para crear un grupo de codigo. En Nuevo Grupo de Cédigos teclear

un nombre univoco para Nombre. Guardar guarda el nuevo grupo de
codigos introducido y regresa a Grupos de Cédigos.

Editar Disponible para listas de cédigos en la memoria interna. Para editar
el grupo de codigo resaltado. En Editar Grupo de Cadigos introducir
los cambios para Nombre. Guardar guarda los cambios y regresa a
Grupos de Codigos.

Ninguno o Para desactivar o activar todos los grupos de codigos.
Todo
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8 Sistemas de coordenadas
8.1 Informacion General
Descripcion Un sistema de coordenadas

Uso de sistemas de
coordenadas

&

Sistemas de
coordenadas prede-
terminados

Sistema de
coordenadas activo

Sistema de
coordenadas auto-
matico (parametros
de transformacion
RTCM)

e permite la conversion de coordenadas WGS1984 o cartesianas a coordenadas
cartesianas locales, geodésicas o de cuadricula y viceversa.

¢ puede relacionarse a los trabajos.

¢ se puede definir de forma manual.

¢ puede calcularse en campo.

¢ puede recibirse directamente de una estacion de referencia. Consultar"17.7.1
Configuracion de una conexion movil en tiempo real".

¢ se puede descargar a Infinity.

¢ se puede cargar desde Infinity.

Los sistemas de coordenadas se usan en los datos TS y el CS para combinar datos
GNSS con datos TS.

Para TS:

Un sistema de coordenadas vinculado no se usa para reducir una distancia medida en
un instrumento TS.

Todos los puntos GNSS medidos siempre se guardan como coordenadas geodésicas
WGS 1984, sin importar el sistema de coordenadas que ha sido usado. Al usar un
sistema de coordenadas diferente se convierten las coordenadas visualizadas en la
pantalla, pero no se convierten ni se restablecen los valores de coordenadas en la base
de datos DBX.

Para TS:
Los puntos medidos con un instrumento TS siempre se guardan en coordenadas de
cuadricula local, independientemente del sistema de coordenada usado.

Unicamente se podra relacionar un sistema de coordenadas con un trabajo a la vez.
Dicho sistema de coordenadas permanecera relacionado con el trabajo hasta que se
cambie por otro.

El sistema de coordenadas predeterminado es el sistema WGS 1984. No es posible
eliminar este sistema. No es posible crear de forma manual un sistema de coorde-
nadas denominado WGS 1984.

Podran estar disponibles algunos sistemas de coordenadas predeterminados para
ciertos paises.

El sistema de coordenadas activo es aquel que estd vinculado con el trabajo. Sola-
mente habra un sistema de coordenadas que se considere activo.

Al activar Usar sistema de coordenadas automatico en Asistente de Mévil RTK, el
sistema de coordenadas se recibe directamente desde la red de referencia a través de
la correccion de los datos RTCM. Consultar "17.7.1 Configuracion de una conexiéon
movil en tiempo real".
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8.2 Acceso a la gestion del sistema de coordenadas

Acceso Paso |Descripcion
1. Desde el menu de trabajo, seleccionar Ver y editar propiedades trabajo.
2. Acceder a la Sistema coordenadas.
3. Abrir 13 lista de seleccion para Sistema de coordenadas.

Sistemas de Coorde-
nadas

Se listan todos los sistemas de coordenadas guardados en la base de datos DBX. La
informacion no disponible se muestra como ----- .

“1 Sistemas de Coordenadas Q Q. 3‘323&32 @

<Ninguno>

T.lpn rrrrr Modo altura - Ptos disefio -

Fin OK Nuevo Editar Eliminar Mas Fn

Tecla Descripcion

OK Para elegir el sistema de coordenadas resaltado y regresar a la
pantalla anterior. El sistema de coordenadas seleccionado se vincula
al trabajo.

Nuevo Para crear un sistema de coordenadas de forma manual.

Consultar"8.3 Sistemas de coordenadas: Creacion y Edicion”.

Editar Para editar el sistema de coordenadas resaltado. Consultar"8.3
Sistemas de coordenadas: Creacion y Edicion”.

Eliminar Para eliminar el sistema de coordenadas resaltado. No es posible
eliminarlo si el sistema de coordenadas resaltado se encuentra activo
y su origen es RTCM.

Mas Para desplegar informacion acerca del tipo de transformacion
empleada, el tipo de alturas calculadas, el nimero de puntos de
control utilizados para la determinacion y la fecha en que se creo el
sistema de coordenadas.

Fn x Defecto |Para convertir el sistema de coordenadas resaltado en un sistema de
coordenadas predeterminado definido por el usuario y guardado en
el instrumento.

Fn Defecto Para recuperar de la memoria los sistemas de coordenadas predeter-
minados que han sido eliminados.
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8.3

Sistemas de coordenadas: Creacion y Edicion

Acceso

Nuevo Sistema Coor-
denad o

Editar Sistema Coor-
denad.

Los sistemas de coordenadas se pueden definir de forma manual o calculandolos.
En este capitulo, se explicara la creacion de sistemas de coordenadas de forma
manual. Consultar "38 Determinar Sistema de Coordenadas" para mayor informacion
acerca de la determinacion por calculo.

Los sistemas de coordenadas con transformacion Clasica 3D se pueden definir de
forma manual.

El tipo de transformacion del sistema de coordenadas seleccionado determina los
elementos del sistema de coordenadas que podran ser editados. El nombre del
sistema de coordenadas, el método para la distribucion de los residuales y el modelo
de geoide empleado siempre seran campos editables.

Para sistemas de coordenadas con origen RTCM, s6lo es posible cambiar el modelo de
geoide en uso.

Sin embargo, si el sistema de coordenadas automatico no incluye proyeccion, también
es posible definirla.

En Sistemas de Coordenadas, resaltar un sistema de coordenadas. Para futuras confi-
guraciones, se tomara una copia de este sistema de coordenadas. Pulsar Nuevo o
Editar.

- . Hz 0.0004
“1 Nuevo Sistema Coordenad Q Q !l!, ula.ouoz: @

Nombre

Transformacion <Ninguno>
Elipsoide WGS 1984
Proyeccion <Ninguno>
Modelo de geoide <Ninguno>
Modelo CSCS <Ninguno>

Un sistema de coordenadas permite usar puntos medidos con GSy TS en
un mismo trabajo.

Guardar

Tecla Descripcion

Guardar Para guardar el sistema de coordenadas.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Nombre Campo editable |Nombre univoco para el nuevo sistema de coorde-
nadas. El nombre puede tener hasta 16 carac-
teres de longitud y puede incluir espacios.

Residuales Disponible para transformaciones con puntos de
control. Las transformaciones introducidas de
forma manual no tienen puntos de control.
Método por medio del cual se distribuyen los resi-
duales a lo largo del area de la transformacion.
Los resultados de la transformacion se acercan
mas a la realidad y cualquier deformaciéon se
dispersa en la transformacion.
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Campo

Opcion
l/distancia,

1/distancia?,
1l/distancia3/?

Multicuadratica

Descripcion

Distribuye los residuales de los puntos de control
de acuerdo a la distancia entre cada punto de
control y el punto recién transformado.

Los residuales se distribuyen empleando un
método de interpolacién multicuadratica.

Transforma-
cion

Lista de seleccion

Tipo de transfomacion.

Transforma-
cién Previa

Lista de seleccion

Disponible al editar un sistema de coordenadas y
para transformaciones de dos pasos. El nombre
de la transformacion 3D preliminar que, junto con
la proyeccion seleccionada, se emplea para
obtener coordenadas de cuadricula preliminares
para utilizarse con una transformacion 2D final.

Elipsoide

Lista de seleccion

Las coordenadas locales estardn basadas en este
elipsoide.

Proyeccion

Lista de seleccion

Proyeccion cartografica.

Modelo de
geoide

Lista de seleccion

Modelo de geoide.

Modelo CSCS

Lista de seleccion

Modelo Country Specific Coordinate System.
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8.4 Transformaciones
8.4.1 Acceso a la gestion de transformaciones

= No es posible acceder a la pantalla Transformaciones para sistemas de coordenadas
con origen RTCM. Consultar "Sistema de coordenadas automatico (parametros de
transformacion RTCM)".

A Y
CCes0., pasoa paso  [pagq Descripcion

1. En Sistemas de Coordenadas, resaltar un sistema de coordenadas.
2 Pulsar Nuevo o Editar.
3. Resaltar Transformacion.
4 ENTER para acceder a Transformaciones.

Transformaciones Se listan todas las transformaciones clasicas 3D guardadas en la base de datos DBX.
La informacion no disponible se muestra como ----- .
“1 Transformaciones G Q, T:'ggﬂﬁ @
<Ninguno>
Meodo altura ----- Ptos disefio -----
Granit90
Modo altura Elipsoidal Ptos disefio Introducido por u...
Fn OK Nuevo Editar Eliminar Fn
Tecla Descripcion
OK Para seleccionar la transformacion resaltada y regresar a la pantalla

anterior.

Nuevo Para crear una transformacion. Consultar"8.4.2 Creacion/Edicion de

una transformacion”.

Editar Para editar la transformacion resaltada. Consultar"8.4.2 Crea-
cion/Edicion de una transformacion”.

Eliminar Para eliminar la transformaciéon resaltada.

Fn x Defecto |Para convertir la transformacion resaltada en una transformacion
predeterminada definida por el usuario y guardarla en el instrumento.
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8.4.2 Creacion/Edicion de una transformacion
W Se pueden crear transformaciones Clasicas 3D.
Acceso En Transformaciones, resaltar una transformacion. Para futuras configuraciones, se

Nueva Transforma-
cién o

Editar Transforma-
cion,

pagina General

Nueva Transforma-
cion o

Editar Transforma-
cion,

pagina Parametros

tomara una copia de esta transformacion. Pulsar Nuevo o Editar.

1 Nueva Transformacién @ Q, ﬂ 3‘223223 @
General Parametros Avanzado
Nombre
Tipo Clasica 3D
Guardar Pagina
Tecla Descripcion
Guardar Para guardar la transformacion.
Eliminar Para fijar los campos editables a 0. Disponible en el Parametros y en

la pagina Avanzado.

Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Nombre Campo editable |Nombre univoco para la nueva transformacion. El
nombre puede tener hasta 16 caracteres de
longitud y puede incluir espacios.

Tipo Campo informa- |Unicamente se pueden crear transformaciones
tivo Clasicas 3D.

Siguiente paso
Péagina cambia a la pagina Pardmetros.

Introducir los valores conocidos para los parametros de transformacion.

Siguiente paso
Pagina cambia a la pagina Avanzado.
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Nueva Transforma-
cién o

Editar Transforma-
cion,

pagina Avanzado

Seleccionar por

Descripcion de

lo menos un tipo de altura y un modelo de transformacion.

los campos

Campo

Opcion Descripcion

Tipo de altura

Lista de seleccion |Tipo de altura que se calculara.

Modelo

Lista de seleccion |Modelo de transformacion que se utilizara. Para
Modelo:Molodensky-Badekas, estan disponibles
mas campos editables.

Siguiente paso
Guardar guarda

la transformacion.

8.5 Elipsoides
8.5.1 Acceso a la gestion de elipsoides
(= No es posible acceder a la pantalla Elipsoides para sistemas de coordenadas con

Acceso, paso a paso

origen RTCM. Co
formacion RTCM

nsultar "Sistema de coordenadas automatico (pardmetros de trans-

)".

Paso |Descripcion

1. En Sistemas de Coordenadas, resaltar un sistema de coordenadas.
2. Pulsar Nuevo o Editar.

3. Resaltar Elipsoide.

4 ENTER para acceder a Elipsoides.

Elipsoides

Se listan todos los elipsoides guardados en la base de datos DBX.

“J Elipsoides

Bessel

Hz 0.0001
@ Q. uzu.ouu:g @

Everest W.Malaysia/Singap

GRS 1967
International (Hayford)

Krassowski

Fn OK Nuevo Editar Eliminar Fn

Tecla Descripcion

OK Para seleccionar el elipsoide resaltado y regresar a la pantalla ante-
rior.

Nuevo Para crear un elipsoide. Consultar"8.5.2 Creacion/Edicién de un elip-
soide".

Editar Para editar el elipsoide resaltado. Consultar"8.5.2 Creacién/Edicion
de un elipsoide".

Eliminar Para eliminar el elipsoide resaltado.

Fn x Defecto |Para convertir el elipsoide resaltado en un elipsoide predeterminado
definido por el usuario y guardarlo en el instrumento.

Fn Defecto Para recuperar de la memoria los elipsoides predeterminados que
han sido eliminados.
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8.5.2

Creacion/Edicion de un elipsoide

Acceso

Nuevo Elipsoide o

Editar Elipsoide

En la pantalla Elipsoides, resaltar un elipsoide. Para futuras configuraciones, se

tomara una copia de este elipsoide. Pulsar Nuevo o Editar.

) Nuevo Elipsoide

Nombre

Semieje mayor (a)

1/f

Guardar

Hz 0.0010
@ Q. ﬂ!\ uzn.ouoz:

6378137.000 m
298.25722356

@

AT

Tecla

Descripcion

Guardar

Para guardar el elipsoide.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Nombre Campo editable |Nombre univoco para el nuevo elipsoide. El
nombre es obligatorio y puede tener hasta 16
caracteres de longitud y puede incluir espacios.

Semieje Campo editable |Semieje mayor a.

mayor (a)

1/f Campo editable |Valor inverso del achatamiento f.
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8.6
8.6.1

Proyecciones
Acceso a gestion de proyecciones

Acceso, paso a paso

No es posible acceder a la pantalla Proyecciones para sistemas de coordenadas con
origen RTCM. Consultar "Sistema de coordenadas automatico (parametros de trans-

formacion RTCM)".

Paso |Descripcion

1. En Sistemas de Coordenadas, resaltar un sistema de coordenadas.
2 Pulsar Nuevo o Editar.

3. Resaltar Proyeccién.

4 ENTER para acceder a Proyecciones.

Proyecciones

Se listan todas las proyecciones guardadas en la base de datos DBX. La informacion
no disponible se muestra como ----- .

“1 Proyecciones

Czech JTSK

Tipo Personalizado

Czech and Slovak

Tipo Personalizado

DK Bornholm

Tipo Personalizado

GO ey @

[

DK Jylland

Tipo Personalizado

DK 534 Bornholm

Tipo Personalizado

Fn OK Nuevo Editar Eliminar Fn

Tecla Descripcion

OK Para seleccionar la proyeccion resaltada y regresar a la pantalla ante-
rior.

Nuevo Para crear una proyeccion. Consultar"8.6.2 Creacién/Edicion de una
proyeccion”.

Editar Para editar la proyeccién resaltada. Consultar"8.6.2 Creaciéon/Edicion
de una proyeccion".

Eliminar Para eliminar la proyeccion resaltada.

Fn x Defecto |Disponible a menos que una proyeccién predeterminada se
encuentre resaltada. Para convertir la proyeccién resaltada en una
proyeccion predeterminada definida por el usuario y guardarla en el
instrumento.

Fn Defecto Para recuperar de la memoria las proyecciones por defecto.

Descripcion de los metadatos

Metadatos

Opcion Descripcion

Tipo

Tipo de proyeccion. Para mayor informacion acerca
de las proyecciones, consultar literatura topogra-
fica.

Personalizado |Proyeccion personalizada. Determinadas proyec-
ciones fijas que no pueden ser definidas mediante

alguna de las siguientes opciones.
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Metadatos

Opcion
Transversa de
Mercator

TMx

UTM

Oblicua de
Mercator

Mercator

Lambert 1 para-
lelo

Lambert 2 para-
lelos

Cassini-
Soldner

Estereografica
polar

Estereografica
doble

RSO

Descripcion

Transversa de Mercator. Proyeccién conforme desa-
rrollada sobre un cilindro, cuyo eje coincide con el
plano ecuatorial. El cilindro es tangente a un meri-
diano.

Una proyeccion modificada para uso en GB, basada
en la proyeccion UTM.

Universal Transversa de Mercator. Proyeccion Trans-
versa de Mercator con zonas fijas que definen cons-
tantes. El meridiano central se selecciona automati-
camente segln el niumero de zona elegido.

Oblicua de Mercator. Proyeccion Oblicua Conforme
de Mercator sobre un cilindro. El cilindro es tangente
a cualquier circulo que no sea el ecuador ni uno de
los meridianos.

Mercator. Proyeccion conforme desarrollada sobre
un cilindro, cuyo eje coincide con un plano meri-
diano. El cilindro es tangente a la esfera a lo largo
del ecuador.

Lambert con 1 Paralelo. Proyeccion conforme sobre
un cono, cuyo eje coincide con el eje de las Z del
elipsoide.

Lambert con 2 Paralelos. Proyeccion conforme sobre
un cono, cuyo eje coincide con el gje de las Z del
elipsoide. El cono es secante a la esfera.

Soldner-Cassini. Proyeccion sobre un cilindro. No es
una proyeccion equiarea ni conforme. La escala es
verdadera a lo largo del meridiano central y a lo
largo de las lineas perpendiculares al meridiano
central.

Estereografica Polar. Proyeccion conforme acimutal
sobre un plano. El punto de proyecciéon se encuentra
sobre la superficie del elipsoide y es diametralmente
opuesto al origen, que es el centro de la proyeccion.

Estereografica doble. Proyeccion conforme acimutal
sobre un plano. El punto de proyecciéon se encuentra
sobre la superficie de la esfera y es diametralmente
opuesto al centro de la proyeccion.

Oblicua Ortomorfica Rectificada. Es un tipo especial
de Ia proyeccién Oblicua de Mercator.
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8.6.2 Creacion/Edicion de una proyeccion

Acceso En la pantalla Proyecciones, resaltar una proyeccion. Para futuras configuraciones, se
tomara una copia de esta proyeccion. Pulsar Nuevo o Editar.

Nu'eva Proyeccilf)n o 1 Nueva Proyeccién @ Q, ﬂ 3‘33‘55.':3 @
Editar Proyeccion F— :

Tipo Transversa de Mercator

Falso este 0.000 m

Falso norte 0.000 m

Origen de latitudes 0°00'00.00000" N

Meridiano central 0°00'00.00000" E

Escala de meridiano central 1.000000000000

Ancho de zona 6°00'00.000"

Guardar
Tecla Descripcion
Guardar Para guardar la proyeccion.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Nombre Campo editable |Nombre univoco para la nueva proyeccion. El
nombre es obligatorio y puede tener hasta 16
caracteres de longitud y puede incluir espacios.

Tipo Lista de seleccion |Tipo de proyeccion. Los ajustes determinan la
disponibilidad de los siguientes campos para los
parametros de la proyeccion. Consultar "8.6.1
Acceso a gestidon de proyecciones" para obtener
una descripcion de los tipos de proyeccion.
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8.7 Modelos de geoide
8.7.1 Informacion General

Uso en campo Para utilizarlos en el instrumento al trabajar en el campo, los archivos de geoide se
crean a partir del modelo de geoide.

Creacion de Es posible crear modelos de geoide en el instrumento con alguno de los siguientes
modelos de geoide  métodos:
en el instrumento 1.  Elarchivo de geoide se guarda en un dispositivo de almacenamiento y se puede

utilizar cuando el dispositivo de almacenamiento se introduzca en el instru-
mento.

2. El archivo de geoide se guarda en la memoria interna del instrumento.
Consultar"8.7.3 Agregar un nuevo modelo de geoide desde el dispositivo de
almacenamiento / memoria interna"para obtener informacién de la forma de
transferir archivos de geoide a la memoria interna en el instrumento.

8.7.2 Acceso a la gestion de modelos de geoide
Acceso, paso a paso Paso |Descripcion
1. En Sistemas de Coordenadas, resaltar un sistema de coordenadas.
2 Pulsar Nuevo o Editar.
3. Resaltar Modelo de geoide.
4 ENTER para acceder a Modelos de Geoide.

Modelos de Geoide Se listan todos los modelos de geoide guardados en la base de datos DBX. La infor-
macion no disponible se muestra como ----- . Por ejemplo, se mostraria ----- si el
archivo de modelo geoidal asociado al modelo de geoide no esta disponible en el
dispositivo de almacenamiento o en la memoria interna.

1 Modelos de Geoide G Q, !{!\ 3‘2-232:3 @

Fn OK Editar Eliminar Importar  fn

Tecla Descripcion

OK Para elegir el modelo de geoide resaltado y regresar a la pantalla
anterior.

Editar Para visualizar el modelo de geoide. Ninguno de los campos puede

ser editado. El archivo de geoide a partir del cual se cre6 el modelo
geoidal debe guardarse en la memoria interna o en el directorio
\DATA\GPS\GEOID del dispositivo de almacenamiento.

Eliminar Para eliminar el modelo de geoide resaltado. También debera elimi-
narse el archivo de geoide asociado a este modelo geoidal.
Importar Para agregar un modelo de geoide. El directorio \DATA\GPS\GEOID en

el dispositivo de almacenamiento de datos se revisa automatica-
mente para detectar si existen archivos de campo de geoides.
Consultar "8.7.3 Agregar un nuevo modelo de geoide desde el dispo-
sitivo de almacenamiento / memoria interna".
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8.7.3

Agregar un nuevo modelo de geoide desde el dispositivo de
almacenamiento / memoria interna

Requisito

Agregar un modelo
de geoide, paso a
paso

8.8

Debe existir por lo menos un archivo de geoide con la extension *.gem en el directorio
\DATA\GPS\GEOID del dispositivo de almacenamiento / memoria interna.

Paso |Descripcion
1. En Modelos de Geoide se presenta una lista con todos los modelos de
geoide guardados en la memoria interna.
o bien
Pulsar Importar para escanear el directorio \DATA\GPS\GEOID del disposi-
tivo de almacenamiento.
2. Para cada archivo de geoide que exista en el dispositivo de almacenamiento

o en la memoria interna, automaticamente se creara un modelo de geoide.

Los modelos de geoide toman el nombre con el que fueron introducidos en

Infinity.

(&> Automaticamente, se sobrescribiran los modelos de geoide exis-
tentes que tengan el mismo nombre que aquellos modelos nuevos.

Modelos CSCS

Uso en campo

&

Para utilizarlos en el instrumento al trabajar en el campo, los archivos CSCS se crean a
partir del modelo CSCS.

Agregar un modelo CSCS en el instrumento y el funcionamiento de todas las pantallas
y campos es similar al de los modelos de geoide. Consultar'8.7.3 Agregar un nuevo
modelo de geoide desde el dispositivo de almacenamiento / memoria interna”.

El directorio del dispositivo de almacenamiento / memoria interna para los archivos
CSCS con la extension *.csc es \DATA\GPS\CSCS.
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9 Menu Trabajo - Importar datos desde
9.1 Informacion General
Descripcion Los datos que seran importados deben guardarse en el dispositivo de almacenamiento

Formatos de
importacion

de datos o en la memoria interna.

Los datos se pueden importar a un trabajo

¢ en el dispositivo de almacenamiento de datos.
¢ en la memoria interna.

Formato Caracteristica Descripcion

ASCII Variables a Importar ID punto, coordenadas de cuadricula,
codigos de punto. No se permiten codigos
de tiempo ni atributos.

Definicion de formato Formato libre. Durante la importacion se
puede definir el uso y clase de las varia-
bles, asi como el delimitador.

Unidades Como se han configurado en el instru-
mento

Altura Ortométrica o elipsoidal

Casos especiales

Alturas locales sin Los puntos se importan sin coordenadas,

coordenadas en el archivo |pero con la altura local y codigo en caso
de estar disponibles.

Coordenadas sin alturas en |Los puntos se importan sin alturas, pero

el archivo con coordenadas y codigo en caso de
estar disponibles.

Sin coordenadas ni valores |No se importan

de alturas en el archivo

Sin los ID de punto en el No se importan

archivo

GSI8 Variables a Importar ID punto (WI 11), coordenadas (WI 81,
GSIl6 WI 82, WI 83), cédigos de punto (WI 71).

Definicién de formato

Unidades
Alturas
Casos especiales

Alturas locales sin
coordenadas en el archivo

Coordenadas sin alturas en
el archivo

No se permiten cddigos de tiempo ni atri-
butos. Ejemplo para GSI8:
110014+00001448 81..01+00001363
82..01-00007748 83..01-00000000
71....+000sheep

Formato fijo. Durante la importacion se
puede cambiar entre Este (X) y Norte (V).

Como se definio en el archivo GSI
Ortomeétrica o elipsoidal

Los puntos se importan sin coordenadas,
pero con la altura local y c6digo en caso
de estar disponibles.

Los puntos se importan sin alturas, pero
con coordenadas y codigo en caso de
estar disponibles.
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Formato

Caracteristica

Sin coordenadas ni valores
de alturas en el archivo

Sin los ID de punto en el
archivo

Descripcion
No se importan

No se importan

DXF

Variables a Importar

Definicién de formato
Unidades
Alturas

Casos especiales

Sin coordenadas ni valores
de alturas en el archivo

Bloque, punto, linea, arco, polilinea. Coor-
denadas locales. No se permiten codigos
de tiempo ni atributos.

Formato fijo (X/Y/Z).
No definidas previamente.

El valor Z se importa como altura ortomé-
trica.

No se importan

MxGenio

LandXML

Terramodel

Carlson

Japan XML

Datos MDT

Definicién de formato

Archivo DXF con datos MDT

Datos XML

Variables a Importar

Definible:

puntos, lineas, sistema de coordenadas,
codigos, lista de codigos general,
trazados, MDT

Revisiones

----- . Consultar "Apéndice | Glosario".
Durante la importacion de puntos a un trabajo, se comparan el ID de punto, la clase y
los codigos de puntos con los que ya existen en el trabajo.

Los puntos siempre se importan con Ia clase Control y una calidad de coordenada de

Captivate, Menu Trabajo - Importar datos desde

926



9.2

Importacion de datos ASCII/GSI

Requerimientos

&

Acceso

Importar Datos
ASCII/GSI

Existe por lo menos un archivo ASCII (sin extensién) guardado en el directorio \DATA o
\GSI del dispositivo de almacenamiento de datos.

No retirar el dispositivo de almacenamiento de datos durante la importacion de datos.

Desde el menu de trabajo seleccionar Importar datos desde\ASCII /GSI.

Tipo de datos a importar
Desde

Desde fichero

A trabajo

Hz 0.0001 g

< Importar Datos ASCII/GSI Q Q !l'n v 988891

Datos ASCIT
Tarjeta SD

MxGenio_Road

Crear nuevo trabajo con datos

importados

Guardar datos importados

Guardar nuevo tabajo en

Fn OK

En trabajo
Tarjeta SD

[Pl
@

Tecla Descripcion

OK Para importar los datos.

Ver Para visualizar el archivo desde el cual se importaron los datos.
Fn Configs Para definir el formato de los datos para importar.

Fn Alturas Para definir la forma como se importaran las alturas y las coorde-

nadas Este (X).

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Tipo de datos |Lista de seleccidon |Define si se importaran datos ASCIl o GSI.
aimportar

Desde Lista de seleccion |Define el dispositivo desde el cual se importaran

los datos.

Desde fichero

Lista de seleccion

Para Tipo de datos aimportar: Datos ASCII: Es
posible elegir todos los archivos del directorio
\DATA del dispositivo de almacenamiento.

Para Tipo de datos aimportar: Datos GSI: Es
posible elegir todos los archivos con extension
*.gsi del directorio \GSI del dispositivo de almace-
namiento.

A trabajo

Lista de seleccion

Campo editable

Disponible cuando Crear nuevo trabajo con datos
importados no se activa.

Disponible al seleccionar Crear nuevo trabajo con
datos importados. Nombre del nuevo trabajo.

Crear nuevo
trabajo con
datos impor-
tados

Casilla de verifica-
cion

Al activar esta casilla y al elegir el archivo desde el
cual los datos se importaran, el campo A trabajo
muestra un nombre sugerido para el nombre del
trabajo. El nombre de trabajo sugerido es el
nombre del archivo sin la extension.

Guardar datos
importados

Lista de seleccion

El nuevo trabajo puede ser un trabajo o un trabajo
de disefio.
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Configuracién

Campo

Opcion

Descripcion

Guardar
nuevo tabajo
en

Lista de seleccion

Equipo en el cual se guarda el nuevo trabajo.

Siguiente paso
Fn Configs accede, dependiendo de la seleccion para Tipo de datos aimportar, ya sea
Configuracion o Configuracion GSI.

<1 Configuracion
Lineas de la cabecera
Delimitador

Posicion del ID Punto
Posicion de (X)
Posicion de (Y)

Posicion de Altura

GO P Vs @

Posicion del cadigo Ninguno

Ejemplo RENH.ommimmonns

Fn OK Fn

Tecla Descripcion

OK Para regresar a la pantalla anterior.

Fn Defecto Para llamar a los parametros predeterminados de importacién.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Lineas dela |Lista de seleccion |Esta opcidon permite omitir hasta diez lineas de

cabecera cabecera que puedan existir en un archivo ASCII.
Seleccionar el numero de lineas de cabecera.

Delimitador Lista de seleccion |Separador entre las variables de importacion.

Posicion del |Ninguno (no para |Seleccionar las posiciones de las variables especi-

ID Punto, Posicién del ID  |[ficas. En la parte inferior de la pantalla se muestra

Posicién de Punto)ydela |un ejemplo.

(X), Posicion |20

de (Y), Posi-

cion de Altura
y Posicion del
codigo

Mdultiples Casilla de verifica- | Disponible para Delimitador: Espacio.
espaciosentre |cion
los datos
Activar esta casilla para datos delimitados por
espacio con multiples espacios entre las variables.
Desactivar esta casilla para datos delimitados por
espacio, con un solo espacio entre las variables.
Nimero de Lista de seleccion |Disponible para Delimitador: Avance Linea.
lineas/pto Numero de lineas empleadas para describir cada

punto.

Captivate, Menu Trabajo - Importar datos desde

98




Configuracion GSI

Definir Tipo de Altura
eY

Siguiente paso

Paso |Descripcion

1. OK regresa a Importar Datos ASCII/GSI.

2. Fn Alturas para acceder a Definir Tipo de Altura e Y.

Descripcion de los campos

Campo Opcion

Descripcion

WI81/WI82 cion

Cambiar entre |Casilla de verifica- |Si esta casilla se activa, todos los datos WI 81,

generalmente X, se importa como Y y todos los

datos WI 82, generalmente Y, se importan como
X. Este cambio de coordenadas es necesario para
los sistemas de coordenadas de mano izquierda.

Definiciéon de |Lista de seleccion
Pie

Tipo de Pies utilizados en el archivo GSI.

Siguiente paso

Paso |Descripcion

1. OK regresa a Importar Datos ASCII/GSI.

2. Fn Alturas para acceder a Definir Tipo de Altura e Y.

Descripcion de los campos

Campo Opcion

Descripcion

Importar como |Lista de seleccion

Tipo de altura para los datos importados.

X Lista de seleccion

El valor Este (X) se puede importar tal como
aparece en el archivo ASCll o se puede multiplicar
por -1, lo cual es necesario para algunos sistemas
de coordenadas.

OK regresa a Importar Datos ASCII/GSI.
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9.3

Importacion de datos XML

Requerimientos

Acceso

Importar XML

Debe existir por lo menos un archivo en formato XML con la extension *.xml guardado
en el directorio \DATA del dispositivo de almacenamiento.

&

El archivo puede contener puntos, lineas, definiciones de trazados (trabajos de

Trazado/Rail/Tunel) y MDT/PLA.

Desde el menu de trabajo seleccionar Importar datos desde\XML.

Tecla

Descripcion

OK

Para importar los datos.

Descripcion de los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Desde

Lista de seleccion

Define el dispositivo de almacenamiento desde el
cual se importan los datos.

Desde archivo

Lista de seleccion

Es posible seleccionar todos los archivos con
extension *.xml del directorio \DATA del disposi-
tivo de almacenamiento de datos.

Importar
puntos,lineas,
sistemas de
coordenadas
y cddigos

Casilla de verifica-
cion

Al activar esta casilla, es posible elegir un trabajo
para importar los datos.

Importar lista

Casilla de verifica-

Al activar esta casilla, se importa una lista de

de codigos cion codigos general. La lista de codigos debe estar

global guardada en el directorio \CODE del dispositivo de
almacenamiento.

Importar Casilla de verifica- | Al activar esta casilla, es posible elegir el tipo de

trazados cion trabajo Carretera, Ferrocarril o Tanel.

Es posible introducir un nombre de trabajo y se
crea un trabajo Carretera, Ferrocarril o Tunel
después de importar los datos.

Importar MDT

Casilla de verifica-
cion

Al activar esta casilla, es posible introducir un
nombre de trabajo y se crea un trabajo MIDT
después de importar los datos.

Siguiente paso

OK inicia la importacion.
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9.4 Importacion de datos DXF

Requerimientos Debe existir por lo menos un archivo en formato DXF con extension *.dxf guardado en
el directorio \DATA del dispositivo de almacenamiento de datos.

= No retirar el dispositivo de almacenamiento de datos durante la importacion de datos.
Acceso Desde el menu de trabajo seleccionar Importar datos desde\DXF.
Importar DXF < Importar DXF Q Q !l'n 313232:5 @

Desde dispositivo

Desde fichero SimpleDXF1

A trabajo fixpoint job (SD)

F OK Fi

Tecla Descripcion

OK Para importar los datos.

Fn Configs Para definir el formato de los datos para importar.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Desde dispo- |Lista de seleccion |Define el dispositivo de almacenamiento desde el
sitivo cual se importan los datos.

Desde fichero |Lista de seleccion |Es posible seleccionar todos los archivos con
extension *.dxf del directorio \DATA del disposi-
tivo de almacenamiento de datos.

A trabajo Lista de seleccion |Al elegir un trabajo como destino para la importa-
cion lo convierte en el trabajo activo.

Siguiente paso
Fn Configs accede a Parametros Importar DXF.
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Parametros Importar
DXF

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Prefijo de Campo editable |Prefijo opcional para los bloques importados.
bloque

Prefijo a usar
para puntos

Campo editable

Prefijo opcional para los puntos importados.

Prefijo a usar

Campo editable

Prefijo opcional para las lineas importadas.

para lineas

Unidades Lista de seleccion |Seleccién de las unidades para los datos en
usadas con formato DXF que se importaran.

fichero .dxf

Crear puntos
en los vértices
de las lineas

Casilla de verifica-

cién

Opciodn si los puntos son creados en los vértices
de los elementos de linea/arco/polilinea impor-
tados.

Convertir
elementos
blancos

Casilla de verifica-

cién

Opcion si los elementos en color blanco se
convierten a elementos de color negro.

Ignorar datos

Lista de seleccion

Los valores elevados en el archivo DXF se consi-

de altura deran no validos y no se convierten.

Aplicar una Casilla de verifica- | Al activar esta casilla, es posible definir un valor

altura alos cion de altura, el cual se aplica a todos los puntos CAD
datos 2D 2D importados.

Altura a Campo editable |Disponible al seleccionar Aplicar una altura a los
aplicar datos 2D. La altura que se aplicara a los puntos

CAD 2D.

Siguiente paso

OK regresa a Importar DXF.
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9.5

Importacion de datos MDT

Requerimientos

&

Acceso

Importar Datos de
MDT

Configuracién

¢ Debe existir por lo menos un archivo en formato DXF con extension *.dxf guardado
en el directorio \DATA del dispositivo de almacenamiento de datos.
¢ El archivo DXF debe incluir una capa 3D.

No retirar el dispositivo de almacenamiento de datos durante la importacion de datos.

Desde el menu de trabajo seleccionar Importar datos desde\MDT.

<1 Importar Datos de MDT Gy g e (@

Desde dispositivo

Desde archivo SimpleDXF1

A trabajo SimpleDXF1

A dispositivo Memoria interna

Fn OK Fn

Tecla Descripcion

OK Para importar los datos.

Fn Configs Para definir las unidades de los datos para importar.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Desde dispo- |Lista de seleccion |Define el dispositivo desde el cual se importaran
sitivo los datos.

Desde archivo |Lista de seleccion |Es posible seleccionar todos los archivos con
extension *.dxf del directorio \DATA del disposi-
tivo de almacenamiento de datos.

A trabajo Campo editable |El nombre del nuevo trabajo MDT. El trabajo se

crea después de importar los datos.

A dispositivo |Lista de seleccion |Define el dispositivo al cual se importaran los
datos.

Siguiente paso
Fn Configs accede a Configuracion.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Unidades Lista de seleccidon |Seleccion de las unidades para los datos en
lineales formato DXF que se importaran.

usadas en el

fichero

Siguiente paso
OK regresa a Importar Datos de MDT.
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9.6 Importacion de datos de trazado

Requerimientos Los requerimientos dependen del tipo de archivo:
e Para MX Genio: Por lo menos un archivo en formato MX Genio con la extension
*.dxf debe estar guardado en el directorio \DATA del dispositivo de almacena-

miento.

e Para LandXML/Terramodel/XML Japén: Por lo menos un archivo de formato
LandXML/Terramodel/XML Japén con la extension *.xml debe estar guardado
en el directorio \DATA del dispositivo de almacenamiento.

e Para MX Genio: Por lo menos un archivo de formato MX Genio con la extension
*.txt debe estar guardado en el directorio \DATA del dispositivo de almacena-

miento.

e Para Carlson: Por lo menos un archivo de formato Carlson con extension *.cl
debe estar guardado en el directorio \DATA del dispositivo de almacenamiento.

Acceso Desde el menu de trabajo, seleccionar Importar datos desde\Trazado.
Importar Datos de “1 Importar Datos de Trazado G Q, ' T:'ggégﬁ @
Trazado Tipo de datos a importar MX Genio
Desde S
Desde archivo Sets.txt
Tipo de trabajo Carretera
A trabajo carreteras Sets
A dispositivo Memoria interna
F OK Fn
Tecla Descripcion
OK Para importar los datos.
Fn Configs Para definir el formato de los datos para importar. Disponible para
Tipo de datos aimportar: MX Genio, Tipo de datos aimportar: DXF
y Tipo de datos a importar: Carlson.

Descripcion de los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Tipo de datos
aimportar

Lista de seleccion

Define el tipo de datos que se importan.

Desde

Lista de seleccion

Define el dispositivo de almacenamiento desde el
cual se importan los datos.

Desde fichero

Lista de seleccion

Para Tipo de datos a importar: DXF: Es posible
seleccionar todos los archivos con extension *.dxf
del directorio \DATA del dispositivo de almacena-
miento de datos.

Para Tipo de datos a

importar: LandXML/Carlson/XML Japén: Es
posible elegir todos los archivos con extension
*.xml del directorio \DATA del dispositivo de alma-
cenamiento.

(&> Para secciones transversales basadas en
datos LandXML, son obligatorias las defi-
niciones de conexion de vértices.
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Campo

Opcion

Descripcion

(& Para datos Terramodel, el archivo debe
contener el gje.

Para Tipo de datos aimportar: MX Genio: Es
posible elegir todos los archivos con la extension
*_txt del directorio \DATA del dispositivo de alma-
cenamiento.

Para Tipo de datos a importar: Carlson: Es
posible elegir todos los archivos Carlson de ejes
con extension *.cl del directorio \DATA del dispo-
sitivo de almacenamiento.

Fichero de
Seccidnes

Lista de seleccion

Para Tipo de datos a importar: Terramodel: Es
posible elegir todos los archivos ASCII de
secciones transversales con la extension *.txt
guardados en el directorio \DATA del dispositivo
de almacenamiento.

Para Tipo de datos a importar: Carlson: Es
posible elegir todos los archivos Carlson de
secciones transversales con la extension *.sct
guardados en el directorio \DATA del dispositivo
de almacenamiento.

Tipo de
trabajo

Carretera y Ferro-
carril

Tipo de trabajo del cual se convertiran los datos.

A trabajo
carreteras 0 A
trabajo de
ferrocarril

Campo editable

Al importar datos, se debe crear un trabajo nuevo
0 vacio de via o trazado para guardar en él los
datos.
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Configuracion Esta pantalla esta disponible para Tipo de datos a importar: DXF, Tipo de datos a

importar: MX Genio y Tipo de datos a importar: Carlson.
1 Configuracion Q Q, 31333225 @
DXF

Unidades lineales usadas en el
fichero

Prefij. Linea @Line_
OK
Tecla Descripcion
OK Para regresar a la pantalla anterior.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Unidades Lista de seleccion |Unidades usadas en el archivo que se importara.

lineales

usadas en el

fichero

Prefij. Linea |Campo editable |Disponible para Tipo de datos aimportar: DXF. El
prefijo que se usara.

Siguiente paso

Paso |Descripcion

1. OK regresa a Importar Datos de Trazado.
2.

OK accede, dependiendo de las selecciones efectuadas, a una pantalla para
elegir Ia linea, capa o via.
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Importar Datos
MxGenio,

para trabajos de
trazado

Tecla Descripcion

OK Para comenzar la importacion.

Centro Para definir como eje la linea resaltada.

Usar Para definir Si o No en el Usar metadatos para excluir/incluir la linea
resaltada desde/a para importar.

(&> También es posible elegir la linea en Visor 3D.

SI

ENTONCES

es necesario elegir una linea individual

tocar sobre Ia linea.

es necesario elegir multiples lineas

arrastrar el 1apiz sobre la pantalla
trazando una linea diagonal para definir
un area rectangular.

el menu de contexto debe quedar acti-
vado

mantener pulsado el lapiz sobre cualquier
parte del mapa durante medio segundo.
Consultar"34.6 Menu de contexto".

(&> Para deseleccionar todos los
objetos que se importaran, elegir
Limpiar seleccion.

Descripcion de los metadatos

Metadatos Descripcion

- Se visualizan todos los nombres de las lineas en la capa.

Si Muestra Eje para Ia linea seleccionada como eje.

Usar Para Si: La linea seleccionada que se usara para importar.
Para No: La linea seleccionada no se usara para importar

Siguiente paso
OK inicia la importacion.
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Definir Trazado Para MxGenio, solo es posible crear trabajos de vias.

Disefio,
MxGenio para
trabajos de Rail Tecla Descripcion
OK Para comenzar la importacion.
PK del Eje Para seleccionar/deseleccionar la linea resaltada como el eje externo

del PK. La seleccién es opcional.

Eje Para seleccionar/deseleccionar la linea resaltada como eje de Ia via.
La seleccion es obligatoria.

Carril izq Para seleccionar/deseleccionar la linea resaltada como rail izquierdo.
La seleccion es opcional.

Carril der Para seleccionar/deseleccionar la linea resaltada como rail derecho.
La seleccion es opcional.

(& También es posible elegir Ia linea en Visor 3D.

SI ENTONCES

es necesario seleccionar/deseleccionar tocar sobre la linea.
una linea indvidual

el menu de contexto debe quedar acti- |mantener pulsado el 1piz sobre cualquier
vado parte del mapa durante medio segundo.
Consultar"34.6 Menu de contexto".

Descripcion de los metadatos

Metadatos Descripcion

- Se visualiza el nombre de todas las lineas.

Usar como Muestra una linea seleccionada como eje externo del PK, eje de
via o como rail izquierdo o derecho.

Siguiente paso
OK inicia la importacion.
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Seleccion Capas a
Importar,

para datos DXF de
trazado/

rail, LandXML de
trazado/

rail, datos Terra-
model para trazado
y datos Carlson para
trazado

Tecla

Descripcion

OK

Para comenzar la importacion.

Editar

e Para trazado: Para definir el eje y para activar o desactivar las
lineas de la capa resaltada.

e Para Rail: Para definir el eje del PK externo (opcional), para definir
el eje de via (obligatorio), para definir el rail izquierdo (opcional) y
para definir el rail derecho (opcional).

(& Por defecto, la linea mas larga se define como el gje.

(& Para datos DXF y LandXML (trazado y rail), seleccién de linea,
por capa, también es posible en Visor 3D.

¢ Para seleccionar una linea individual, tocar sobre la linea.

e Para trazado: Para seleccionar lineas multiples, pulsar el O\ %

L.X , arrastrar el lapiz sobre la pantalla trazando una linea
diagonal para definir un area rectangular.

e Para activar el menu de contexto, mantener pulsado el lapiz
sobre cualquier parte del mapa durante medio segundo.
Consultar"34.6 Menu de contexto".

Usar

Para definir Si o No en el Usar metadatos para excluir/incluir la linea
resaltada desde/a para importar.

Descripcion de los metadatos

Metadatos Descripcion
- Muestra el nombre de todas las capas disponibles para importar.
Usar Para Si: La capa seleccionada se usa para importar.

Para No: La capa seleccionada no se usa para la importacion.

Siguiente paso
OK inicia la importacion.
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10 Menu Trabajo - Exportar datos a
10.1 Informacion General
Descripcion Los datos se pueden exportar

Formato de
exportacion

¢ aun archivo en el dispositivo de almacenamiento de datos.

e 3 un archivo en la memoria interna.

Formato Caracteristica Descripcion

ASCII Exportar variables ID punto, coordenadas de cuadricula,
codigos de punto, descripcion del codigo,
hasta cuatro atributos y linework. No se
usa para codigos de tiempo.

Definicion de formato Formato libre. Durante la exportacion se
puede definir el uso y clase de las varia-
bles, asi como el delimitador.

Unidades Como se han configurado en el instru-
mento

Altura Ortométrica o elipsoidal

ASCIlI con Exportar variables Consultar la ayuda en linea de Infinity.

fichero

formato

Definicion de formato Se compone de forma individual como
archivo de formato usando Infinity.
Consultar la ayuda en linea de Infinity para
mas informacién sobre el modo de crear
archivos de formato.

Unidades Definidas desde el archivo de formato.

Conversion de coordenadas|Puede trabajar con todos los tipos de
coordenadas.

Altura Puede trabajar con todos los tipos de
altura. Si la altura deseada no se puede
calcular, se indica el valor predeterminado
para la variable en cuestion.

Casos especiales:

Puntos en el archivo que se |Se genera |a salida del valor predetermi-

encuentren fuera del nado para la variable faltante.

modelo CSCS

Puntos en el archivo que se |Si falta la variable o si esta disponible una

encuentren fuera del ondulacién geoidal, se genera la salida del

modelo de geoide valor predeterminado.

DXF Conversion de coordenadas | Todos los puntos se convierten a posicion
de cuadricula local utilizando el sistema de
coordenadas.

Altura Es posible utilizar altura ortométrica y
altura elipsoidal.

Casos especiales:

Puntos en el archivo que se |Los puntos que se encuentren fuera del

encuentren fuera del modelo CSCS no seran exportados.

modelo CSCS
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Formato

Caracteristica

Puntos en el archivo que se
encuentren fuera del
modelo de geoide

Descripcion
Se exporta altura elipsoidal.

XML

Conversion de coordenadas

Altura

Casos especiales:

Puntos en el archivo que se
encuentren fuera del
modelo CSCS

Puntos en el archivo que se
encuentren fuera del
modelo de geoide

Todos los puntos se convierten a posicion
de cuadricula local utilizando el sistema de
coordenadas.

Es posible utilizar altura ortométrica y
altura elipsoidal.

La posicion de cuadricula local de los
puntos que se encuentren fuera del
modelo CSCS no se exportara.

Se exporta altura elipsoidal.

Fbk, Rw5,
Raw

Conversion de coordenadas

Altura

Unidades

Todos los puntos se convierten a posicion
de cuadricula local utilizando el sistema de
coordenadas.

Si existe un modelo de geoide es posible
utilizar la altura ortométrica. De lo
contrario, se exporta la altura elipsoidal.

Metre, US Ft o Int Feet, Gons, Dec Deg,
DMS
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10.2

Exportacion de datos de un trabajo a formato ASCII

Descripcion

Acceso

Exportar ASCII

Los ajustes de esta pantalla definen los datos que se convierten y exportan, asi como
el formato que se usa.

Los datos exportados pertenecen al trabajo seleccionado. Se aplican los parametros
activos de visualizacion, filtros y clases.

Desde el menu de trabajo, seleccionar Exportar datos a\ASCII.

“1 Exportar ASCII GO T::g.;;lgg @

Trabajo Default

A dispositivo

Al directorio Data

Fichero de salida Default.txt

Ejemplo PX.YH

Fn OK Fn

Tecla Descripcion

OK Para seleccionar el archivo de formato resaltado.
Fn Configs Para definir el formato de los datos para exportar.

Fn Filtrar Para definir el orden en el cual los puntos vy lineas se exportan, asi
como los puntos que se exportaran.

Fn Sist Coord |Para actualizar el sistema de coordenadas con el cual se exportaran
las coordenadas.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Trabajo Lista de seleccion |Para seleccionar el trabajo que se exportara.

A dispositivo |Lista de seleccion |Define la ubicacion en la cual se guardaran los
datos exportados.

(& Si Adispositivo:Memoriainterna los
datos siempre se exportan al directorio
\DATA.

Al directorio |Lista de seleccion |Es posible exportar los datos al directorio \DATA,
al directorio raiz o a Ia carpeta en la cual se
encuentra el trabajo seleccionado.

Fichero de Campo editable |El nombre del archivo al cual se exportan los
salida datos.

Siguiente paso
Fn Configs accede a Configuracion.
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Configuracién

Tecla Descripcion
OK Para regresar a la pantalla anterior.
Fn Defecto Para llamar a los parametros predeterminados de importacion.

Descripcion de los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Delimitador

Lista de seleccion

Separador entre Ias variables de importacion.

la posicion a
8a posicion

Ninguno, ID de
Punto, X, Y,

Altura, Cédigo,
Informacién de

codigo,
Cédigo y info
codigo,
Descripcion de
codigo,
Atributo 1 a
Atributo 4 vy
Linework

Seleccionar la variable de las posiciones especi-
ficas. Se muestra un ejemplo en la pantalla
Exportar ASCII.

Captivate, Menu Trabajo - Exportar datos a

113



10.3 Exportacion de datos de un trabajo a un formato personalizado

Descripcion Los ajustes de esta pantalla definen los datos que se convierten y exportan, asi como

el formato que se usa.
Los datos exportados pertenecen al trabajo seleccionado. Se aplican los parametros
activos de visualizacion, filtros y clases.

Requerimientos Se debe crear por lo menos un archivo de formato mediante Infinity y debe transfe-

rirse a la memoria interna.

Acceso Desde el menu de trabajo seleccionar Exportar datos a\ASCII con fichero de formato.

Exportar ASCII (fiC. 1 Exportar ASCII (fic. format) Q Q, T::.g:gugg @
form a't) Trabajo Default
Fichero de formato
A dispositivo Memoria interna
Al directorio Data
Fichero de salida Default.txt
Fn 0K Fn
Tecla Descripcion
OK Para seleccionar el archivo de formato resaltado.
Fn Configs Para configurar la extension por defecto que se utilizara.
Fn Filtrar Para definir el orden en el cual los puntos vy lineas se exportan, asi

como los puntos que se exportaran.

Fn Sist Coord |Para actualizar el sistema de coordenadas con el cual se exportaran

las coordenadas.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Trabajo Lista de seleccion |Para seleccionar el trabajo que se exportara.
Fichero de Lista de seleccion |Los archivos de formato disponibles en la
formato memoria interna.

A dispositivo |Lista de seleccion |Define la ubicacion en la cual se guardaran los

datos exportados.

(& SiAdispositivo:Memoria interna los
datos siempre se exportan al directorio
\DATA.

Disponible para A dispositivo:Tarjeta SD, y A
dispositivo: USB. Es posible exportar los datos al
directorio \DATA, \GSI, al directorio raiz o a la
carpeta en la cual se encuentra el trabajo selec-
cionado. Los datos deben guardarse en el direc-
torio \GSI que se leera en un instrumento TS.

Al directorio |Lista de seleccion

Conectar Campo informa- |Disponible para A dispositivo:RS232. El puerto

usando tivo configurado para la interfaz RS232.

Dispositivo Campo informa- |Disponible para A dispositivo:RS232. El disposi-
tivo tivo configurado para la interfaz RS232.

Fichero de Campo editable |El nombre del archivo al cual se exportan los

salida datos.
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10.4 Exportacion de datos en Formato DXF

General Los datos se pueden exportar a un archivo DXF en un dispositivo de almacenamiento
o en la memoria interna.

= No retirar el dispositivo de almacenamiento durante la exportacién de datos.

Acceso Desde el menu de trabajo seleccionar Exportar datos a\DXF.

Exportar DXF

) Exportar DXF Q Q, !l'n 3‘25"3259 @

Trabajo Default

A dispositivo

Al directorio Data

Fichero de salida Default.dxf

F OK F

Tecla Descripcion

OK Para aceptar los parametros.

Fn Configs Para definir los datos a exportar.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Trabajo Lista de seleccion |Para seleccionar el trabajo que se exportara.

A dispositivo |Lista de seleccion |Disponible para Al directorio: Data. Define el
dispositivo de almacenamiento al cual se expor-
taran los datos.

Campo informa- |Disponible para Al directorio: Igual que el
tivo trabajo. Muestra en dispositivo de almacena-
miento del Trabajo seleccionado.

Al directorio |Lista de seleccion |Define silos datos se exportan al directorio \DATA
0 a la carpeta en la cual se encuentra el trabajo
seleccionado.

Fichero de Campo editable |El nombre del archivo al cual se exportan los

salida datos.

Siguiente paso
Fn Configs accede a Configuracion, pagina Objetos a exportar.
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Configuracion,
pagina Objetos a
exportar

&

Configuracion,
pagina DXF especi-
fico

1 Configuracion

Hz0.0010 g

Q Q. H!n vV 000029

Objetos a exportar DXF especifico Creacion de etiquetas

Puntos
Lineas

Lineas cerradas

Imagenes

OK

[Pl
@w

Pagina

Tecla Descripcion

OK Para exportar los datos.

Filtrar Para definir el orden en el cual los puntos vy lineas se exportan, asi
como los puntos que se exportaran. Consultar "6.6 Clases vy filtros de
puntos”.

Péagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Puntos Casilla de verifica- |Los puntos se exportan al activar esta casilla.
cion

Lineas Casilla de verifica- | Las lineas se exportan al activar esta casilla.
cion

Iméagenes Casilla de verifica- | Las imagenes se exportan al activar esta casilla.
cion

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina DXF especifico.

Para obtener informacion de la camara e imagenes, consultar "31.6 Exportar

imagenes".

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Exportar Lista de seleccion |Define si las lineas vy las lineas cerradas se
lineas y lineas exportan como entidades de linea o polilinea.
cerradas

Tamafio de Campo editable |Define el tamafio usado para la creacién de
simbolo simbolos.

Dimensiones

Lista de seleccion

Define si los datos se exportaran como 2D o 3D.

Capa DXF a Lista de seleccion | Define la capa DXF.

exportar a

Exportar Casilla de verifica- | Al activar esta casilla, los simbolos mas impor-
simbolos cion tantes también se exportan.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Creacién de etiquetas.
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Configuracion, 9 Configuracién

GO P Vs @

Pégi na Crea-CI(j n d e Objetos a exportar DXF especifico Creacién de etiguetas o.,.

etiquetas

Coordenadas
Copo —-

Altura

Capa -----

Cédigo de punto
Capa

Atributo
Capa

Fn OK

Exportar No

Color ----- Decimales -----

Exportar No

Color ----- Decimales -----

Exportar No

Color Decimales

Exportar No

Color Decimales

Editar Pagina  Fn

Tecla

Descripcion

OK

Para aceptar los parametros.

Editar

Para definir si se exportara la etiqueta, su color, el nimero de deci-
males que se usaran vy la capa o bloque al cual se exportara.

Pagina

Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Fn Acerca de

Para visualizar la siguiente informacion: el nombre de la aplicacion, el
numero vy la fecha de la version, el copyright y el nimero de articulo.

Descripcion de los metadatos

Metadatos

Descripcion

Nombre de la etiqueta.

Exportar

Muestra si la etiqueta se exportd o no.

Capa

El nombre de la capa que se exportara puede ser:

e El nombre de una capa definida por el usuario
Si la capa se exportara a una capa definida por el usuario.
e Misma capa que el punto

Si la etiqueta se exportara a la misma capa que el simbolo del
punto.

e Bloque con punto
Si la etiqueta se exporta a un bloque con el simbolo del punto.

La etiqueta no se exporta.

Color

Color de la etiqueta.

Decimales

NiUmero de decimales utilizados.

Siguiente paso

Editar accede a la pantalla para definir las etiquetas de exportacion.
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Etiqueta de expor-
tacion

Descripcion de

los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Primera casilla
de selecciéon
en la pantalla

Casilla de verifica-
cion

Al activar esta casilla, se exportan los tipos de
etiqueta seleccionados.

El resto de los campos de la pantalla se
activan y se pueden editar.

=

Color Lista de seleccion |Define el color de la etiqueta.
Exportar a Definido por La etiqueta se exporta a una capa definida por el
usuario usuario.

Misma capa que |La etiqueta se exportara a la capa a la cual se

el punto exportaran los simbolos del punto.

Bloque con punto|La etiqueta se exporta a un bloque con el simbolo
del punto vy el resto de las etiquetas que también
se configuran para ser exportadas a Bloque con
punto. Soélo se crea un bloque para un punto y
pueden existir una o mas etiquetas en dicho
bloque.

Nombre de Lista de seleccion |Disponible para Nombre de capa: Definido por
capa usuario queda activado. Nombre de Ia capa.
Exportar Casilla de verifica- | Disponible al resaltar Cédigo de punto en Confi-
descripciones |cion guracién, pagina Creacién de etiquetas. Define si
de codigo las descripciones del codigo se exportaran con el
codigo del punto.
Exportar Casilla de verifica- | Disponible al resaltar Atributo en Configuracion,
nombres de |cion pagina Creacidn de etiquetas. Define si los
atributos nombres de los atributos se exportaran con los

valores de los atributos.

Siguiente paso

OK regresa a Configuracion.
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10.5

Exportacion de datos en Formato XML

General

&

Acceso

Exportar XML

Es posible exportar datos a un archivo XVL en el
 \directorio \DATA

e 0 al mismo directorio del trabajo

en el

¢ al dispositivo de memoria

¢ 0 en la memoria interna.

No retirar el dispositivo de almacenamiento durante la exportacion de datos.

Desde el menu de trabajo seleccionar Exportar datos a\XML.

“1 Exportar XML
Tipo de trabajo
Trabajo

A dispositivo

Hz 0.0010
@ Q, ﬂ‘“ ulnnnnzg

Default

Memoria interna

@

reTy

Al directorio Data

Fichero de salida Default.xml

F OK Fn

Tecla Descripcion

OK Para exportar los datos.

Fn Configs Para definir los datos a exportar.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion
Tipo de Puntos/lineas, El tipo de trabajo que sera exportado. Para usar
trabajo Carretera, esta opcion, seleccionar Version LandXML: 1.2 y
Ferrocarril o activar Usar la extension XML de Hexagon en
Tanel Configuracion, pagina XML.
Trabajo Lista de seleccion |Para seleccionar el trabajo que se exportara. La
lista de seleccion depende de la configuracion de
Tipo de trabajo.
A dispositivo |Lista de seleccion |Define la ubicacion en la cual se guardaran los

datos exportados.

Al directorio

Lista de seleccion

Los datos se pueden exportar al directorio \DATA
0 a la carpeta en la que se encuentra el trabajo
seleccionado.

Fichero de
salida

Campo editable

El nombre del archivo al cual se exportan los
datos.

Siguiente paso

Fn Configs accede a Configuracién, pagina Exportar.
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Configuracion,
pagina Exportar

1 Configuracion
Exportar XML Geometria
Puntos

Lineas

Lineas cerradas

Imagenes

Medidas TS

Informacion de Escaneo TS

Medidas G5

0K

Hz 3999999 g

Q Q. H!n V 98.8891g

[P
@w

Pagina

Tecla Descripcion
OK Para regresar a la pantalla anterior.
Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Puntos Casilla de verifica- | Los puntos se exportan al activar esta casilla.
cion

Lineas Casilla de verifica- |Las lineas se exportan al activar esta casilla.
cion

Lineas Casilla de verifica- | Al activar esta casilla, se exportan las lineas

cerradas cion cerradas.

Iméagenes Casilla de verifica- | Al activar esta casilla, se exportan todas las
cion imagenes internas, TS y panoramicas.

Medidas TS |Casilla de verifica- |Las observaciones TS se exportan al activar esta

cion

casilla.

Informaciéon
de Escaneo TS

Casilla de verifica-
cion

Al activar esta casilla, se exporta la informacion
acerca de los escaneos.

Esto incluye la informacion para la definicion del
escaneo, pero no los puntos actuales de escaneo.

Medidas GS |Casilla de verifica- | Las observaciones GPS se exportan al activar esta
cion casilla.
Cddigos Casilla de verifica- | Al activar esta casilla, se exportan los cédigos de

cion

punto y los codigos de linea.

Cabdigos libres

Casilla de verifica-
cion

Al activar esta casilla, el codigo de tiempo, su
descripcion, el grupo de codigo vy sus atributos se
exportaran al archivo LandXML asociado a cada
punto exportado.

También es posible exportar el cédigo de tiempo
al activar Usar la extension XML de Hexagon en
la pagina XML.

Resultados de
la aplicacién

Casilla de verifica-
cion

Al activar esta casilla, se exportan todos los resul-
tados de las aplicaciones. Solo se exportan al
activar Usar la extension XML de Hexagon en la
pagina XML.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina XML.
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&

Configuracion,

Para obtener informacion de la cdmara e imagenes, consultar "31.6 Exportar

imagenes".

Descripcion de los campos

pagina XML v Y
Campo Opcion Descripcion
Dimensiones |Lista de seleccion |Define la dimension de las entidades exportadas.
Version Lista de seleccion |Define la version LandXML del archivo exportado.
LandXML
Usar la exten- |Casilla de verifica- | Disponible para Version LandXML: 1.2. Al activar
sion XML de |cién esta casilla, es posible seleccionar un tipo de
Hexagon trabajo para exportar en la pantalla Exportar

XML.
10.6 Exportacion de datos con hojas de estilos
Acceso Desde el menu de trabajo seleccionar Exportar datos a\XML con Stylesheet.

Exportar XML -
Stylesheets

Tecla Descripcion

OK Para exportar los datos.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion
Tipo de Puntos/lineas, El tipo de trabajo que sera exportado.
trabajo Carretera, Ferro-
carril o Tanel
Trabajo Lista de seleccion |Para seleccionar el trabajo que se exportara.

Stylesheets a |Lista de seleccion
usar

Las hojas de estilo disponibles actualmente en Ia
carpeta \CONVERT de la memoria interna.

Descripcion: |Campo informa-

tivo

Descripcion detallada de la hoja de estilo. Esta
informacion se introduce por el usuario en una
variable en la hoja de estilo.

A dispositivo |Lista de seleccion

Define la ubicacién en la cual se guardaran los
datos exportados.

Al directorio |Lista de seleccion

Los datos se pueden exportar al directorio \DATA
0 a la carpeta en la que se encuentra el trabajo
seleccionado.

Fichero de
salida

Campo editable

El nombre del archivo al cual se exportan los
datos. La extension del archivo se define por el
usuario en una variable en la hoja de estilo. Por
defecto, se usa la extension "txt" si no se ha defi-
nido alguna.
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10.7 Exportacion de datos en formato FBK/RW5/RAW

General Es posible exportar los datos a un archivo AutoDesk FBK, TDS RAW, TDS RW5, Carlson
RWS5 o MicroSurvey RW5. El archivo recién creado se guarda en el directorio \DATA del
dispositivo de almacenamiento o de la memoria interna.

Los archivos FBK formateados se pueden importar directamente a los productos de
Autodesk.

Los archivos RW5 y RAW creados se pueden procesar con diversos paquetes topogra-
ficos de procesamiento.

Aungue la operaciéon de exportacion convierte cualquier trabajo a un archivo
FBK/RW5/RAW, la creacion de la figura se basa en las lineas existentes presentes en el
trabajo.

Caodigos de punto

Cada punto registrado debe tener un codigo de punto.

Sl crea ENTONCES

Archivo FBK Autodesk Los codigos de punto se crean para que coincidan las
claves de descripcion en Autodesk LDT y Civil 3D con
cada posicion registrada.

Archivo TDS RW5 Los codigos de punto se utilizan para generar un
linework en una visual de frente TDS

Archivo MicroSurvey RW5 Los codigos de punto se crean para que coincidan las
claves de descripcion en MicroSurvey CAD con cada
posicion registrada.

ID linea
Sl crea ENTONCES
Archivo FBK Autodesk El ID de figura respeta la seleccién del usuario segln
se definio en el menu de gjustes.
Archivo TDS RW5 Los IDs de linea no se usan al importar datos a la visual
de frente TDS.
Archivo MicroSurvey RW5 Los IDs de linea no se usan al importar datos a Micro-
Survey CAD 2005.
= No retirar el dispositivo de almacenamiento durante la exportacién de datos.
Acceso Desde el menu de trabajo seleccionar Exportar datos a\Fbk, Rw5, Raw.
Exportar <1 Exportar Fbk/Rw5/Raw/Rw Q Q, !l'n 3‘25"3259 @
Fbk/Rw5/Raw/Rw Trabajo Dtail
Formato de exportacion
A dispositivo Tarjeta SD
Al directorio Data
Fichero de salida Default
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Pardmetros Exportar

Fbk,
pagina General

Tecla

Descripcion

OK Para exportar los datos.

Fn Configs Para configurar algunas opciones especificas de formatos.
Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Trabajo Lista de seleccion |Para seleccionar el trabajo que se exportara.
Formato de Autodesk FBK, |Comprobar que la configuracion de este campo

exportacién

TDS RWS5, TDS
RAW, Carlson
RWS5 o Micro-
Survey RW5

sea la adecuada.

A dispositivo

Lista de seleccion

Define la ubicacién en la cual se guardaran los
datos exportados.

Al directorio

Campo informa-
tivo

Los datos se pueden exportar al directorio \DATA
0 a la carpeta en la que se encuentra el trabajo
exportado.

Fichero de
salida

Campo editable

Por defecto se usa el nombre del Trabajo selec-

cionado, pero se puede cambiar.

(& La extension (.FBK, .RW5 o .RAW) se
agrega automaticamente.

Siguiente paso

Fn Configs para acceder a la pantalla de ajustes.

Descripcion de los campos
Campo Opcion Descripcion
Usar ID de Casilla de verifica- | Disponible a menos que Formato de exportacion:

punto numé-
rico

cion

TDS RWS5.

Desplaza-
miento de ID
Punto

Campo editable

Los ID de punto se desplazan segun su valor.

Usar angulo |Casilla de verifica- | Define si los valores de los angulos derechos se

en sentido cion exportaran.

horario

ID de Figura |Lista de seleccion |Disponible para Formato de exportaciéon:Auto-
desk FBK. Para el resto de los formatos, la figura
ID se configura automaticamente s6lo como
codigo de punto.

Crear regis- |Casilla de verifica- | Disponible para Formato de exportacion:TDS

tros de cédigo |cidon RAW.

de entidad Al activar esta casilla, los registros de cédigo de

(FC)y atributo
(AT)

elemento vy registros de atributo se usan para
ofrecer codigos de punto y atributos en un
formato mas detallado.
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Parametros Exportar

Fbk,
pagina Objetos

Campo Opcion Descripcion
Adjuntar Casilla de verifica- | Disponible para Formato de exportacion:TDS
primero dos |cion RAW y cuando se activa Crear registros de

atrib al cod. de
ptoenlugarde
crear reg. AT

cddigo de entidad (FC) y atributo (AT).
Al activar esta casilla, los dos primeros atributos
se relacionan directamente con el codigo y no se
escriben como un registro de atributo.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Objetos.

) Parametros Exportar Fbk

General Objetos

Medir

Replantear

Poligonal

Medicion de series
Medicion de Series (Series)
COoGOo

Avance

Fin 0K

GO P Ve, @

Todo Pagina  fn

Tecla Descripcion

OK Para regresar a Exportar Fbk/Rw5/Raw/Rw.

Todo Para seleccionar todas las casillas en un solo paso.
Péagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Fn Acerca de

Para visualizar informacion acerca del nombre de la aplicacién, el
numero de version, la fecha de Ia version, el copyright y el nimero
del articulo.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Todos los Casilla de verifica- | Para incluir puntos desde una aplicacion, activar
campos cion una casilla.

Siguiente paso

OK regresa a Exportar Fbk/Rw5/Raw/Rw.
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10.8 Copiar datos entre trabajos

Descripcion En este capitulo se explica el proceso para copiar datos de un trabajo a otro.

= Caracteristicas importantes:
¢ Los puntos se copian como se definieron por los parametros de filtrado de puntos.
¢ Los puntos seleccionados para copiar se pueden visualizar en una lista de puntos.
Los parametros de clase de puntos definen el orden de los puntos en la lista y los
parametros de filtro de puntos definen los puntos que se visualizaran en dicha lista.
¢ Solo se copiaran los puntos, los datos de observacion no se copiaran.
e (uando los puntos se copian de un trabajo a otro:
e también se copian los codigos de punto y los atributos relacionados.
¢ |a Clase se conserva.
* |a Sub Clase se conserva.
¢ el Origen cambia a Punto Copiado.
¢ |a calidad de coordenadas del punto se conserva.
¢ |a Fechay la Hora se conservan.

Acceso Desde el menu de trabajo, seleccionar Exportar datos a, desplazarse hacia abajo y
seleccionar Entre trabajos.

Copla_r Datos entre “1 Copiar Datos entre Trabajo Q Q, !l'a 3‘2235.’23 @
Trab ajo Desde trabajo i
Sistema de coordenadas <Ninguno=
A trabajo Default
F OK Fn
Tecla Descripcion
OK Para copiar una seleccién de puntos.

Filtrar

Para definir los pardmetros de la clase y/o filtros de los puntos del
trabajo. Consultar "6.6 Clases vy filtros de puntos".

Datos

Para visualizar, editar y eliminar puntos vy lineas guardados con el
trabajo. Los puntos y lineas se muestran en paginas separadas. Se

aplican los criterios

de clase y filtro seleccionados. Consultar "6 Menu

Trabajo - Ver y editar datos".

Descripcion de los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Desde trabajo

Lista de seleccion

Describe el origen del cual se copian los puntos.

A trabajo

Lista de seleccion

Describes el destino al cual se copian los puntos.
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11 Creacion de puntos y lineas
= Todos los cambios tienen efecto en el trabajo de disefio.
Acceso Seleccionar Leica Captivate - Inicio: Crear pts y lineas.

Nuevo Punto,
pagina Coordenadas

(& Datos visualiza los datos en el trabajo de disefio.

<1 Nuevo Punto

QLo¥ i @

.

Coordenadas Codigo Imagenes

ID de Punto Pt4

X 10.0000 m

Y 10.0000 m

Altura

Fn Guardar Pagina  Fn

Tecla Descripcion

Guardar Para guardar el punto nuevo introducido y toda la informacién
asociada.

Norte o Sur Disponible para coordenadas geodésicas locales o coordenadas

geodésicas WGS 1984 cuando Latitud WGS84 esta resaltado. Cambia
entre latitud Norte y Sur.

Este o Oeste

Disponible para coordenadas geodésicas locales o coordenadas
geodésicas WGS 1984 cuando Longitud WGS84 esta resaltado.
Cambia entre longitud Este y Oeste.

Siguiente Para guardar el punto y permanecer en la pantalla. El ID de punto se
incrementa segun la plantilla de ID de puntos.

Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Fn Coord Para visualizar las propiedades de otros tipos de coordenadas.

Fn Herram Para un nombre individual, independiente de la plantilla de ID o para

regresar al siguiente ID de la plantilla configurada.

Descripcion de

los campos

Campo

Opcion Descripcion

ID de Punto

Campo editable |El nombre del punto nuevo. Utiliza Ia plantilla de
ID de puntos configurada. El ID se puede modi-

ficar de las siguientes formas:

e Sera posible Ia codificacion y el registro de
puntos de desplazamiento.

e Para unnombre individual, independiente de la
plantilla de ID Fn Herram y después ID de
Punto individual. Fn Herram y después ID de
punto secuencial regresa al siguiente ID de la
plantilla de ID configurada.

Campos de
coordenadas

Campo editable |Las coordenadas geodésicas negativas indican
que el punto se encuentra en el hemisferio
contrario o del otro lado del meridiano central.

Por ejemplo, al introducir -25 °N se guarda como

25 °S, al introducir -33 °E se guarda como 33 °W.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Cddigo.
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Métodos para crear

lineas, arcos y
polilineas

Creacion de una
nueva linea/arco

Descripcion de los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Método

2 puntos y Linea
con 2 puntos

Punto, azim, dist,
pendientey Linea
con pto,dir,disty
pen

Punto, azimut,
dist, Ah y Linea
con pto,dir,disty
dAlt

3 puntos y Arco
con 3 puntos

2puntosyradioy
Arco con 2
puntos y radio

Seleccionar una de las siguientes opciones para
crear una linea, arco o polilinea.

Para lineas/polilineas. Utiliza dos puntos cono-
cidos para definir la linea.

Para lineas/polilineas. Define la linea usando un
punto conocido, una distancia, un acimut vy el
gradiente de Ia linea. Al final de la linea se crea un
punto nuevo.

Para lineas/polilineas. Igual que Punto, azim, dist,
pendiente/Linea con pto,dir,dist y pen, pero usa
la diferencia de altura en lugar de la pendiente. Al
final de Ia linea se crea un punto nuevo.

Para arcos/polilineas. Define el arco usando tres
puntos conocidos.

Para arcos/polilineas. Define el arco con dos
puntos conocidos y un radio conocido.

Para todos los campos de puntos, es posible usar el Visor 3D para elegir el punto de

interés.

Tecla Descripcion

Guardar Para guardar la linea o arco en el trabajo de disefio.

Siguiente Para guardar |a linea o arco y permanecer en la pantalla. El ID de linea
se incrementa segun la plantilla de ID de linea.

Medir Para medir un punto de forma manual. Disponible cuando un campo
de punto esté resaltado.

Fn ID Individ y | Para cambiar entre introducir un ID de linea individual, diferente al de

Fn Ejecutar la plantilla de ID y al ID de linea actual definido por dicha plantilla.

Descripcion de los campos

Campo

Opcion

Descripcion

ID de Linea

Campo editable

El nombre de la linea nueva. Se utiliza la plantilla
de ID para lineas configurada. El ID se puede
modificar de las siguientes formas:

e Para iniciar una secuencia nueva de IDs de
linea, sobrescribir el ID Linea.

e Para un ID de punto individual, independiente
de la plantilla de ID Fn ID Individ. Fn Ejecutar
regresa al siguiente ID de Ia plantilla de ID
configurada.

Azimut

Campo editable

Acimut de Ia linea en el punto inicial.

Diferencia de
altura

Campo editable

Diferencia de altura del punto inicial al punto final
de la linea.

Pendiente

Campo editable

Pendiente de la linea del punto inicial al punto
final de la linea.

Distancia hori-
zontal

Campo editable

Distancia horizontal de cuadricula del punto inicial
al punto final de la linea.
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Crear nueva
polilinea - varios
segmentos

Crear nueva
polilinea - varios
puntos introducidos

Campo Opcion Descripcion

Longitud de |Campo informa- |Para lineas: Distancia horizontal de cuadricula

linea tivo entre dos puntos de la linea. Si no es posible
calcular la distancia, se visualiza ----- .
Para arcos. Distancia horizontal de cuadricula a lo
largo del arco entre los puntos. Si no es posible
calcular la distancia, se visualiza ----- .

Radio Campo editable |Radio del arco.

Punto inicial |Lista de seleccion |El primer punto que forma la linea.

Segundo Lista de seleccion |El punto medio que forma el arco.

punto

Punto final Lista de seleccion |El Ultimo punto que forma la linea.

ID de Punto Campo editable |Punto final de Ia linea definida. Disponible al crear
una linea con Método:Punto, azimut, dist, Ah o
Punto, azim, dist, pendiente.

Paso |Descripcion

1. En Crear una Polilinea seleccionar Varios segmentos.

2. Seleccionar el método que se usara para el primer segmento.

Consultar"Métodos para crear lineas, arcos y polilineas" para obtener la
descripcion de los métodos.

3. Teclear los valores para el primer segmento. Consultar'Creacion de una
nueva linea/arco” para una descripcion de los campos.

Siguiente para guardar el segmento.

5. Repetir el paso 2. a 4. hasta finalizar la introduccion de todos los segmentos.

Finalizar para guardar la polilinea.

En Crear una Polilinea seleccionar Varios puntos introducidos.

Tecla Descripcion

Guardar Para guardar la linea en el trabajo de disefio.

Fn ID Individ y | Para cambiar entre introducir un ID de linea individual, diferente al de
Fn Ejecutar la plantilla de ID y al ID de linea actual definido por dicha plantilla.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion
ID de Linea Campo editable |El nombre de la linea nueva. Se utiliza la plantilla
de ID para lineas configurada. El ID se puede
modificar de las siguientes formas:
e Para iniciar una secuencia nueva de IDs de
linea, sobrescribir el ID Linea.
e Para un ID de punto individual, independiente
de la plantilla de ID Fn ID Individ. Fn Ejecutar
regresa al siguiente ID de la plantilla de ID
configurada.
Crear linea Campo editable |Introducir una lista desde el trabajo de disefio y
con estos los caracteres para definir la linea.
puntos
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Crear Linea Desplz y
Ptos

Campo

Opcion

Descripcion

Al escribir los puntos separados entre si por un
punto, se agregan dichos puntos a la polilinea.
Ejemplo: Al introducir 1.3.5 se crea una polilinea
con los puntos 1, 3y 5 en ese orden.

Al escribir los puntos separados entre si por un
simbolo menos (-), se agregan todos los puntos
entre los dos puntos de Ia polilinea, segun el
orden del ID de los puntos introducidos.
Ejemplo: Al introducir 1-5 se crea una polilinea
con todos los puntos entre el 1 y el 5.
(& Solo es posible usar esta funcion con los
ID de puntos numéricos.

Al introducir () se crea un arco entre los puntos
que se encuentran fuera de (), a través del punto
que se encuentra dentro de ().

Ejemplo: Al escribir 1(3)5 se crea un arco de tres
puntos de 1 a 5, a través del punto medio 3.

Longitud de
linea

Campo informa-
tivo

Longitud calculada de la linea 2D, segun los
puntos seleccionados. Se usan las unidades de
distancia definidas en la configuracion.

=

La longitud de Ia linea se visualiza con las
unidades configuradas en Configuracion
Regional, pagina Distancia.

Tecla

Descripcion

OK

Para guardar la linea/puntos en el trabajo de disefo.

Pagina

Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion
ID de Linea Lista de seleccién |Para seleccionar una linea. Abrir la lista de selec-
cion para acceder a la pantalla Seleccidon de Linea
que muestra todas las lineas elegibles del trabajo
de disefo.
Objetos a Linea Solo para crear lineas.
crear
Puntos Solo para crear puntos.
Lineay puntos Para crear lineas y puntos.
Punto individual
Offset Campo editable |Desplazamiento perpendicular de Ia linea. A la
izquierda es negativo. A la derecha es positivo.
ID de Linea Campo editable |El nombre de la linea nueva. Se utiliza la plantilla
de ID para lineas configurada. Escribir el ID de
linea para cambiarlo.
ID punto Campo editable |ID del punto de la linea del punto inicial. Se usa la
inicial plantilla de Id para puntos configurada.
PK inicial Campo informa- |PK inicial de la linea.

tivo
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Campo Opcion Descripcion
PK Campo editable |PK de la posicidon actual a lo largo de la linea.

ID de Punto Campo editable |El nombre del punto nuevo. Utiliza Ia plantilla de
ID de puntos configurada. El ID se puede modi-
ficar de las siguientes formas:

e Sera posible Ia codificacion y el registro de
puntos de desplazamiento.

e Paraunnombre individual, independiente de la
plantilla de ID Fn Herram y después ID de
Punto individual. Fn Herram y después ID de
punto secuencial regresa al siguiente ID de la
plantilla de ID configurada.

Extender una

e . Paso |Descripcion
polilinea existente

1. Seleccionar en Seleccionar linea a extender la linea que se extendera.
2. OK.
3. Continuar con el mismo procedimiento para crear una nueva polilinea.

Consultar "Crear nueva polilinea - Varios segmentos".
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12 Conexiones - Asistente de conexion GS

Descripcion Este capitulo explica cobmo se puede conectar un controlador a una antena GNSS utili-
zando un asistente.

Acceso Seleccionar Leica Captivate - Inicio: Configuraciones\Conexiones\Asistente de
conexion GS.

& No disponible para CS35.

Asistente de
Conexién GS -

“1 Asistente de Conexion GS ’\-’ £ T @

Elija el tipo de receptor GS a usar

Paso 1 8)GS10 / G515
G514
G516
GS25
GS08plus
Atrés Siguiente
Tecla Descripcion
Atréas Para regresar a la pantalla anterior.
Siguiente Para confirmar los ajustes y continuar con la siguiente pantalla.
ASIStE!‘V[e de 9 Asistente de Conexién GS | = @
ConeXIOn GS - :Como quiere conectar con el GS?
Paso 2

@) Bluetooth

Cable

Atras Siguiente
Tecla Descripcion
Atras Para regresar a la pantalla anterior.
Siguiente Para confirmar los ajustes y continuar con la siguiente pantalla.

Siguiente paso
Siguiente cambia a la siguiente pantalla.

SI ENTONCES
la conexion es por cable |seguir las instrucciones de la pantalla.

conexion via Bluetooth la pantalla visualizada depende de que exista o0 no una
conexion GS previamente configurada.

Captivate, Conexiones - Asistente de conexion GS 131



Asistente de
Conexién GS -
Paso 3

Asistente de
Conexion GS -
Paso 4

La pantalla se visualiza si existe una conexion Bluetooth previamente configurada.

<1 Asistente de Conexion GS @ by TEeaing I
Conectado al receptor GS.
Pulse 'Finalizar' para terminar el asistente
Finalizar
Tecla Descripcion
Atras Para regresar a la pantalla anterior.
Buscar Para buscar un instrumento GS diferente.
Siguiente Para confirmar los parametros y continuar con la siguiente pantalla.

Siguiente paso

Seguir las instrucciones de la pantalla.

Esta pantalla se visualiza si NO existe una conexion Bluetooth configurada previa-

mente.

Desplazarse usando las teclas de flecha o el lapiz suministrado para seleccionar un

dispositivo Bluetooth.

1 Asistente de Conexién GS € ; Pinum @

Se encontraron los siguientes dispositivos

Pulse 'Siguiente’ para seleccionar el dispositivo resaltado.

Pulse 'Buscar’ para buscar de nuevo.

;'T_Nam::_z

Direccibn BT_Address 2

BT Name_3

Direccién BT_Address_3

BT _Name 4

Direccién BT_Address_4

fn Atras Buscar Siguiente  fn

Tecla Descripcion
Atras Para regresar a la pantalla anterior.

Buscar Para efectuar una nueva busqueda de un GS.
Siguiente Para conectar el equipo seleccionado y configurar la siguiente
pantalla.

Siguiente paso

Seguir las instrucciones de la pantalla.
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13

Conexiones - Asistente de conexion TS

13.1 Iniciar el asistente de conexion TS

Descripcion Este capitulo explica como se puede conectar un controlador a una estacion total utili-
zando un asistente.

Acceso Seleccionar Leica Captivate - Inicio: Configuraciones\Conexiones\Asistente de

Asistente de
Conexiona TS -
Paso 1

conexion TS.
& No disponible para CS35.

) . . & [T—
1 Asistente de Conexion a TS &E = = @
Seleccione la estacion total que desea usar

Fabricante

Modelo T511 /1515

Conectar usando Bluetooth
Atrés Siguiente
Tecla Descripcion
Atras Para regresar a la pantalla anterior.
Siguiente Para confrrmar los parametros y acceder a Ia siguiente pantalla.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Fabricante Lista de seleccion |Fabricante del instrumento.

Modelo Lista de seleccion [Modelo del instrumento.

Conectar Cable, Blue- Indica cébmo se conectara el instrumento. Las

usando tooth, Largo
alcance TS o
Radio externa

opciones disponibles dependen de la seleccién
efectuada en Modelo.

Pack de expan- |Solo es posible usar el CTR20 en el controlador.
sion CTR20 Para conectar un controlador con CTR20 conec-
tado a un TS con RH17/TCPS30 conectado.

& La configuracion offline es posible si se

conoce una direcciéon Bluetooth.

Siguiente paso
Siguiente cambia a la siguiente pantalla.
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13.2

Conexion utilizando cable

Descripcion

Asistente de
Conexiona TS -
Paso 2

Deben definirse los parametros de conexion.

“1 Asistente de Conexiona TS & [ S

o]

Confirme los pardmetros de la estacian total.

Baudios

Paridad

Bits de datos

Bits de parada
Control ded Flujo

Atras

Ninguno
8
1

Ninguno

Defecto

[_F]
@

Siguiente

Tecla Descripcion

Atréas Para regresar a la pantalla anterior.

Defecto Restablece los valores predefinidos para los campos.

Siguiente Para confrrmar los parametros y acceder a Ia siguiente pantalla.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Baudios De 1200 a 115200 | Frecuencia para la transferencia de datos desde el
instrumento hacia el dispositivo en bits por
segundo.

Paridad Ninguno, Par o |Revision de suma de error al final de un bloque de

Impar datos digitales.

Bits de datos |6, 7 08 Numero de bits en un bloque de datos digitales.

Bits de parada|l o 2 Numero de bits al final de un bloque de datos
digitales.

Control ded Ninguno o Activa el programa que controla el flujo de datos

Flujo RTS/CTS digitales entre dispositivos.

En el momento en que el instrumento/dispositivo
esté listo para recibir datos, declara Ia linea Ready
To Send para indicar que se encuentra listo para
la recepcion de datos. El equipo que envia los
datos lee esta linea en la entrada Clear To Send,
indicando que se encuentra listo para enviar los
datos.

Siguiente paso

Siguiente y seguir las instrucciones de la pantalla.
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13.3 Conexion utilizado Bluetooth

Descripcion El contenido de la pantalla depende de que exista un ID de conexion Bluetooth ID
disponible para el modelo del instrumento elegido.

Asistente de Esta pantalla se visualiza si el modelo del instrumento elegido tiene un ID Bluetooth
ConexionaTsS - previamente guardado.
Paso 2 Para una conexién CTR20, se visualiza la ultima estacién total con RH17/TCPS30 que
fue conectada.
<1 Asistente de Conexiona TS %, £ i3 @

Configurado actualmente para trabajar con la siguiente estacién total
Nombre BT Name 1
ID de Bluetooth BT _Address_1

Pulse 'Siguiente' para usar esta estacion total
Pulse 'Buscar' para buscar una estacién total diferente.

Atras Buscar Siguiente
Tecla Descripcion
Atréas Para regresar a la pantalla anterior.
Buscar Para buscar una estacion total diferente.

Para una conexion CTR20 también: Para revisar si el radio usado para
la conexion fue cambid.

Siguiente Para confirmar los parametros y continuar con la siguiente pantalla.

Siguiente paso
Seguir las instrucciones de la pantalla.

Conectar a Estaciéon  Esta pantalla se visualiza si el modelo del instrumento elegido NO tiene un ID Blue-
Total - Paso 2 tooth guardado previamente.
Desplazarse usando las teclas de flecha o el Iapiz suministrado para seleccionar un
dispositivo Bluetooth.

i > B ® He ooeee
“1 Conectar a Estacion Total &, = v @

7
Se han encontrado los siguientes dispositivos.
Pulse 'Siguiente' para seleccionar el dispositivo resaltado.
Pulse 'Buscar’ para buscar de nuevo.

BT _Name 2

Direccién BT_Address 2

BT_Name 3

Direccion BT_Address_3

BT_Name_4

Direccion BT_Address 4

fn Atras Buscar Siguiente  fn

Tecla Descripcion

Siguiente Para conectar el equipo seleccionado y configurar la siguiente
pantalla.

Buscar Para buscar una estacion total diferente.

Atras Para regresar a la pantalla anterior.

Siguiente paso
Seguir las instrucciones de la pantalla.
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13.4

Conexion utilizando la radio interna

Asistente de
Conexiona TS -

Descripcion de los campos

Paso 2 Campo Opcion Descripcion
Nimero de Campo editable |Numero de canal asignado.
canal
Configurar Remoto o Base |(@> Los modulos de radio modules dentro del
como controlador y el instrumento TS deben
estar configurados de forma opuesta.
Configurar el controlador como Remoto vy
el instrumento TS como Base.
Siguiente paso
Siguiente y seguir las instrucciones de la pantalla.
13.5 Conexion a Leica Legacy y estaciones totales de otros fabricantes
& Una vez que comience a trabajar con el CS, utilice siempre el controlador. No modifique
el software de la estacién total, con excepcion del puntero laser o de la activacién o
desactivacion de la plomada laser o de las guias luminosas en algunos modelos.
& Consultar "32.7 Conexion con otras estaciones totales" para informacion de las

Ajustes necesarios

funciones existentes.

Antes de usar cualquier Leica Legacy o estacion total de otros fabricantes, asegurarse
configurar los siguientes valores en el TS:

Instrumento Ajustes
Estacion total Leica 1. Ppm/escala de estacién total:
Legacy e Ppm atmosférico=0

e Ppm geométrico = 0 o factor de escala =1

Estos parametros garantizan que se calculen las coorde-

nadas correctas en el CS. Es posible aplicar los valores de

ppm geométrico o de factor de escala correspondientes,

Estos valores deben configurarse en el CS.

2. Parametros de comunicacion:

e Los parametros de comunicacion en el TS deben coin-
cidir con los parametros por defecto para el tipo de
instrumento en particular visualizado en el CS.

e Para instrumentos TPS1000 y TPS1100:

e configurar el modo de comunicacion como GSlI
e asegurarse de que el TS se encuentra en la pantalla

de medicién al intentar la conexién.
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Instrumento

Ajustes

Estacion total de otros
fabricantes - Topcon

1. Ppm/escala de estacion total:

e Ppm atmosférico =0

e Ppm geométrico = 0 o factor de escala =1

e (Constante de prisma = 0 (solo para instrumentos no
motorizados)

e El angulo vertical de la estacion total debe configu-
rarse como cenit para todos los instrumentos Topcon.

¢ La unidad angular debe ser la misma en la estaciéon
total y en el controlador

Estos parametros garantizan que se calculen las coorde-

nadas correctas en el CS. Es posible aplicar los valores de

ppm geométrico o de factor de escala correspondientes,

Estos valores deben configurarse en el CS.

. Parametros de comunicacién:

¢ Los parametros de comunicacion en el TS deben coin-
cidir con los parametros por defecto para el tipo de
instrumento en particular visualizado en el CS.

¢ En estaciones motorizadas Topcon, por ejemplo
GTS800 y anteriores, configurar los valores de comu-
nicacion por medio de Prog\Ext. Link\Setting\RS232.

¢ Parainstrumentos no motorizados, asegurarse de que
la estacion total local se encuentre en la pantalla de
medicion al intentar establecer la conexion.

. Modo de conexién externa

e Para conectar con estaciones totales Topcon motori-
zadas, por ejemplo GTS800 y anteriores, configurar el
modo de conexion externa por medio de Prog\Ext.
Link\Ejecutar

. Cable necesario:

¢ (able de datos TDS DB9 (148 SCGTSSOKTOP -
Topcon/Sokkia)

Estacion total de otros
fabricantes - Sokkia

. Ppm/escala de estacion total:

e Ppm atmosférico=0

e Ppm geométrico = 0 o factor de escala=1

e (onstante de prisma=0

¢ La configuracion para visualizar el angulo vertical debe
ser la misma en el CS y en la estacién total

Estos parametros garantizan que se calculen las coorde-

nadas correctas en el CS. Es posible aplicar los valores de

ppm geométrico o de factor de escala correspondientes,

Estos valores deben configurarse en el CS.

. Unidades:

e Para un instrumento Sokkia Set030R/220/010, la
unidad angular en la estacion total debe estar confi-
gurada como grados, minutos y segundos. La configu-
racion angular en el CS no tiene importancia.

. Parametros de comunicacién:

¢ Los parametros de comunicacion en el TS deben coin-
cidir con los parametros por defecto para el tipo de
instrumento en particular visualizado en el CS.

Captivate, Conexiones - Asistente de conexion TS 137




Instrumento

Ajustes

e Para todos los instrumentos Sokkia, asegurarse de
que el TS se encuentra en la pantalla de medicion al
intentar establecer la conexion.

e En las estaciones totales Sokkia motorizadas, confi-
gurar los siguientes valores adicionales de comunica-
cion: Comms mode: RS232C, Checksum: No y
Controller: 2 Way + Remote

e Para el Sokkia SRX configurar la correccion de inclina-
cion como : No para tener una conexion ininterrum-
pida. En la estacion total, acceder a Ajustes\Obs.
Condition\Tilt crn: No.

. Cable necesario:

¢ (able de datos TDS DB9 (148 SCGTSSOKTOP -
Topcon/Sokkia)

Estacion total de otros
fabricantes - Nikon

. Ppm/escala de estacion total:

e Ppm atmosférico =0

e Ppm geométrico = 0 o factor de escala=1

¢ (Constante de prisma=0

e La unidad angular debe ser la misma en la estacion
total y en el controlador

Estos parametros garantizan que se calculen las coorde-

nadas correctas en el CS. Es posible aplicar los valores de

ppm geométrico o de factor de escala correspondientes,

Estos valores deben configurarse en el CS.

. Parametros de comunicacién:

¢ Los parametros de comunicacion en el TS deben coin-
cidir con los parametros por defecto para el tipo de
instrumento en particular visualizado en el CS.

e Paratodos los instrumentos Nikon, asegurarse de que
el TS se encuentra en la pantalla de medicion al
intentar establecer la conexion.

. Cable necesario:

e (able de datos TDS DB9 (148 CNTG Nikon)
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14 Conexiones - Asistente de conexion CS

14.1 Iniciar el Asistente de conexion CS

Descripcion En este capitulo se explica la forma de configurar un TS para que sea controlado de
forma remota desde el CS.

Acceso Seleccionar Leica Captivate - Inicio: Configuraciones\Conexiones\Asistente de

Asistente de
Conexién aCs,

¢, Que software esta
funcionando en el
controlador?

Asistente de
Conexién aCs,
¢,Como quiere que el
controlador CS
conecte a la estacién
TS?

conexiéon CS.

@& No es posible usar un CS ejecutando Leica SmartWorx Viva para controlar de
forma remota a un TS que ejecute Leica Captivate.
) Asistente de Conexion a CS @ Q, El', clg:.g:;lgg @
JQue software esta funcionando en el controlador?
Leica Captivate
Otro software distinto de Leica Captivate
Atrés Siguiente

Tecla Descripcion
Atras Para regresar a la pantalla anterior.
Siguiente Para confirmar los ajustes y continuar con la siguiente pantalla.

Siguiente paso
Independientemente de la seleccién efectuada, Siguiente cambia a una pantalla en la
cual se debe elegir el tipo de conexion.

Hz 3999999 g

“1 Asistente de Conexion a CS Q Q, ﬂ v 9888919 @

iComo quiere que el contralador CS conecte a la estacion TS?
3
Conectar usando L

& TCPS30 (esta siendo usado con una controladora €S o un segundo
~ TCPS29/30)
TCPS29 (esta siendo usado con una controladora CS o un segundo
TCPS29/30)

TCPS28 (esta siendo usado con un segundo TCPS28)

TCPS27 (esta siendo usado con una segunda radio TCPS27)

Atrés Siguiente
Tecla Descripcion
Atras Para regresar a la pantalla anterior.

Siguiente Para confrrmar los parametros y acceder a Ia siguiente pantalla.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Conectar Indica cdbmo se conectara el instrumento.

usando (& Para (S35, solo es posible configurar
conexiones Bluetooth.
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Campo Opcion

Descripcion

externa
Cable

WLAN

Radio de TS,
Bluetooth, Radio

Cable RS232

Al elegir Radio externa, seleccione el tipo de
Radio externa utilizado.

Para TS16: Conexion de cable en serie

Para MS60/TS60: Conexion de cable USB Selec-
cionar Cable para una conexion por cable USB.
Usar los cables GEV234 (LEMO - USB), GEV237
(LEMO - LEMO) o GEV261 (cable combinado
RS232/USB).

Disponible cuando se activa Otro software
distinto de Leica Captivate en la pantalla ante-
rior.

Disponible en el MS60/TS60 para configurar una
conexion en serie.

Disponible cuando se activa Otro software
distinto de Leica Captivate en la pantalla ante-
rior. Ajustes necesarios en WincCE.

Siguiente paso

Siguiente cambia a la siguiente pantalla.

SI

ENTONCES

la conexion es por medio
de RadioHandle

Siguiente cambia a la siguiente pantalla.

El RadioHandle se detecta automaticamente si esta conec-
tado al TS. Se visualiza el nombre del RadioHandle.

Si el RadioHandle no esta conectado al TS, seleccionar
entonces el RadioHandle que se usa. Pulsar Siguiente.

&

El RH17 s6lo se puede conectar a un €S20 equi-
pado con un CTR20.

la conexion es por medio

Seleccionar el TCPS conectado y pulsar Siguiente.

de TCPS27/TCPS28 Consultar "14.2 Conexion utilizando TCPS".
la conexion es por medio |Seleccionar el TCPS conectado y pulsar Siguiente. No se
de TCPS29/TCPS30 requieren ajustes adicionales.

la conexion es por cable

Consultar "14.3 Conexién utilizando cable".

un MS60/TS60 esta
conectado usando cabley
se gjecuta Leica Captivate
en el controlador

el sistema configura todos los parametros para poder
conectarse a un CS, usando la interfaz USB desde el puerto
1.

un MS60/TS60 esta
conectado usando cabley
un software diferente a
Leica Captivate se gjecuta
en el controlador

e Para una conexion serie, consultar "14.3 Conexion utili-
zando cable".

e para una conexion USB, el sistema configura todos los
parametros para poder conectarse a un CS usando ala
interfaz USB desde el puerto 1.

conexion via Bluetooth

Siguiente cambia a la siguiente pantalla.
La conexion Bluetooth se establece automaticamente.
Pulsar Finalizar.

conexion via WLAN

habilitar y configurar WLAN desde WinCE.
Siguiente cambia a la siguiente pantalla.
Pulsar Finalizar.
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14.2 Conexion utilizando TCPS

Asistente de (& Esta pantalla es valida para TCPS27/TCPS28/TCPS29.

Conexion a TS Es posible cambiar el canal en el cual el TCPS transmite. Al cambiar los canales cambia
la frecuencia en la cual funciona el TCPS. Puede ser necesario habilitar multiples pares
de TCPS para trabajar simultdneamente en la misma area sin interferir uno con otro.

< Asistente de Conexiona TS (j {1 Viioas i Q)

Introducir el canal a usar. Confirme el mismo canal en la estacién total.

Tipo de radio TCPS

Nuimero de canal

Configurar como Base

Fn OK Siguiente  fn

Tecla Descripcion

Atras Para regresar a la pantalla anterior.

Siguiente Para confirmar los ajustes y continuar con la siguiente pantalla.
Fn Defecto Restablece los valores predefinidos para los campos.
Fn Guardar Para guardar los ajustes.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion
Tipo deradio |Campo informa- |Tipo de protocolo.
tivo

Nimero de Campo editable |Numero de canal asignado.

canal

Configurar Remoto o Base |EI TCPS dentro del controlador y el

como TS16/MS60/TS60 deben configurarse de forma
opuesta. Configurar el controlador como Remoto
y TS16/MS60/TS60 como Base.

Siguiente paso
Siguiente y seguir las instrucciones de la pantalla.
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14.3

Conexion utilizando cable

Asistente de
Conexién aCS -
Asegurese de tener
los mismos parame-
tros en el CS.

Valido para TS16/MS60/TS60.

Hz 0.0001 g

“1 Asistente de Conexion a CS Q Q !l!, vV 088891 @

iComo quiere que el controlador CS conecte a la estacidon TS?

Conectar usando

Asegurese de usar un cable que soporte conexion USB. Esto incluye los
siguientes cables GEV234, GEV237 y GEV261

Atras

Siguiente

Tecla Descripcion

Atréas Para regresar a la pantalla anterior.

Siguiente Para confirmar los ajustes y continuar con la siguiente pantalla.
Fn Defecto Restablece los valores predefinidos para los campos.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Baudios De 1200 a 115200 |Frecuencia para la transferencia de datos desde el
instrumento hacia el dispositivo en bits por
segundo.

Paridad Ninguno, Par o |Revision de suma de error al final de un bloque de

Impar

datos digitales.

Bits de datos

6,708

Numero de bits en un bloque de datos digitales.

Bits de parada

l1o2

Numero de bits al final de un bloque de datos
digitales.

Control ded
Flujo

Ninguno o
RTS/CTS

Activa el programa que controla el flujo de datos
digitales entre dispositivos.

En el momento en que el instrumento/dispositivo
esté listo para recibir datos, declara Ia linea Ready
To Send para indicar que se encuentra listo para
la recepcion de datos. El equipo que envia los
datos lee esta linea en la entrada Clear To Send,
indicando que se encuentra listo para enviar los
datos.

Siguiente paso

Siguiente y seguir las instrucciones de la pantalla.

Captivate, Conexiones - Asistente de conexion CS

142




15 Asistente de movil RTK

15.1 Informacion General

Descripcion Utilizando este asistente, podra definir los ajustes para un comportamiento moévil en
tiempo real rapidamente. Estos ajustes se almacenan en un perfil RTK.

Acceso Seleccionar Leica Captivate - Inicio: Configuraciones\Conexiones\Asistente de movil
RTK.

= Si el perfil RTK existe, el asistente inicia con la pantalla que se muestra en esta seccion.

Asistente de Movil
RTK

De lo contrario, el asistente inicia el proceso para crear un perfil RTK. En este caso,
consultar"15.2 Crear un nuevo perfil RTK".

Para CS35: La Asistente de Mavil RTK se reduce a parametros GS especificos. Usar
Win8 para el resto de los parametros necesarios. Al usar la Asistente de Mévil RTK, el
(S35 debe estar conectado fisicamente al GS.

2032783 m

9 Asistentede MovilRTK € 7 Liinm @
Uno o mas perfiles RTK ya existen. ;Que le gustaria hacer?
&) Crear un nuevo perfil

Cargar un perfil existente

Editar un perfil existente

Siguiente
Tecla Descripcion
Siguiente Para aceptar los cambios y continuar con la siguiente pantalla del
asistente.

Siguiente paso

El ID se puede modificar de las ENTONCES

siguientes formas:

crear una serie de parametros seleccionar Crear un nuevo perfil, pulsar
Siguiente y continuar con "15.2 Crear un
nuevo perfil RTK"

seleccionar parametros diferentes seleccionar Cargar un perfil existente,

pulsar Siguiente y continuar con "15.3
Cargar un perfil RTK existente".

editar un grupo existente de parametros |seleccionar Editar un perfil existente,
pulsar Siguiente y continuar con "15.4
Editar un perfil RTK existente".
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15.2

Crear un nuevo perfil RTK

Asistente de Movil
RTK,

Introduzca un
nombre parael nuevo
perfil RTK

Introducir un nombre y una descripcion para el nuevo conjunto de ajustes.

“1 Asistente de Movil RTK @ f Binem @
Introduzca un nombre para el nuevo perfil RTK
Nombre 123
Descripcion F
Atras Siguiente
Tecla Descripcion
Atréas Para regresar a la pantalla anterior.
Siguiente Para aceptar los cambios y continuar con la siguiente pantalla del
asistente.

15.3

Cargar un perfil RTK existente

Asistente de Movil
RTK,
Elija un perfil RTK

Seleccionar un perfil RTK existente de la lista de seleccion. Se muestran los perfiles que
coinciden con el instrumento utilizado.

- . 2 a 2D 3.2724
“1 Asistente de Movil RTK @ f wisom @

Elija un perfil RTK
Perfil RTK

Tipo de conexidn Radio
Atrds Eliminar Finalizar
Tecla Descripcion
Atras Para regresar a la pantalla anterior.
Eliminar Al pulsar esta tecla se elimina el perfil RTK que se muestra actual-
mente en Ia lista de seleccion.
Finalizar Para aceptar los cambios y regresar a Leica Captivate - Inicio.
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15.4 Editar un perfil RTK existente

Asistente de Movil Seleccionar de la lista de seleccion el perfil RTK que sera editado. Se muestran los
RTK, perfiles que coinciden con el instrumento utilizado.
Elija un perfil RTK

9 Asistente de MévilRTK () s, @
Elija un perfil RTK

Perfil RTK

Tipo de conexidn Radio

Crear una copia

Atras Eliminar Siguiente

Tecla Descripcion

Atréas Para regresar a la pantalla anterior.

Eliminar Al pulsar esta tecla se elimina el perfil RTK que se muestra actual-
mente en la lista de seleccion.

Siguiente Para aceptar los cambios y continuar con la siguiente pantalla del
asistente.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion
Crear una Casilla de verifica- | Crea una copia antes de que el proceso de edicion
copia cion comience.
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16 Conexiones - Asistente de Internet

Descripcion En este capitulo se explica la forma de conectar el controlador a Internet utilizando un
asistente y sin utilizar RTK.

Acceso Seleccionar Leica Captivate - Inicio: Configuraciones\Conexiones\Asistente de
Internet.

(&> Para (S35, Asistente de Internet no esta disponible. Usar Win8 para configurar
una conexion a Internet.

La pantalla que se visualiza varia.

SI Y ENTONCES
El Asistente de Internet se |se utiliza un CS el dispositivo de Internet se
inicia por primera vez puede conectar al
¢ Puerto del modem 3.5G
del CS
e Teléfono movil por Blue-
tooth
se utiliza un el dispositivo de Internet se
TS16/MS60/TS60 puede conectar a un teléfono

Bluetooth de tipo
¢ Dispositivo
GSM/GPRS/UMTS
¢ Dispositivo CDMA
la conexion de Internet no esta conectado e |a conexion de Internet se
esta configurada puede editar.
e |a conexion puede iniciar.

la conexion de Internet esta conectado ¢ |3 conexion de Internet se

estd configurada puede editar.

e |3 conexion se puede
detener.

Siguiente paso
Efectuar una seleccion, pulsar Siguiente y seguir las instrucciones de la pantalla.
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17

Conexiones - Todas las conexiones

17.1 Acceso a la configuracion de conexiones

Descripcion El instrumento presenta diversas conexiones que se pueden configurar para emplearse
con diferentes puertos y dispositivos.

Acceso Seleccionar Leica Captivate - Inicio: Configuraciones\Conexiones\Todas las

Parametros de
Conexion

conexiones.

La pantalla ofrece informacion general de todas las conexiones con el puerto y equipo
actualmente asignados.

Para un moévil RTK, esta pantalla presenta la pagina de la Conexiones de CS y de la
Conexiones de GS .

Para un GS08plus, esta pantalla presenta solo una pagina.
(&> Para (S35, solo es posible configurar conexionesEquipo movil GS y Estacién

Total.
: e o 17 2031891
“1 Parametros de Conexién @ s 1060596 @
Conexiones de €S Conexiones de GS Q\

Estacion Total

Dispositive TS1X BT Puerto Bluetooth
Equipo mévil GS

Dispositivo G510/GS15 Puerto Bluetooth

Entrada ASCII

Dispositiva Puerto

Puntos ocultos GS

Dispositive Disto Sigma Puerto Disto Intemo

; C:K" Editar Control Pagina  fn

Tecla Descripcion

OK Para regresar a la pantalla desde la cual se accedié a esta.

Editar Para configurar los parametros relacionados con la conexion resal-
tada. Consultar las secciones en este capitulo relativas a cada
conexion en particular.

Control Disponible para ciertos dispositivos conectados a determinadas

conexiones. Para configurar mas parametros relacionados con el
equipo resaltado.

Para MS60/TS60: Disponible al configurar la conexion GeoCOM como
Cable (USB) y WLAN. Para mostrar el IP y el puerto para conexiones
con equipos de otros fabricantes.

Fn Conectar y |Disponible para una conexion en tiempo real configurada para utilizar
Fn Desconect |[una conexion de Internet. Para conectarse o desconectarse de los
datos de referencia GNSS.
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17.2 CS Internet / Internet en GS / Internet en TS
17.2.1 Leica Captivate

Descripcion La conexion a Internet

¢ permite acceder a Internet usando el controlador (médem interno del CS) o el
instrumento mas un equipo de médem telefdnico.

e se puede usar con la conexion en tiempo real para recibir datos en tiempo real
desde, por ejemplo, un Ntrip Caster por medio de comunicacién a Internet.

Consultar"33 NTRIP via Internet" para mayor informacion acerca de Ntrip.

Los gjustes en esta pantalla definen el puerto y los parametros requeridos para

acceder a Internet.

Acceso Para CS:
e En Parametros de Conexion, pagina Conexiones de CS, resaltar CS Internet.
Editar.

Para CS - GS rover:
e En Parametros de Conexion, pagina Conexiones de GS, resaltar Internet en GS.
Editar.
Para CS - GS base:
e En Parametros Conexion Base, seleccionar Internet en GS. Editar.
Para TS:
e En Pardmetros de Conexion, resaltar Internet en TS. Editar.
Para CS35:
e Usar Win8 para configurar una conexion a Internet.
Para TS con GS:
e En Parametros de Conexion, pagina Conexiones de TS, resaltar Internet en TS.

Editar.
e En Parametros de Conexion, pagina Conexiones de GS, resaltar Internet en GS.
Editar.
C(’)n.exmn a Internet, “1 Conexion a Internet A B @
paglna Internet Internet Avanzado
Usar la conexién a Internet en el CS ||
Conectar usando Bluetooth 1 del CS
Dispasitivo Nokia Phone
ID de Bluetooth ~ ==ee-
Usar ID de usuario y contrasena
OK Buscar Dispositive  Pagina
Tecla Descripcion
OK Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se

accedio a esta.

Buscar Se utiliza para buscar todos los dispositivos Bluetooth disponibles. En
caso de encontrar mas de un dispositivo Bluetooth, se muestra una
lista de los dispositivos disponibles. Disponible al seleccionar Blue-
tooth 1 del CS o Bluetooth 2 del CS.

Dispositivo Para crear, seleccionar, editar o eliminar un dispositivo. Consultar
"19.2 Acceso a Dispositivos / Dispositivos Internet GPRS". Disponible
si Usar la conexién a Internet en el CS/Usar la conexién a Internet
en el GS/Usar la conexién a Internet en la TS se activa.

Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla. Disponible si Usar la
conexion a Internet en el CS/Usar la conexion a Internet en el
GS/Usar la conexion a Internet en la TS se activa.
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Descripcion de los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Usarlaconexiéna
Internet en el CS,
Usarlaconexidna
Internetenel GSo
Usarlaconexiona
Interneten la TS

Casilla de verifica-
cién

Activa la conexion a Internet.

Conectar usando

Modem del CS

Puerto RS232 del
CS

Bluetooth 1 del
CS y Bluetooth 2
del CS

Modem del CS
Puerto 1 del GS

Puerto 2 del GS

Puerto 3 del GS

Puerto 4 de GS

Bluetooth1de TS
y Bluetooth 2 de
TS

Los puertos disponibles para la conexién a
Internet.

Modem GSM interno del controlador.
El puerto RS232 en el controlador.

Los puertos Bluetooth en el controlador que
se usan para la funcion de conexion.

Para GS10/GS25: El puerto P1 fisico en el
instrumento.

Para GS15: El puerto LEMO rojo.

Para GS10/GS25: El puerto P2 fisico en la
carcasa.

Para GS15: El puerto LEMO negro.

Para GS10: El puerto P3 fisico en el instru-
mento.

Para GS15/GS25: El puerto para la ranura de
entrada de dispositivos.

Para GS25: El puerto fisico P4 en la carcasa.

Los puertos Bluetooth en el TS16 que se usan
para la funcion de la conexion.

Dispositivo

Campo informa-
tivo

Nombre del dispositivo seleccionado.

Usar IDdeusuario
y contrasefa

Casilla de verifica-
cion

En caso de activarlo, es posible introducir un
ID de usuario y una contrasena.

ID de Usuario

Campo editable

Algunos proveedores solicitan un ID de
usuario que permiten la conexion a Internet
usando GPRS. Preguntar a su proveedor si
debe utilizar un ID de usuario.

Es posible mostrar y ocultar el ID usuario.

Contrasefia

Campo editable

Algunos proveedores solicitan una contrasefia
para permitir la conexion a Internet usando
GPRS. Contacte con su proveedor en caso de
necesitar una contrasena.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Avanzado.
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Conexién a Internet,
pagina Avanzado

Descripcion de los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Usardireccion
IP estatica

Casilla de
verificacion

Para tener acceso a Internet se requiere una direcciéon
IP, la cual identifica el instrumento en Internet. Soélo
debera activarse esta opcion si existe una direccion IP
estatica disponible para el instrumento.

La direccion IP para tener acceso a Internet la propor-
ciona el proveedor de la red en forma permanente.
Cada vez que el instrumento intenta acceder a Internet
usando el equipo, la misma direccion IP identifica el
instrumento. Esta caracteristica es importante si el
instrumento se utiliza como un servidor TCP/IP.

Direccion IP

Campo
editable

Disponible al seleccionar Usar direccién IP estética. Se
utiliza para definir la direccion IP.

Usar DynDNS

Casilla de
verificacion

Disponible para conexién Internet en GS en la refe-
rencia.

Para configurar el servicio DNS dindmico. Este para-
metro ofrece acceso al flujo de datos RTK de un
servidor GS de referencia mientras use una direccion IP
dindmica. El pardmetro permite a los clientes TCP/IP
usar un dominio de Internet para dirigir un GS a una
direccion IP dinamica.

Usar carcasa: Se configura un GS en modo base con
una conexion a Internet usando GPRS. El GS tiene una
direccion IP diferete cada vez que la conexion a Internet
se establece o después de funcionar durante cierto
tiempo. El GS comprueba cada 12 minutos si la direc-
cion IP ha cambiado. De ser asi, el GS actualiza los para-
metros DynDNS.

ConsultarDynDNS para mayor informacion de DynDNS.

Proveedor de
servicios

Lista de
seleccion

Disponible al seleccionar Usar DynDNS. Seleccionar el

servicio DNS que se usara.

(& Registrar el servicio DynDNS seleccionado para
recibir un nombre de usuario y una contrasefia
y para crear un nombre host.

Nombre del
host

Campo
editable

Disponible al seleccionar Usar DynDNS. Teclear el
nombre de host que ha creado en el servicio DynDNS
en el cual se registro.

(& Los moviles pueden resolver los nombres de los
host. El uso de DynDNS es una forma sencilla de
ofrecer datos RTK desde un instrumento sin
necesidad de conocer la direccion IP actual.

Nombre de
usuario

Campo
editable

Disponible al seleccionar Usar DynDNS. Teclear el
nombre de usuario proporcionado por el servicio
DynDNS en el cual se registro.

Password

Campo
editable

Disponible al seleccionar Usar DynDNS. Teclear la
contrasefa proporcionada por el servicio DynDNS en el
cual se registro.

Siguiente paso

OK regresa a la pantalla en la cual se accedié a Conexidn a Internet.
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17.2.2 DynDNS

Uso con direccion IP  Objetivo
dinamica Para acceder a GS con una direccién IP dindamica usando un nombre host.

Concepto basico de DNS dinamico (DynDNS)

007047.001

a) GS con equipo de Internet
movil
b) ISP con servidor DNS

c) Firewall

d) Puerto 8245 o 80
e) Internet

f) checkip.dyndns.org
g) dyndns.com

Al usar una conexion de Internet movil, debe tener en cuenta dos tipos de restric-

ciones:

1) La primera se encuentra en los puertos de salida. Cuando el GS intenta acceder
a checkip.dyndns.org usa el puerto 8245. Para usar two-dns.de, una alternatva
a DynDNS.com, adicionalmente se requiere el puerto 80. Es importante que los
puertos 8245 y posiblemente el 80 estén abiertos para conexiones de salida,
dependiendo del servicio que use.

2) La segunda restriccion es para las conexiones de entrada. Si ha gestionado
conectar a DynDNS.com y asociar su direccion IP con su nombre de host, teori-
camente podria conectarse a él usando el nombre de host. En la practica, podria
enfrentar el problema de que los puertos no estén abiertos.

Mas bien, su ISP habra cerrado los puertos estandar: el puerto 80 para el acceso a

la interfaz web o el puerto 21 para el acceso a FTP.

Para acceder a Internet con un equipo movil o tarjeta SIM, se requiere un Access
Point Name, un nombre de usuario, una contrasefia y una lista de puertos de
entrada abiertos.

Imagine este APN como una subred para su teléfono que su ISP puede configurar,
por ejemplo cudles redes externas, servicios o puertos abiertos estan disponibles.
Generalmente, al usar equipos moviles o tarjetas SIM desde el mismo ISP, el APN es
el mismo para todos estos equipos.

Este perfil de APN define los puertos abiertos que puede usar al proporcionar datos
RTK desde su GS. Esto significa que ademas del APN, el nombre de usuario y la
contrasefa, también debe solicitar a su ISP una lista de puertos abiertos. Los
puertos abiertos se pueden configurar en el GS para el Base RTK 1y la
interfaz.Base RTK 2 El resto de los puertos en el GS no podran ser configurados ni
modificados.

(& Antes de configurar su instalacién de DynDNS, solicite una lista de los puertos

abiertos para el APN que desea usar.
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Configuracion de
Internet moévil y
DynDNS, paso a
paso

Resolucion de
problemas

Paso |Descripcion

1. Contacte a su proveedor de servicio de Internet y solicite el perfil APN para
su equipo movil o tarjeta SIM. Se le entrega un documento que contiene una
lista de todos los puertos abiertos para su APN.

2. Registrese en el servicio DynDNS de su preferencia.
Crear:

e Un nombre de usuario y contrasefa para su cuenta DynDNS.
e Un nombre de host para el GS.

3. Seleccionar Leica Captivate - Base\Configuraciones\Conexiones\Todas las
conexiones.
Resaltar Internet en GS vy pulsar Editar.

5. En la paginalnternet, activar Usar la conexion a Internet en el GS.
Seleccionar el equipo movil que usara.

6. En la paginaAvanzado, activar Usar DynDNS.
Seleccionar el Proveedor de servicios.
Introducir Nombre del host, Nombre de usuario y Password.

7. Para visualizar los detalles de su conexion movil a Internet:
Pulse (@ en la barra de iconos. Seleccionar Estado Internet.
Se visualiza la ultima direccion IP actualizada.

8. Seleccionar Leica Captivate - Base\Configuraciones\Conexiones\Todas las
conexiones.

9. Resaltar Base RTK 1 vy pulsar Editar.

10. Configurar la transmision de datos de correccion RTK y pulsar OK.

11. Pulsar Control.

12. Configurar Tipo de usuario: Servidor. Asegurarse de que el puerto TCP/IP
esta configurado como uno de los puertos listados como abiertos en su perfil
APN.
Configurar, el nimero de clientes que se pueden conectar a este puerto
simultaneamente para permitir que hasta diez moviles se conecten a un
puerto base RTK.

13. A partir de este momento puede recibir datos de correcciones RTK a partir

de su base usando el nombre host y el puerto RTK configurado.

* Pulse @ en la barra de iconos. Seleccionar Estado Internet. Comprobar que el
estado DynDNS se visualice como Activado. Comprobar que la direccion IP regis-
trada sea la correcta.

¢ Sitodo es correcto, pero no recibe datos del puerto que ha configurado para el flujo
de datos: Usar la herramienta DynDNS tool
http://www.dyndns.com/support/tools/openport.html e introducir la direccion IP
de su GS. Puede encontrar la direccion IP como se explica mas arriba. Introducir el
puerto con el cual desea establecer conexion. La herramienta le informa si este
puerto esta abierto. De lo contrario, cambiar el parametro del flujo de datos a un
puerto diferente.

Captivate, Conexiones - Todas las conexiones 152




17.3 Equipo mévil GS / Base GS
Descripcion Para conectar el controlador al sensor (la antena) ya sea en el equipo configurado
como base o como movil.

(& Para (S35, es posible elegir el parametro de Receptor. Solo es posible usar
conexiones Bluetooth. La conexién Bluetooth en si misma se debe configurar
en Windows.

Acceso Para movil RTK:

Conectar a Equip.
Moévil GS /
Conectar a la Base
GS

e En Parametros de Conexidn, pagina Conexiones de CS, resaltar Equipo movil
GS. Editar.

Para referencia RTK:

e En Pardmetros Conexion Base, seleccionar Base GS. Editar.

21 Conectar a Equip. Mévil G5 &, {1 Vi

Receptor

Conectar usando

OK

G510/ G515

Tecla Descripcion

OK Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se
accedio a esta.
Al cambiar el tipo de sensor, debe apagar Leica Captivate. Reiniciar
Leica Captivate antes de usar el sensor.

Buscar Se utiliza para buscar todos los dispositivos Bluetooth disponibles. En

caso de encontrar mas de un dispositivo Bluetooth, se muestra una
lista de los dispositivos disponibles. Disponible para
GS08plus/GS10/GS15/GS14/GS16/GS25 con Conectar

usando: Bluetooth.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Receptor Lista de seleccion |Seleccionar el modelo conectado.

Conectar Cable o Indica como se conectara el instrumento. Las

usando Bluetooth opciones disponibles dependen de la seleccién
efectuada en Receptor. La disponibilidad de otros
campos depende de la seleccion efectuada para
este parametro.

(&> Para (S35: Solo es posible usar
conexiones Bluetooth. Usar Windows para
configurar la conexion Bluetooth.

Ultimo equipo |Campo Disponible para movil RTK.

moévil usado |informativo Nombre del dispositivo Bluetooth seleccionado.
Ultima base |Campo Disponible para referencia RTK.

usada informativo Nombre del dispositivo Bluetooth seleccionado.
ID de Blue- Campo ID del dispositivo Bluetooth seleccionado.
tooth informativo
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17.4
17.4.1

Entrada ASCII
Configuracion de una conexion para entrada de datos ASCII

Descripcion

Acceso

Entrada ASCII,

pagina Entrada ASCII

La conexion de Entrada ASCII recibe mensajes ASCIl de equipos de otros fabricantes,
tales como ecosondas, barémetros, camara digitales, detectores de tuberias, conta-
dores Geiger. Los mensajes ASCIl se guardan como comentarios junto con el siguiente
punto y/o punto automatico medido.

Los parametros en esta pantalla definen el puerto y el equipo que se usaran, asi como
el tipo de mensajes ASCII que se escribiran como comentarios individuales.

Para movil RTK:
e EnParametros de Conexién, pagina Conexiones de CS, resaltar Entrada ASCII.
Editar.
Para CS35:
¢ No disponible. Usar Win8 para configurar una conexion.

9 Entrada ASCIl D% Domszm @
Entrada ASCII Anotacion 1 Anatacian 2 Anctacion 3 Anotacion 4

Guardar los datos ASCII recibidos

como anotacion.

Conectar usando :

Dispositive <Puerto R5232 del CS5>

Fn OK Dispositivo  Pagina  fn
Tecla Descripcion
OK Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se

accedio a esta.

Dispositivo Disponible al seleccionar Guardar los datos ASCII recibidos como
anotacion.. Para crear, seleccionar, editar o eliminar un dispositivo.
Consultar "19.2 Acceso a Dispositivos / Dispositivos Internet GPRS".
Péagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Fn Comandos |Para configurar un mensaje que se enviara al dispositivo a través del
puerto configurado.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion
Guardar los Casilla de verifica- |Activa la conexion para la entrada de datos ASCII.
datos ASCII cion
recibidos
como anota-
cion.
Conectar Bluetooth 1 del |Los puertos Bluetooth en el controlador que se
usando CS y Bluetooth 2 |usan para la funcion de conexion.
del CS
Puerto RS232 del |El puerto RS232 en el controlador.
Cs
Dispositivo Campo informa- |Nombre del dispositivo seleccionado para la
tivo entrada de datos ASCII.

Siguiente paso
Pagina cambia a la pagina Anotacion 1/Anotacion 2/Anotacion 3/Anotacion 4.
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Entrada ASCII, Descripcion de los campos
Pagina

Anotacion 1/ Campo Opcidn

Descripcion

Anotacién 2/ Guardar datos |Casilla de verifica-
Anotacién 3/ ASCllaesta |cidon
Anotacién 4 anotacion

Al activarla, los mensajes ASCII se guardan con la
anotacion seleccionada.

Desc Mensaje |Campo editable

Descripcion del mensaje ASCIl que se recibe. Esta
descripcion se visualiza en otras pantallas.

ID Mensaje Campo informa-
tivo

ID del mensaje para identificar un mensaje ASCII
en particular proveniente del dispositivo. El
mensaje se guardara con la anotacion. Es posible
utilizar los siguientes caracteres como filtro:

A Para aceptar cadenas de caracteres que inicien
con los caracteres subsecuentes. Por ejemplo, "1
acepta 12 pero no acepta el 21.

$ Para aceptar cadenas de caracteres que
terminen con los caracteres anteriores. Por
ejemplo, 1$ acepta 21 pero no acepta el 12.

. Para aceptar cualquier caracter excepto una
nueva linea.

[ ] Para aceptar un conjunto de caracteres. Por
ejemplo, [0-9] acepta todos los niumeros.

Cualquier caracter para aceptar cadenas que
incluyan el caracter en cualquier posicion. Por
ejemplo, 1 acepta 1234 4321 2134 pero no
acepta el 2345.

Prefijo Casilla de verifica-
'@<Desc>@' |cion

cuando se
escribe

Guarda la descripcion en Desc Mensaje como
prefijo en el mensaje ASCII. Este prefijo ayuda a
identificar mas facilmente las anotaciones regis-
tradas con un punto.

Siguiente paso

Pagina cambia a otra pagina en esta pantalla.
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17.4.2 Configuracion de un comando para el dispositivo

Acceso Para movil RTK:
e En Entrada ASCII, pagina Entrada ASCIl , Fn Comandos.

Epwar Comando a ) Enviar Comando a Dispo. -‘#‘- 8 5333‘252 @
Dis po. Introducir comande para enviar al dispositivo y pulsar 'Enviar'.
Comando 3
OK Enviar
Tecla Descripcion
OK Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se

accedio a esta.

Enviar Para enviar el comando al dispositivo.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Comando Campo editable |Un mensaje que se enviara al equipo a través del
puerto configurado al acceder a Ia aplicacion
Medir o Replanteo. Esto permite, por ejemplo, que
el dispositivo se encienda de forma remota. El
ultimo comando empleado que se introdujo se
recuerda como parte del estilo de trabajo activo.

17.5 Puntos ocultos GS

Descripcion Los equipos para medicion de puntos ocultos se usan para medir puntos que no se
pueden medir directamente con GNSS, por ejemplo las esquinas de edificios o arboles.
Las mediciones efectuadas con un dispositivo de medicion de puntos ocultos se trans-
fieren directamente al instrumento para el calculo de las coordenadas del punto
oculto. También es posible introducirlas por teclado.

Los parametros de esta pantalla definen el puerto, el equipo vy las calidades aproxi-
madas que se usaran para la conexion del punto oculto.

Acceso Para movil RTK:
e En Parametros de Conexion, pagina Conexiones de CS, resaltar Puntos
ocultos GS. Editar.
Para CS35:
¢ No disponible. Usar Win8 para configurar una conexion.
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Puntos Ocultos GS

Config. Puntos
Ocultos,
pagina Alturay
offsets

<1 Puntos Ocultos GS

Usar un dispositivo para la

medicién de puntos ocultos

Conectar usando

Dispositivo <Bluetooth 1 del C5>
OK Dispositivo

Tecla Descripcion

OK Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se
accedio a esta.

Buscar Disponible al seleccionar un puerto Bluetooth y un dispositivo. Se
utiliza para buscar todos los dispositivos Bluetooth disponibles. En
caso de encontrar mas de un dispositivo Bluetooth, se muestra una
lista de los dispositivos disponibles.

Dispositivo Para crear, seleccionar, editar o eliminar un dispositivo. Consultar

"19.2 Acceso a Dispositivos / Dispositivos Internet GPRS".

Descripcion de los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Usar un dispo-
sitivo parala

Casilla de verifica-
cion

Para calcular un punto oculto con altura. Activa la
conexion de punto oculto. En caso de no activar

medicion de esta opcion, los valores medidos se deben intro-
puntos ducir por teclado.
ocultos
Conectar Bluetooth 1 del |Los puertos Bluetooth en el controlador que se
usando CS y Bluetooth 2 |usan para la funcion de conexion.
del CS
Puerto RS232 del |El puerto RS232 en el controlador.
CS
Disto Interno El DISTO en el CS20.
Dispositivo Campo informa- |Nombre del dispositivo para punto oculto selec-
tivo cionado.
ID de Blue- Campo informa- |Disponible al seleccionar Bluetooth 1 del CS o
tooth tivo Bluetooth 2 del CS. ID Bluetooth del dispositivo
para punto oculto.
Tecla Descripcion
OK Para aceptar los cambios y regresar a Medir Punto Oculto.
Péagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Calcular altura
para puntos
ocultos

cion

Casilla de verifica-

Al activar esta casilla, se calculan las alturas
para los puntos inaccesibles
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Campo Opcion Descripcion

Usar offset de  |Casilla de verifica- |Al activar esta casilla, se agrega un desplaza-

distancia cion miento de distancia definido a la distancia
medida.

Offset Campo editable |Disponible al seleccionar Usar offset de

distancia. El desplazamiento de distancia se
agrega automaticamente a la distancia medida.

Usar offset
angular

Casilla de verifica-
cion

Al activar esta casilla, se agrega un desplaza-
miento angular definido.

El desplazamiento es un angulo entre el Norte
del equipo usado y el Norte geodésico

WGS 1984. El desplazamiento se aplica al medir
puntos inaccesibles usando un equipo con
capacidad para medir acimutes.

Si esta casilla no se activa, no se aplica despla-
zamiento angular alguno a la medicion de
acimut recibida a partir del equipo de medicion
de puntos inaccesibles.

Tipo

Permanente

Nuevo para cada
punto

Fija el método predeterminado para introducir
un desplazamiento de angulo.

Aplica un valor predeterminado para el angulo
de desplazamiento. El valor se puede cambiar.

Los valores de angulo de desplazamiento se
deben introducir para cada nuevo punto oculto.

Offset angular

Campo editable

Valor predeterminado para el angulo de despla-
zamiento.

Usar offset de
altura

Casilla de verifica-
cién

Al activar esta casilla, se agrega a la medicion
un desplazamiento de altura definido..

Si esta casilla no se activa, no se usan despla-
zamientos de altura. El resultado es la dife-
rencia de altura entre el centro del dispositivoy
el punto visado.

Tipo

Altura del dispo-
sitivo

Dispositivo y
altura prisma

Disponible al seleccionar Usar offset de altura.

Al medir puntos ocultos, es posible introducir la
altura del equipo para medir el punto oculto.
Esta opcidon debe usarse cuando el punto oculto
se pueda medir directamente usando el equipo
para este tipo de mediciones.

Al medir puntos inaccesibles, es posible intro-
ducir la altura del equipo de medicion del punto
inaccesible, asi como la altura del punto visado.
Usar esta opcion cuando no sea posible medir
directamente el punto inaccesible con un
equipo para este tipo de mediciones, pero que
sea posible usar un punto visado para calcular
la posicion.

Altura del dispo-
sitivo

Campo editable

Altura del dispositivo de medicién de puntos
ocultos. Esta altura serd la distancia desde el
terreno hacia el centro del dispositivo.

Altura de prisma

Campo editable

Distancia del punto inaccesible al punto visado.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Calidad de medicion.
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llustracion

PO
P1
P2

Punto conocido
Punto visado
Punto Inaccesible
Altura de PO

Distancia de
desplazamiento en
dispositivos de
medicion de puntos
ocultos

b AlturadeP2=a+dl+d4-d3

dl Altura del dispositivo: Altura del
dispositivo de medicion del punto
oculto sobre PO

d2 Distancia geomeétrica

d3 Altura del dispositivo: altura de P1
sobre P2

d4 Diferencia de alturas entre el disposi-
tivo de medicion de puntos ocultos y
P1

d5 Distancia horizontal

Se muestra un Leica DISTO como ejemplo
® PO
sL |
A
a a) Negativo Offset en distancia
b) Positivo Offset en distancia
c) Baston
Y d) Disto
PO Punto Inaccesible

GS_053
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17.6

Exportar trabajo

Descripcion

Acceso

Exportar Conexiones

La conexion Exportar trabajo permite exportar datos de un trabajo desde el instru-
mento a otro instrumento.

Los parametros en esta pantalla definen el puerto y el equipo al cual se exportan los
datos.

Para movil RTK:
e En Parametros de Conexion, pagina Conexiones de CS, resaltar Exportar
trabajo. Editar.
Para TS:
e En Parametros de Conexion resaltar Exportar trabajo. Editar.
Para CS35:
¢ No disponible. Usar Win8 para configurar una conexion.

2031964 m
1D 6.0835 m

“1 Exportar Conexiones @

©4E

Exportar trabajo al dispositivo

externo
Conectar usando

Dispositivo

0K

Puerto R5232 del CS

<Puerto R5232 del C5>

Dispositivo

Tecla

Descripcion

OK

accedio a esta.

Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se

Buscar

Disponible al seleccionar Bluetooth 1 del CS o Bluetooth 2 del CS. Se
utiliza para buscar todos los dispositivos Bluetooth disponibles. En
caso de encontrar mas de un dispositivo Bluetooth, se muestra una
lista de los dispositivos disponibles.

Dispositivo

Para crear, seleccionar, editar o eliminar un dispositivo. Consultar
"19.2 Acceso a Dispositivos / Dispositivos Internet GPRS".

Descripcion de los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Exportar
trabajo al
dispositivo
externo

Casilla de verifica-
cion

Activa la conexion.

Conectar
usando

Bluetooth 1 del
CS / Bluetooth 2
del CS o Blue-
tooth 1 de TS/
Bluetooth 2de TS

Puerto RS232 del
CS o Cable

Radio de TS

Los puertos Bluetooth en el contrlolador o en el TS
que se usa para la funcién de conexion.

El puerto RS232 en el controlador o en el TS.

Conexion hotshoe para RadioHandle. Este puerto se
encuentra en la parte superior de la cubierta lateral
para comunicacion.

Dispositivo

Campo informa-
tivo

Dispositivo asignado al puerto seleccionado en el
estilo de trabajo activo. El dispositivo seleccionado
determina Ia disponibilidad de los siguientes campos.
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17.7

Movil RTK

17.7.1 Configuracion de una conexion movil en tiempo real

Descripcion La conexion Tiempo Real permite configurar parametros relacionados con tiempo real.
Esto incluye definir los mensajes de tiempo real que se utilizaran y Ia base que se
empleara.

Acceso Para movil RTK:

Configuracion moévil
RTK,
pagina General

e En Parametros de Conexioén, pagina Conexiones de GS, resaltar Movil RTK.
Editar.

Los campos v las teclas disponibles en esta pantalla dependen de los parametros
seleccionados.

.z P o 2D 3.1990
1 Configuracién mévil RTK @ s weomssm @

Datos RTK Base RTK Red RTK Avanzado
Recibir datos RTK
Conectar usando Puerto RS232 CS
Dispasitivo RTK <Puerto RS232 del CS>
Formato de datos RTK Leica 4G

Usar sistema de coordenadas
automatico

Recibir infarmacion de la red RTK

OK Dispositivo  Pagina

Tecla Descripcion

OK Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se
accedio a esta.

Buscar Disponible al establecer la conexion via Bluetooth. Se utiliza para
buscar todos los dispositivos Bluetooth disponibles. En caso de
encontrar mas de un dispositivo Bluetooth, se muestra una lista de

los dispositivos disponibles.

Dispositivo Para crear, seleccionar, editar o eliminar un dispositivo. Consultar
"19.2 Acceso a Dispositivos / Dispositivos Internet GPRS".
(& Para (S35: Configurar teléfonos moviles Bluetooth y Blue-

tooth de corto alcance para aplicaciones TS en Win8.

Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Recibir datos |Casilla de verifica- |En caso de habilitarla, se activa la conexion movil

RTK cion en tiempo real.

Conectar Modem del CS Modem GSM interno del controlador.

usando
Puerto RS232 del |El puerto RS232 en el controlador. No disponible
Cs para GS08plus.
Bluetooth 1 del |Los puertos Bluetooth en el controlador usados

CSy para la conexion.
Bluetooth 2 del (&> Para (S35, solo es posible configurar las
CS conexiones Bluetooth.

Captivate, Conexiones - Todas las conexiones 161




Campo

Opcion
Internet 1 del CS,

Internet2del CSy
Internet 3 del CS

Puerto 1 del GS

Puerto 2 del GS

Puerto 3 del GS
Puerto 4 de GS
Internet 1 del GS,
Internet 2 del GS
y

Internet 3 del GS
Bluetooth 1de TS
Y

Bluetooth 2de TS
Internet 1 de TS,
Internet 2de TSy
Internet 3de TS

CS20 Médulo
RTK (CGR20)

Descripcion
Los puertos Internet en el controlador. Si estos
puertos no estan asignados a una conexion espe-

cifica, estos puertos son puertos remotos adicio-
nales.

Para GS10: El puerto P1 fisico en el instrumento.

Para GS14/GS16/GS15: El puerto LEMO rojo.
Para GS25: El puerto P1 LEMO fisico en la carcasa.

Para GS10: El puerto P2 fisico en la carcasa.
Para GS15: El puerto LEMO negro.

Para GS25: El puerto P2 LEMO fpisico en Ia
carcasa.

Para GS10: El puerto P3 fisico en el instrumento.
Para GS25: El puerto P4 LEMO fisico en la carcasa.

Los puertos de Internet en el
GS10/GS14/GS16/GS15/GS25. Si estos puertos
no estan asignados a una conexion especifica,
estos puertos son puertos remotos adicionales.

Los puertos Bluetooth en el TS que se usan para
la funcion de la conexion.

Los puertos Internet en el TS. Si estos puertos no
estan asignados a una conexion especifica, estos
puertos son puertos remotos adicionales.

Es posible conectar el CGR20 al CS20.

Dispositivo
RTK

Campo informa-
tivo

Dispositivo asignado al puerto seleccionado en el
estilo de trabajo activo. El dispositivo seleccio-
nado determina la disponibilidad de los siguientes
campos.

Formato de
datos RTK

Leica 4G

Leica

CMR/CMR+

Si un mountpoint ha sido elegido de una
tabla de origen de descarga durante el uso
del asistente de conexion RTK, se visualiza
el formato RTK que se us6 en el NTRIP
mountpoint.

=

El formato propio Leica de datos de tiempo real
GNSS que acepta GPS L1/ L2/ L5, GLONASS L1/L2,
Galileo E1/E5a/E5b/Alt-BOC y BeiDou B1/B2. Se
recomienda utilizar este formato al trabajar exclu-
sivamente con instrumentos Leica.

El formato propio Leica de datos en tiempo real
GNSS acepta GPS L1/L2 y GLONASS L1/L2. Se
recomienda utilizar este formato al trabajar exclu-
sivamente con instrumentos Leica.

CMR y CMR+ son formatos compactos utilizados
para transmitir datos a instrumentos de otras
marcas.
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Campo Opcion

RTCM v3

RTCM 18,19 v2

Descripcion

Mensaje conforme a RTCM version 2.x. Fase
portadora y pseudodistancia sin correccion.
También se genera el mensaje 3. Usar para opera-
ciones en tiempo real en la cuales las ambigle-
dades se resuelven en el movil. Precision en el
movil: 1-5 cm emc después de una solucion de
ambigliedades correcta.

Usar RTCM cuando se utilicen equipos moviles de
otros fabricantes.

Se usa para decodificar el RTCMv3 estandary los
mensajes RTCM v3 (MSM) de la base.

Mensaje conforme a RTCM version 3, el cual es un
nuevo estandar para transmitir informacion de
correcciones del sistema Global Navigation Sate-
llite System. Tiene mayor eficiencia que RTCM
v2.x. Acepta servicios de tiempo real con ancho
de banda reducido.

Tipos de mensajes para operacion GNSS en
tiempo real:

e 1001: Observables GPS en tiempo real s6lo en
L1l

e 1002: Observables GPS extendidas en tiempo
real sélo en L1

e 1003: Observables GPS en tiempo realen L1y
L2

e 1004: Observables GPS extendidas en tiempo
realenlLlylL2

¢ 1005: Antenna Reference Point para estacion
base en tiempo real

e 1006: ARP con altura de antena para estacion
base en tiempo real

e 1007: Descripcion de antena

e 1008: Descripcion de antena y numero de
serie

e 1009: Observables GLONASS en tiempo real
solo en L1

e 1010: Observables GLONASS extendidas en
tiempo real solo en L1

e 1011: Observables GLONASS en tiempo real en
L1ylL2

e 1012: Observables GLONASS extendidas en
tiemporealenlLly L2

Mensajes de red RTK segln el concepto de
Master-Auxiliary.

e 1014: Mensaje de datos de estacion auxiliar de
red.
Este mensaje contiene detalles de las esta-
ciones base de la red, como la estacion prin-
cipal (master) y sus coordenadas, asi como las
diferencias de coordenadas entre esta esta-
cion vy las auxiliares.
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Campo Opcion

Descripcion
e 1015: Mensgje de diferencias por correccion
ionosférica

¢ 1016: Mensaje de diferencias por correccion
geométrica

e 1021: Tranformacion Helmert/Abridged Molo-
densky

e 1022: Transformacion Molodensky-Badekas

e 1023: Mensaje de residuos de transformacion,

e representacion de cuadricula elipsoidal; acepta
el uso de CSCS/posicion y geoide/residuos de
altura

e 1024: Mensaje de residuos de transformacion,

¢ representacion de cuadricula plana; acepta el
uso de CSCS/posicion y geoide/residuos de
altura

e 1025: Tipos de proyeccion excepto LCC2SP,
oM

e 1026: Tipo de proyeccion Conica Conforme de
Lambert (LCC2SP)

e 1027:Tipo de proyeccion Oblicua de Mercator
(OM)

¢ 1029: Mensaje de cadena de texto Unicode

e 1032: Mensaje de la posicioén fisica de la esta-
cion de referencia

¢ 1033: Mensaje de descripcidon de receptor y
antena

e 1037: Mensaje GLONASS de diferencias por
correccion ionosférica (fase).

¢ 1038: Mensaje GLONASS de diferencias por
correccion geométrica (fase).

e 1039: Mensaje GLONASS de diferencias combi-
nadas por correccion ionosférica y geométrica
(fase).

e 1068: Mensaje GLONASS de diferencias por
correccion ionosférica (coédigo).

¢ 1069: Mensaje GLONASS de diferencias por
correccion geométrica (codigo).

e 1070: Mensaje GLONASS de diferencias combi-
nadas por correccion ionosférica y geométrica
(codigo)

e 1230: Desviaciones GLONASS

Valores de pseudodistancia y fase para L1 y L2.

Dependiendo del tipo de instrumento, se envian

los datos solo para Ll o parally L2.

Tipos de mensaje para operacion GNSS

universal en tiempo real, decodificando

desde RTCM v3 (MSM):

El receptor puede decodificar RTCM v3 (MSM).

e 1071: Seudo rangos GPS compactos (MSM1)
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Campo Opcion

Descripcion

1072: Seudo rangos GPS compactos (MSM2)

1073: Seudo rangos y rangos de fase GPS
compactos (MSM3)

1074: Seudo rangos y rangos de fase GPS
completos mas Carrier-to-Noise Ratio
(MSM4)

1075: Seudo rangos, rangos de fase y razon
de rangos de fase GPS completos y CNR
(MSMS5 )

1076: Seudo rangos y rangos de fase GPS
completos mas CNR, alta resolucion (MSM6)

1077: Seudo rangos, rangos de fase, razén de
rangos de fase GPS completos y CNR, alta
resolucion (MSM7)

1081: Seudo rangos GLONASS compactos
(MSM1)

1082: Seudo rangos GLONASS compactos
(MSM2)

1083: Seudo rangos y rangos de fase
GLONASS compactos (MSM3)

1084: Seudo rangos y rangos de fase
GLONASS completos mas CNR (MSM4)

1085: Seudo rangos, rangos de fase y razon
de rangos de fase GLONASS completos y CNR
(MSMS5)

1086: Seudo rangos y rangos de fase
GLONASS completos mas CNR, alta resolucion
(MSM6)

1087: Seudo rangos, rangos de fase, razén de
rangos de fase GLONASS completos y CNR,
alta resolucion (MSM7)

1091: Seudo rangos Galileo compactos
(MSM1)

1092: Seudo rangos Galileo compactos
(MSM2)

1093: Seudo rangos y rangos de fase Galileo
compactos (MSM3)

1094: Seudo rangos y rangos de fase Galileo
completos mas CNR (MSM4)

1095: Seudo rangos, rangos de fase y razén
de rangos de fase Galileo completos y CNR
(MSM5)

1096: Seudo rangos y rangos de fase Galileo
completos mas CNR, alta resoluciéon (MSM6)

1097: Seudo rangos, rangos de fase, razon de
rangos de fase Galileo completos y CNR, alta
resolucion (MSM7)

1121: Seudo rangos BeiDou compactos
(MSM1)
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Campo

Opcion

RTCM 1,2 v2

RTCM 9,2 v2

RTCM 20,21 v2

RTCM 1,2,18,19
v2

RTCM 1,2,20,21
v2

La disponibilidad de las siguientes opciones depende de la seleccion
efectuada para Seguimiento SBAS en la pagina Avanzado.

SBAS Automéa-
tico
WAAS

EGNOS

Descripcion

e 1122: Seudo rangos BeiDou compactos
(MSM2)

e 1123: Seudo rangos y rangos de fase BeiDou
compactos (MSM3)

e 1124: Seudo rangos y rangos de fase BeiDou
completos mas CNR (MSMW4)

e 1125: Seudo rangos, rangos de fase y razon
de rangos de fase BeiDou completos y CNR
(MSMS5 )

e 1126: Seudo rangos y rangos de fase BeiDou
completos mas CNR, alta resolucion (MSM6)

e 1127:Seudo rangos, rangos de fase, razéon de
rangos de fase BeiDou completos y CNR, alta
resolucion (MSM7)

Precision en el movil:
e Solo para Ll:0.25-1memc.

e Parallyl2:1-5cmemcdespués de una
solucion de ambigliedades correcta.

Mensaje conforme a RTCM version 2.x. Correc-
ciones GPS diferenciales y delta diferenciales
También se genera el mensaje 3. Usar para DGPS.
Precision en el movil: 0.25 - 1 m emc.

Mensaje conforme a RTCM versién 2.x. Correccion
GPS parcial y correcciones GPS delta diferencial.
También se genera el mensaje 3. Usar para DGPS
con un canal de datos lento al existir interfe-
rencia. Precision en el movil: 0.25 - 1 m emc.

Mensaje conforme a RTCM version 2.x. Correc-
ciones de fase portadora en tiempo real y correc-
ciones de pseudodistancias de alta precision.
También se genera el mensaje 3. Se emplea para
operaciones en tiempo real. Precision en el movil:
1 - 5 cm emc después de una solucion de ambi-
gliedades correcta.

Disponible para referencia RTK. Mensaje
conforme a RTCM versién 2.x. Es una combinacion
de RTCM 1,2v2 y RTCM 18,19 v2.

Disponible para referencia RTK. Mensaje
conforme a RTCM version 2.x. Es una combinacion
de RTCM 1,2 v2 y RTCM 20,21 v2.

Hay seguimiento de los satélites SBAS y el servicio
SBAS usado se elige automaticamente.

Hay seguimiento de satélites Wide Area Augmen-
tation System.

Hay seguimiento de satélites European Geosta-
tionary Navigation Overlay System.
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Configuracion moévil
RTK,
pagina Base RTK

Campo Opcion Descripcion
MSAS MTSAT Satellite-based Augmentation System
donde MTSAT significa Multi-functional Transport
SATellite
GAGAN Hay seguimiento de satélites GPS Aided Geo
Augmentation Navigation.
Version RTCM |1.x, 2.1, 2.2 0 Disponible cuando el Formato de datos RTK
2.3 seleccionado es un formato RTCM version 2. Se
debe emplear la misma version en la referencia y
en el movil.
Bits por byte |6 u 8 Define el nimero de bits/byte en el mensaje RTCM

entrante.

Usar sistema

Casilla de verifica-

Disponible para Formato de datos RTK: RTCM v3

Solo registrarlo
Solo mostrarlo

Mostrar y regis-
trar

de coorde- cion o Leica 4G. Para configurar un sistema de coor-

nadas auto- denadas RTCM recibido de una red de estaciones

matico de referencia como el sistema de coordenadas
activo.

Recibir infor- |Casilla de verifica- | Disponible para Formato de datos RTK: RTCM v3

macion dela |cion o Leica 4G. Activa un mensaje de informacion

red RTK (Mensaje 1029 RTCM).

Comporta- Lista de seleccion |Disponible al seleccionar Recibir informacién de

miento lared RTK.

El mensaje de informacion se registra en un
archivo de texto.

El mensaje de informacion se visualiza en el
instrumento.

El mensaje de informacion se visualiza en el
instrumento vy se registra en un archivo de texto.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Base RTK.

Descripcion de los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Equipo en la
base

Lista de selec-
cion

Tipo de instrumento empleado en Ia base. Si el
formato de datos en tiempo real contiene informa-
cion del tipo de instrumento, se aplican algunas
correcciones basadas en esta informacion para
ofrecer resultados correctos. Los formatos de
datos en tiempo real Leica, Leica 4G, CMR/CMR+
y RTCM v3 contienen esta informacion. Estas
correcciones son importantes al usar equipos de
otros fabricantes como referencia.

Antena de la
base

Lista de selec-
cion

Antena empleada en la base. Si el formato de
datos en tiempo real contiene informacion de la
antena, se aplican algunas correcciones basadas
en esta informacion para ofrecer resultados
correctos. Los formatos de datos en tiempo real
Leica, Leica4G, CMR/CMR+y RTCM v3 contienen
esta informacion.
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Configuraciéon moévil

RTK,
pagina Red RTK

De 0 a3l

De 0a 1023
De 0 a 4095

Campo Opcion Descripcion
(& Silos datos de referencia estan corregidos

por valores absolutos de calibracion de Ia
antena y una antena Leica estandar se usa
en el movil, seleccionar ADVNULLAN-
TENNA como antena de la base.

La base RTK |Casilla de verifi- |Al activarla, es posible introducir un ID.

esta enviando |cacion

un ID dnico

ID de labase |Campo editable |EIID especial de la estacidon de referencia a partir

RTK de la cual se reciben datos en tiempo real. Los

valores minimos y maximos permitidos varian.

Para Formato de datos RTK: Leica y Formato de
datos RTK: CMR/CMR+.

Si Versiéon RTCM: 2.x.

Para Formato de datos RTK: Leica 4G y Formato
de datos RTK: RTCM v3.

Siguiente paso
Pagina cambia a la pagina Red RTK.

< Configuracién mévil RTK () Biwnm @

Datos RTK Base RTK Red RTK Avanzado

Usar red RTK

Tipo de red Cercana

Enviar ID de usuario

OK GGA Pagina

Tecla Descripcion

OK Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se
accedio a esta.

Fn GGA Para activar el envio de un mensaje GGA para redes RTK. Consultar
"17.7.3 Configuracion del envio de mensajes para aplicaciones de
redes de estacion de referencia".

Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Usar red RTK

Casilla de verifi-
cacioén

Si esta activada, es posible usar una red RTK.

Tipo de red

Define el tipo de red de referencia que se utilizara.
Consultar la documentacion SmartNet para
descripciones mas detalladas.
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Campo

Opcion
Cercana

i-MAX

MAX

VRS

FKP

Descripcion

El movil envia su posicion usando un mensaje NMEA
GGA a SmartNet. Desde esta posicion, SmartNet
determina la referencia en la red de referencia ma
cercana al movil. Las correcciones de dicha refe-
rencia se envian al movil. Valido para todos los
formatos de datos de tiempo real.

En caso de elegir esta opcion, se debe activar un
mensaje NMEA GGA usando Fn GGA.

Correcciones individualizadas Master-AuXiliary. El
movil envia su posicion usando un mensaje NVEA
GGA a SmartNet, donde se calculan las correc-
ciones del Master-Auxiliary. SmartNet individualiza
las correcciones, lo que significa que determina las
correcciones mas adecuadas para ese movil.

En caso de elegir esta opcion, es posible activar un
mensaje NMEA GGA usando Fn GGA.

Correcciones Master-AuXiliary

Generalmente, el movil no envia su posicion al
SmartNet. SmartNet calcula y envia las correc-
ciones Master-Auxiliary al movil.

El movil considera de forma individual las correc-
ciones para su posicion, lo que significa que deter-
mina cudles son las correcciones mas adecuadas.
Las correcciones se envian en RTCM v3 con
mensajes de tipo 1015/1016.

En caso de elegir esta opcion, es posible activar un
mensaje NMEA GGA usando Fn GGA.

Virtual Reference Station. En caso de elegir esta
opcion, se debe activar un mensaje NMEA GGA
usando Fn GGA. Consultar "17.7.3 Configuracion
del envio de mensajes para aplicaciones de redes
de estacion de referencia".

Parametros de correccion de area. Derivado del
aleman: FlachenKorrektur Parameter

Enviar ID de
usuario

Casilla de verifi-
cacioén

Activa el envio de un mensaje NMEA propio de
Leica que define el usuario.

ID de Usuario
1yIDde
Usuario 2

Campo editable

Los Ids de usuario especifico que seran enviados
como parte del mensaje NMEA propio de Leica. De
forma predeterminada, se despliega el nimero de
serie del instrumento.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Avanzado.
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Configuracion maévil
RTK,
pagina Avanzado

Descripcion de los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Calcular posi-
ciones XRTK

Casilla de veri-
ficacion

Para activar o desactivar un tipo de posicién RTK de
menor precision, tipicamente de 5 - 10 cm, propor-
cionando automaticamente mayor disponibilidad
para posiciones de fase fija con una fiabilidad de
99%. Recomendado al trabajar en ambientes con
cobertura densa.

=

Para mensajes NMEA, las posiciones medidas
con el modo xRTK se indican como fijas.

Usar Smart-
Link

Casilla de veri-
ficacion

Disponibilidad:
* Para GS10/GS15 o GS25
e Para todos los formatos RTK
¢ Independientemente de los parametros xRTK y
de los parametros SBAS

Para activar y desactivar usando correcciones
Terrastar para para conectar huecos de correcciones
RTK para largos periodos, por ejemplo 10 minutos.
Terrastar es un servicio de aumento GNSS que trabaja
con satélites de transmision geoestacionarios.

Usar SmartLink para trabajar durante mas tiempo sin
el uso consecuente de la infraestructura RTK.

=

Las senales de satélites GPS L5, Galileo
E5a/E5b/Alt-BOC y BeiDou B2 no estan dispo-
nibles en modo SmartLink.

Los parametros en Seguimiento de Satélites
no se modifican.

&

La funcionalidad SmartLink requiere de
licencia.

=

Seguimiento
SBAS

SBAS Auto-
matico
WAAS
EGNOS
MSAS

GAGAN

Permite configurar el sistema SBAS (Space-Based
Augmentation System) para ofrecer correcciones
adicionales junto con las sefiales GPS. También deno-
minado como un Satellite-Based Augmentation
System, SBAS ofrece mediciones corregidas por
tiempo v distancia calculadas por una red de esta-
ciones terrenas retransmisoras y satélites geoesta-
cionarios. Un SBAS puede corregir problemas como el
retraso atmosférico, una geometria pobre de saté-
lites y un posicionamiento incorrecto de los mismos.

Hay seguimiento de los satélites SBAS y el servicio
SBAS usado se elige automaticamente.

Hay seguimiento de satélites Wide Area Augmenta-
tion System.

Hay seguimiento de satélites European Geostatio-
nary Navigation Overlay System.

MTSAT Satellite-based Augmentation System donde
MTSAT significa Multi-functional Transport SATellite

Hay seguimiento de satélites GPS Aided Geo
Augmentation Navigation.

Siguiente paso

Pagina cambia a otra pagina en esta pantalla.
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17.7.2

Configuracion con teléfono movil digital y radio

Descripcion

Procedimiento en
campo, paso a paso

17.7.3

Un estacionamiento ideal para trabajar en tiempo real sera aquel que combine una
radio y un teléfono movil digital para aprovechar las ventajas de ambas tecnologias. Es
posible usar el radio en sitios donde se reciban las sefiales de radio. La ventaja consiste
en que la transmision de datos por radio es gartuita. Si el canal de radio no funciona,
cuando el movil sale del alcance debido a una obstruccion, cambiar al teléfono moévil
digital para completar las mediciones. Este cambio permite alcanzar una maxima
productividad y reducir los costos con aplicaciones en tiempo real.

Paso |Descripcion

1. Estacionar una base.

2. En la base, conectar un teléfono movil digital a uno de los puertos vy el radio
a otro puerto.

Configurar ambas conexiones en la base.

Iniciar la base. Los datos de tiempo real se transmiten en los dos puertos
simultaneamente, empleando dispositivos diferentes.

5. Estacionar un movil.

En el movil, conectar un teléfono movil digital a uno de los puertos y el radio
a otro puerto.

7. Utilizar dos estilos de trabajo para configurar ambas conexiones en el movil.

8. Iniciar el movil empleando la conexién para el teléfono movil digital o la
conexion para la radio.

9. En el movil, cambiar el estilo de trabajo en uso para cambiar entre el teléfono
movil digital o la radio. No es necesario regresar a la base.

Configuracion del envio de mensajes para aplicaciones de redes de
estacion de referencia

Descripcion

Acceso

Enviar GGA en NMEA

La mayor parte de las redes de estaciones de referencia requieren de una posicion
aproximada del movil. Para aplicaciones de redes de estaciones de referencia, el movil
marca a la red y envia su posicion aproximada a través de un mensaje GGA NMEA.

De forma predeterminada, al seleccionar una red de estaciones de referencia el instru-
mento envia automaticamente mensajes GGA con las posiciones actualizadas.

En algunos paises, las normas de levantamientos topograficos sefialan que solo se elija
una posicién determinada, la cual se envia a la red de estaciones de referencia como
un mensaje GGA a través de la conexidon de tiempo real cada cinco segundos.
Consultar "E.3 GGA - Datos fijos del sistema de posicionamiento global" para mayor
informacion acerca del formato del mensaje GGA.

En Configuracién mévil RTK, pagina Red RTK, pulsar Fn GGA.

9 Enviar GGA en NMEA € % ownm @
Posicion GGA a enviar : el trabajo

ID de Punto TPS4

X 150.0000 m

Y 50.0000 m

Altura 100.0000 m
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Tecla

Descripcion

OK

Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se
accedio a esta.

Ultimo

Disponible para Posicion GGA a enviar: Posicién Gltima o actual.
Para usar las mismas coordenadas en el mensaje GGA que las utili-
zadas la ultima vez que el instrumento se empled en una aplicaciéon
de redes de referencia. Esta funcion es posible cuando las coorde-
nadas de la posicion de una estacion de referencia previamente utili-
zada se encuentren guardadas todavia en la memoria interna.

Aqui

Disponible para Posicion GGA a enviar: Posicién Gltima o actual.
Para usar las coordenadas de la posicion actual de navegacion en el
mensaje GGA.

Fn Coord

Disponible para Posicion GGA a enviar: Desde el trabajo. Para visua-
lizar otros tipos de coordenadas. Las coordenadas locales estaran
disponibles cuando se encuentre activo un sistema de coordenadas
local.

Fn Alt Elips y
Fn Altura

Para cambiar entre altura elipsoidal y ortométrica. Disponible para
coordenadas locales.

Descripcion de los campos

Campo

Opcion Descripcion

Posicion GGA
aenviar

Automaético La posicion actual del moévil se envia a la red de
estaciones de referencia. La actualizacién de
posicion se envia cada 5 segundos.

Desde el trabajo |Es posible elegir un punto del trabajo en ID de
Punto. La posicion de este punto se envia a la red
de referencia cada 5 segundos.

Posicion dltima o |La ultima posicion usada en una aplicacion de red
actual de referencia o la posicién actual de navegacion
se puede elegir usando Ultimo o Aqui. La posiciéon
seleccionada se envia cada 5 segundos.

Ninguno No se enviard mensaje GGA alguno a la red de
estaciones de referencia.

ID de Punto

Lista de seleccion |Disponible para Posicion GGA a enviar: Desde el
trabajo.

Las coordenadas del punto se envian en el
mensaje GGA.

Captivate, Conexiones - Todas las conexiones 172




17.8

Base RTK 1/ Base RTK 2

&

Descripcion

Acceso

Parametros Base
RTK (1)/
Parametros Base
RTK (2),

pagina General

No disponible para GS08plus.

La conexion Tiempo Real permite configurar parametros relacionados con tiempo real.
Estos parametros incluyen la definicion de mensajes de tiempo real, los intervalos de
datos y el time slicing. En el instrumento es posible configurar hasta dos conexiones
en tiempo real.

Para estacion base RTK:

e En Paradmetros Conexién Base resaltar Base RTK 1. Editar.

(&> Se pueden conectar dos dispositivos de tiempo real a dos puertos diferentes,
por gjemplo un radio y un teléfono movil digital. En la referencia, los dos dispo-
sitivos pueden operar simultaneamente. Resaltar Base RTK 2 y pulsar Editar
para configurar una segunda conexion de tiempo real.

Los campos y paginas disponibles en esta pagina dependen de los parametros selec-
cionados.

202927 m

< Parametros Base RTK (1) () seem @
Datos RTK Frecuencia de datos Time slicing
Transmitir datos RTK

Conectar usando Puerto 3 del GS

Dispasitive <Puerto 3 del GS>
Usar antena externa en G515
Formato de datos RTK Leica
OK Dispositivo  Pagina
Tecla Descripcion
OK Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se

accedio a esta.

Dispositivo Disponible para Conectar usando: Puerto 1 del GS/Puerto 2 del
GS/Puerto 3 del GS/Puerto 4 de GS/Radio del GS/Modem del GS.
Para crear, seleccionar, editar o eliminar un dispositivo. Consultar
"19.2 Acceso a Dispositivos / Dispositivos Internet GPRS".

Péagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Transmitir Casilla de verifica- |Activa la conexion de la base en tiempo real.
datos RTK cion

Conectar Puerto 1 del GS |Para GS10: El puerto P1 fisico en el instrumento.
usando

Para GS14/GS16/GS15: El puerto LEMO rojo.

Para GS25: El puerto P1 LEMO fisico en la carcasa.
Puerto 2 del GS |Para GS10: El puerto P2 fisico en la carcasa.

Para GS15: El puerto LEMO negro.

Para GS25: El puerto P2 LEMO fisico en la carcasa.
Puerto 3del GS |Para GS10: El puerto P3 fisico en el instrumento.

Para GS15/GS25: La ranura de entrada para
dispositivo.
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Campo

Opcion
Puerto 4 de GS

Internet 1 del GS,
Internet 2 del GS

y
Internet 3 del GS

Radio del GS
Modem del GS

Descripcion
Para GS25: El puerto P4 LEMO fisico en la carcasa.

Los puertos de Internet en el
GS10/GS14/GS16/GS15/GS25. Si estos puertos
no estan asignados a una conexion especifica,
estos puertos son puertos remotos adicionales.

Disponible para G514/GS16.
Disponible para GS14/GS16.

Dispositivo

Campo informa-
tivo

Dispositivo asignado al puerto seleccionado en el
estilo de trabajo activo.

Formato de
datos RTK

Leica, Leica 4G,
CMR/CMR+,
RTCM v3,

RTCM 18,19 v2,
RTCM 1,2 v2,
RTCM 9,2 v2,
RTCM 20,21 v2,
RTCM 1,2,18,19
v2

RTCM v3 (MSM)

Para obtener informacion de los formatos de
datos de tiempo real, consultar "17.7.1 Configu-
racion de una conexion movil en tiempo real".

Consultar "17.7.1 Configuracién de una conexion
movil en tiempo real" para obtener informacion
de leste formato de datos de tiempo real.
RTCM v3 (MSM) genera observables GNSS para
el receptor de forma universal para alcanzar la
condicion entrante cuando mas GNSS vy sus
senales quedan disponibles.

Codifica las observaciones en bruto de todas las
senales GNSS con seguimiento y las proporciona
como correcciones RTK

RTCM v3 (MSM) y RTCM v3 se tratan de forma
separada.

Version RTCM

1.x,2.1,2.20
2.3

Disponible cuando el Formato de datos RTK
seleccionado es un formato RTCM version 2. Se
debe emplear la misma version en la referencia y
en el movil.

Usar antena
externa en

GS15

Casilla de verifica-
cion

Disponible para Conectar usando: Puerto 3 del
GS. Permite usar la radio externa/antena GSM en
el GS15 para dispositivos en ranura.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Frecuencia de datos.

Captivate, Conexiones - Todas las conexiones

174




Parametros Base
RTK (1)/
Parametros Base
RTK (2),

pagina Frecuencia

de datos

Descripcion

Para todos los formatos de datos de tiempo real, algunas partes del mensaje pueden
tener salida en intervalos diferentes.

Los parametros en esta pantalla definen los intervalos de salida para las diversas
secciones del formato seleccionado de los datos en tiempo real. Los campos disponi-
bles en esta pantalla dependen del parametro seleccionado para Formato de datos
RTK en Pardmetros Base RTK (1)/Parametros Base RTK (2).

Descripcion de los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Formato de
datos RTK

Campo informa-
tivo

Formato de datos seleccionado.

Datos

De 0 a2 60 seg

Intervalos para la transmision de observaciones.
Para aplicaciones estandar, los pardmetros
predeterminados resultan adecuados pero se
pueden modificar para aplicaciones especiales.
Ademas, se efectla una revision para las combi-
naciones permitidas.

Tipo de
mensaje

Compacto

Extendido

El tipo de mensaje de RTCM v3y Leica 4G.

Adecuado para aplicaciones estandar.

Para Formato de datos RTK: RTCM v3 (MSM),
codificados segiin MSM3. Consultar"Configura-
cion movil RTK, pagina General".

Para Formato de datos RTK: RTCM v3 (MSM),
codificado segun MSM5. Consultar"Configuracion
movil RTK, pagina General".

Coordenadas

De 10 a 120 seg

Intervalo para la transmisién de las coordenadas
de la referencia.

Informacion

De 10 a 120 seg

Desactivado

Intervalo para la transmision de la informacion de
la estacion base, como el ID de punto.

Disponible para RTCM v3 (MSM). No se envia
mensaje alguno con informacién de descriptores
del receptor ni de la antena. Predeterminado para
Tipo de mensaje: Compacto.

Fin de
mensaje

Nada o CR

Para agregar un retorno de carro (Carriage
Return) al final del mensaje de tiempo real.

Messages to
be streamed
(local coordi-
nates will be
computed
using the
coordinate
system on the
GS sensor)

Lista de seleccion

Disponible para Version RTCM: 2.3. Mensajes
enviados con el mensaje de coordenadas.

ID de la base
RTK

Campo editable

Identificacion para una estacion base. Se
convierte a un formato compacto y se envia con
los datos de tiempo real en todos los formatos de
datos de tiempo real. Es diferente al ID de punto
de Ia estacion base.

Captivate, Conexiones - Todas las conexiones

175




Parametros Base
RTK (1)/
Parametros Base
RTK (2),

pagina Time slicing

Campo

Opcion

De0a3l
De0a 1023
De 0 a 4095

Descripcion

Al trabajar con diversas estaciones de referencia
en modo time slicing en la misma frecuencia, se
requiere un ID de la estacion base. En este caso,
el ID de la estacion base desde la cual se aceptan
los datos debe teclearse en el movil.

Los valores minimos y maximos permitidos varian.
Para Leica y CMR/CMR+.

Para cualquier formato de RTCM version 2.

Para Leica 4G, RTCM v3 y RTCM v3 (MSM).

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Time slicing.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Usar time Casilla de verifica- | Posibilidad de enviar mensajes de tiempo real con
slicing cion retraso. Esta funcion se requiere cuando se

envian mensajes de tiempo real desde diferentes
estaciones base en un mismo canal de radio. Time
slicing opera para todos los tipos de dispositivos.

esta base

El contenido de la
lista de seleccion
depende de los
parametros defi-
nidos en Total de
estaciones base
en uso.

Total de esta- (2,304 Numero de estaciones base en uso desde las
ciones base cuales se transmiten mensajes de tiempo real.
en uso

Time Slotpara |2,3 04 El time slot representa el retraso de tiempo

actual. El nimero de time slots posibles sera el
numero de estaciones base en uso. El retraso del
tiempo es igual a 1 s dividido entre el nimero
total de estaciones base. Si se emplean dos esta-
ciones base, el retraso del tiempo sera de 0.50 s.
Por lo tanto, los time slots seran cada 0.00 s y
cada 0.50 s. Con tres estaciones base, el retraso
sera de 0.33 s. Los time slots seran cada 0.00 s,
0.33 sy cada 0.66 s.

Siguiente paso

Pagina cambia a otra pagina en esta pantalla.
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17.9 NMEA 1/ NMEA 2

= No disponible para GS08plus.

= Para GS08plus, es posible efectuar la transmision de mensajes GGA en operaciones de
redes RTK.

Descripcion National Marine Electronics Association ha desarrollado una norma para mensajes

relacionada con la industria electrénica marina. Los mensajes NMEA se han aceptado
como el estandar para compartir informacién especifica de datos entre organismos
desde finales de la década de los 70. Consultar"Apéndice E Formatos de mensajes
NMEA" para una descripcion detallada de cada mensaje NMEA.

Los parametros en esta pantalla definen el puerto, el equipo y el tipo de mensaje que
se usaran para la conexion NMEA Out.

Es posible configurar hasta dos conexiones de salida NMEA. Cada conexion de salida
NMEA puede dar salida a diferentes mensajes con intervalos distintos y con Identifica-
dores de emisor también diferentes. La salida de mensajes NMEA es simultanea en
ambos puertos.

Las pantallas para los parametros de ambas conexiones NMEA son idénticas, con
excepcion del titulo - Salida NMEA 1 y Salida NMEA 2. Para simplificar, de aqui en
adelante se usa el titulo Salida NMEA 1.

Acceso Para movil RTK:
e En Paradmetros de Conexion, paginaConexiones de GS, resaltar NMEA 1 o
NMEA 2. Editar.

Para CS35:
¢ No disponible. Usar Win8 para configurar una conexion.

Salida NMEA 1 < salida NMEA 1 Q7 E S @
Enviar mensajes NMEA desde
receptor GS
Conectar usando
Dispositivo <Puerto 1 del GS>
Version NMEA 4.0 (extendido)

Usar un ID de interlocutor definido

Messages to be streamed (local
coordinates will be computed using
the coordinate system on the GS

OK Mensajes Dispositivo
Tecla Descripcion
OK Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se

accedio a esta.

Mensajes Para configurar los mensajes NMEA que tendran salida, los intervalos
y el método para el contador de tiempo. Consultar el parrafo
"Mensajes NMEA".

Dispositivo Para crear, seleccionar, editar o eliminar un dispositivo.
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Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Enviar Casilla de verifica- | Activa |a salida de mensajes NMEA.
mensajes cion

NMEA desde

receptor GS

Conectar Puerto 1 del GS |Para GS10/GS25: El puerto P1 fisico en el instru-
usando mento.
Para GS14/GS16/GS15: El puerto LEMO rojo.
Puerto 2 del GS |Para GS10/GS25: El puerto P2 fisico en la carcasa.
Para GS15: El puerto LEMO negro.
Puerto 3del GS |Para GS10: El puerto P3 fisico en el instrumento.
Para GS15/GS25: La ranura de entrada para
dispositivo.
Puerto 4 de GS  |Para GS25: El puerto fisico P4 en la carcasa.
GS BT El puerto Bluetooth en el GS.
Internet 1 del GS, |Los puertos Internet en el
Internet 2 del GS, |GS10/GS514/GS16/GS15. Si estos puertos no
Internet 3 del GS |estan asignados a una conexion especifica, estos
puertos son puertos remotos adicionales.
Radio del GS Disponible para GS14/GS16.
Modem del GS Disponible para GS14/GS16.
Dispositivo Campo informa- |Generalmente RS232 se usa para transferir

tivo

mensajes NMEA.

Version NMEA

4.0 (extendido)

4.1 (compacto)

Compatible de forma inversa con NMEA en Leica
Captivate version 5.0 mas soporte BeiDou.

Salida de mensajes mas compactos que en Leica
Captivate version 5.0 y acepta BeiDou.

Usar un ID de
interlocutor

Casilla de verifica-
cion

Al activar esta casilla, es posible introducir un ID
emisor definido por el usuario. De lo contrario, se

definido usa el ID de emisor NMEA estandar:
GN = Global Navigation Satellite System
= GPS con GLONASS/Galileo/BeiDou en cual-
quier combinaciéon
GP  =solo GPS
GL = GLONASS
GA = Galileo
BD = BeiDou
ID Emisor Campo editable |Disponible al seleccionar Usar un ID de interlo-

cutor definido. Aparece el principio de cada
mensaje NMEA.

Messages to
be streamed
(local coordi-
nates will be
computed
using the
coordinate
system on the
GS sensor)

Campo informa-
tivo

Mensajes NMEA seleccionados para la salida.
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Informacion general de los mensajes NMEA dependiendo de los parametros

Mensaje GPS GNSS GPS GNSS
NMEA v4.0 NMEA v4.1
GGA SGPGGA SGNGGA SGPGGA SGNGGA
GGK SGPGGK SGNGGK SGPGGK SGNGGK
GGK_PT SPTNL,GGK SPTNL,GGK SPTNL,GGK SPTNL,GGK
GGQ SGPGGQ SGNGGQ SGPGGQ SGNGGQ
SGPGGQ
SGLGGQ
SGAGGQ
$SBDGGQ
GLL SGPGLL SGNGLL SGPGLL SGNGLL
GNS SGPGNS SGNGNS SGPGNS SGNGNS
GSA SGNGSA SGPGSA SGPGSA SGNGSA
GSV SGPGSV SGPGSV SGPGSV SGPGSV
SGLGSV SGLGSV
SGAGSV SGAGSV
SBDGSV SBDGSV
LLK SGPLLK SGNLLK SGPLLK SGNLLK
SGPLLK
SGLLLK
SGALLK
SBDLLK
LLQ SGPLLQ SGNLLQ SGPLLQ SGNLLQ
SGPLLQ
SGLLLQ
SGALLQ
SBDLLQ
RMC SGNRMC SGNRMC SGNRMC SGNRMC
VTG SGPVTG SGNVTG SGPVTG SGNVTG
ZDA SGPZDA SGPZDA SGPZDA SGPZDA
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Mensajes NMEA Esta pantalla muestra los mensajes que pueden tener salida, los mensajes que tiene
salida actualmente, los intervalos de salida y el método para temporizar la salida.

< Mensajes NMEA

GGK

@ 2031590 m @ -
[ - 10 6.0931 m Y i

Usar No Frecuencia ---- Salida ----

GGK_PT

Usar No Frecuencia ---- Salida ----

GGQ

Usar No Frecuencia ---- Salida ----

GLL

Usar No Frecuencia ---- Salida ----

GNS

Usar No Frecuencia ---- Salida ----

Fin 0K

Editar Todo Usar Fn

Tecla

Descripcion

OK

Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se
accedio a esta.

Editar

Para configurar la salida del mensaje resaltado. Consultar el
parrafo"Mensaje NMEA a Enviar".

Todo y
Ninguno

Para activar y desactivar la salida para todos los mensajes.

Usar

Para activar y desactivar la salida del mensaje resaltado.

Siguiente paso

S|l un mensaje ENTONCES

NMEA

no sera configurada |OK cierra la pantalla.

sera configurada resaltar el mensaje y Editar.
Mensaje NMEA a “ Mensaje NMEA a Enviar @ ' 53252::: @

Enviar

Enviar el mensaje GGA

Enviar mensaje

Intervalo

Inmediatamente

1.0s

Mo enviar mensajes si se excede la

tolerancia

0K

Tecla

Descripcion

OK

Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se
accedio a esta.

Descripcion de

los campos

Campo

Opcion Descripcion

Usar mensaje
NMEA

Casilla de verifica- | Al activar esta casilla, se utiliza la salida del
cion mensaje NMEA seleccionado.
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Campo Opcion Descripcion
Enviar Inmediatamente |El mensaje NMEA se crea en cuanto la informacion
mensaje esta disponible. Se envia en el intervalo de tiempo

En punto guar-
dado

real definido en Intervalo.
El mensaje NMEA se envia al guardar el punto.

Si el intervalo definido en Intervalo es
menor que las épocas de la actualizacion
de pantalla, el calculo interno de posi-
ciones se cambia para permitir el intervalo
especificado de posiciones NMEA. La
actualizacion de la pantalla no se modifica.

=

Tipo de Punto

Todos los puntos

Soélo ptos.
ocupados

Solo ptos. auto-

Disponible para Enviar mensaje: En punto guar-
dado.

Define el tipo de puntos para los cuales se envia
el mensaje NMEA.

El mensaje NMEA se envia cuando se guarda cual-
quier tipo de punto.

El mensaje NMEA se envia cuando se guarda un
punto medido de forma manual.

El mensaje NMEA se envia cuando se guardan los

maticos puntos automaticos.
Intervalo De 0.05s a Disponible a menos que Enviar mensaje: En
3600.0s punto guardado.
Define los intervalos con los cuales se crearan los
mensajes NMEA.
No enviar Casilla de verifica- | Al activar esta casilla, es posible definir el CQ de

mensajes sise
excede la tole-
rancia.

cion

control.

Control de
calidad de

Sélo posicion,
Sélo altura o
Posicion y Altura

Disponible al seleccionar No enviar mensajes si
se excede la tolerancia..

Activa un control para Ia calidad de las coorde-
nadas. Si la calidad de coordenadas de la posicion
y/o el componente de altura excede el limite defi-
nido en Limite de calidad, los mensajes NMEA no
tendran salida.

Limite de
calidad

Campo editable

Disponible al seleccionar No enviar mensajes si
se excede la tolerancia..

Limite para la calidad de coordenadas hasta el
cual tendran salida los mensajes NMEA.

Siguiente paso

Paso |Descripcion
1. OK regresa a Mensajes NMEA.
2. OK regresa a la pantalla en la cual se accedié a Mensajes NMEA.
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17.10

Remoto (OWI)

&

Descripcion

Acceso

No disponible para GS08plus.

La conexion remoto permite:

e controlar el instrumento empleando un dispositivo diferente al controlador, por
gjemplo, un PC. Se pueden emplear comandos de Outside World Interface o Leica
Binary 2 para controlar el instrumento a través del puerto remoto. La documenta-
cion de OWIly LB2 esta disponible, bajo pedido, con su representante Leica Geosys-
tems.

e solicitar un registro de mensaje de un cliente remoto a través de un mensaje OWI.
El registro de mensajes contiene un historial de mensajes de advertencia y lineas
de mensajes.

¢ l|adescarga de datos directamente desde el dispositivo de memoria del instrumento
a Infinity a través de un puerto serie del PC. No es necesario retirar el CS del instru-
mento.

La configuracion de esta pantalla define el puerto vy el dispositivo para emplear por el
control remoto.

Un puerto configurado como puerto remoto se puede emplear para la salida de
entrada de eventos o mensajes de notificacion meteoroldgicos o de inclinacion.

Los comandos OWI que se presentan a continuacion estan protegidos por una contra-
sefia. Consultar"28.3 Cargar licencias" para mayor informacion de las contrasefas. Los
comandos LB2 correspondientes también estan protegidos. Si estos comandos OWI
han sido activados con una contrasefa, se indica en Info de Leica Captivate.

e AHT e DPM e GLL » POB ¢ RTK
¢ ANT e GGCA * GNS * POE e TPV
e CNF e (GCK ¢ LLK * POQ e USR
e DCF e GGK(PT) * LLQ * POS
e DCT e GCQ ¢ NET * RMC

Para movil RTK:
e EnParametros de Conexion, pagina Conexiones de GS, resaltar Remoto (OWI).
Editar.
Para CS35:
¢ No disponible. Usar Win8 para configurar una conexion.
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Conexiones Remotas

owl

" . 2D 2.8356
“1 Conexiones Remotas OWI @ s waesem @

GSPortl

Conexion Intermet en GS Dispositivo -

GS Port 3

Conexion Remaoto (QWI) Dispositivo -

GS BT

Conexién Remoto (OWI) Dispositivo -

Fin OK Dispositivo Fn

Tecla Descripcion

OK Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se
accediod a esta.

Control Para configurar mas parametros.

Dispositivo Disponible a menos que se use una conexion de Internet. Para crear,

seleccionar, editar o eliminar un dispositivo. Consultar "19.2 Acceso
a Dispositivos / Dispositivos Internet GPRS".

Descripcion de los metadatos

Metadatos Descripcion

Conexion Conexion configurada para los puertos. Cualquier puerto que no esté
configurado, automaticamente se asigna a la conexion remoto.

Dispositivo Hardware conectado al puerto seleccionado.
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17.11

Salida PPS

&

Descripcion

&

Acceso

Salida PPS,
pagina Salida PPS

La salida PPS es una interfaz opcional que requiere un puerto especial.

PPS significa pulso por segundo. Este es un pulso que tiene salida en un intervalo de
tiempo especifico. El pulso se puede usar para activar otro equipo. Ademas, es posible
dar salida a un mensaje de notificacion a través de los puertos GS25 P1, P2, P3, P4 o
BT cuando se genera una salida PPS.

Por ejemplo, en aplicaciones de fotografia aérea, se puede configurar una camara
aérea para que tome una fotografia cada vez que reciba un pulso del instrumento.

Los ajustes en esta pantalla definen el puerto de salida y los parametros para la opcion
PPS. Esta pantalla queda disponible si el instrumento esta habilitado con un puerto de

salida PPS.

Esta opcidn solo esta disponible en el GS25.

Para movil RTK:

e En Parametros de Conexion, pagina Conexiones de GS, resaltar Salida PPS.

Editar.
< Salida PPS i s i @
Salida PPS Notificacion
Salida de PPS (pulso por segundo) ||
desde el GS
Frecuencia 1.0s
Polaridad Polo positivo

OK Pagina
Tecla Descripcion
OK Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se
accedio a esta.

Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Salida de PPS |Casilla de verifica- | Al seleccionar esta casilla, se activa la salida PPS y

(pulso por cion es posible configurar los parametros necesarios.

segundo)

desde el GS

Frecuencia De 1.0 s a 20.0 s |Intervalo para la salida de los pulsos.

Polaridad Polo negativo y |Medicion del tiempo a partir del limite negativo o
Polo positivo del limite positivo del pulso.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Notificacion.
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Salida PPS,
pagina Notificacién

Tecla Descripcion

OK Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se
accedio a esta.

Péagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion
Enviar notifi- |Casilla de verifica- | Al seleccionar esta casilla, se activa la salida de un
cacién en cion mensaje de notificacion con cada salida PPS.

cadasalidade
PPS

Consultar"Apéndice H Formato de mensaje de
notificacion de salida PPS" para mayor informa-

cion acerca del formato del mensaje.

Conectar Puerto 1 del GS, |Los puertos en el GS25 usados para la conexion.
usando Puerto 2 del GS,
Puerto 3del GS o
Puerto 4 de GS
GS BT Los puertos Bluetooth en el GS25 que se utili-
zaran para la conexion.
Dispositivo Campo informa- |Hardware conectado al puerto seleccionado.

tivo

Notificacion

Lista de seleccion

El mensaje puede generarse en formato ASCll o

binario.

Siguiente paso

Pagina cambia a otra pagina en esta pantalla.
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17.12

Entrada de Eventos 1/Entrada de Eventos 2

&

Descripcion

&

Entrada de Eventos
1/

Entrada de Eventos
2,

pagina Entrada de
Eventos

La entrada de eventos es una interfaz opcional que requiere un puerto especial.

La interfaz para entrada de eventos permite registrar los pulsos que se envian desde
los dispositivos conectados al instrumento. Es posible sobreponer posteriormente
estos registros a los datos cinematicos procesados y las posiciones en las cuales se
llevaron a cabo los eventos se pueden interpolar en Infinity. Los eventos registrados
durante operaciones de tiempo real también se pueden exportar a un archivo ASCII,
empleando un archivo de formato adecuado. Ademas, es posible dar salida a un
mensaje de notificacion a través de los puertos GS25 P1, P2, P3, P4 o BT ofreciendo
informacion acerca del evento ocurrido. Es posible utilizar un puerto configurado como
puerto remoto para dar salida al mensaje de notificacion.

Por ejemplo, en aplicaciones de fotografia aérea, se puede conectar una camara aérea
al puerto de entrada de eventos. En el momento en que se abra el diafragma, se regis-
tran las posiciones en las cuales se presento el evento.

Los gjustes en esta pantalla definen los parametros de entrada para la opcion de
entrada de eventos. Esta pantalla queda disponible si el instrumento cuenta con un
puerto para entrada de eventos.

Esta opcién solo esta disponible en el GS25.

“1 Entrada de Eventos 1 sty ot |l @

Entrada de Eventos Valores Bias Notificacion
Recibir pulsos de entrada de L
eventos

Infarmacion a guardar Hora,posicién,velocidad,...

Polaridad Polo negativo
Tolerancia de precision 0 seg
Descripcion -
OK Pagina
Tecla Descripcion
OK Para aceptar cambios y regresar a la pantalla desde la cual se accedié
a esta.
Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Recibir pulsos |Casilla de verifica- | Al seleccionar esta casilla, se activa la deteccion y
de entrada de |cidn el registro de eventos que se estan enviando a los
eventos puertos de entrada de eventos y es posible confi-
gurar los parametros necesarios.

Informacién a |Hora,posi- Es posible registrar el tiempo, la velocidad y Ia

guardar cién,velo- calidad de coordenadas en diversas combina-
cidad,CQ, ciones.
Hora,posi-

cién,velocidad,
Hora,posiciéon o
Hora
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Campo Opcion

Descripcion

Polaridad Polo negativo o
Polo positivo

Polaridad segun el dispositivo en uso.

Tolerancia de |Campo editable
precision

Si dos o mas eventos ocurren durante el tiempo
definido en seg, se registra el primero de ellos.
Introduzca O para aceptar todos los eventos. El
tiempo de registro mas corto es de 0.05 seg.

Descripcion  |Campo editable

Registra hasta cuatro lineas de datos con el
registro del evento. Usar la descripciéon para dife-
renciar entre los dos registros de eventos en caso
de usar simultaneamente dos puertos para
entrada de eventos.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Valores Bias.

Entrada de Eventos

1/ Tecla Descripcion

Entrada de Eventos OK Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se
2, accedio a esta.

pagina Valores Bias Péagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de los campos

Campo Opcion

Descripcion

Bias externo |Campo editable

Define un valor de calibracion en ns segun el
dispositivo de eventos externo vy el cable
empleado.

Bias interno  |Casilla de verifica-
definido por |ci6n
usuario

Al activar esta casilla, es posible configurar
valores personalizados de calibracion para un
instrumento especifico.

Si esta casilla no se activa, se usan los valores por
defecto de calibracion para el instrumento en
particular.

Bias interno  |Campo editable

Disponible al seleccionar Bias interno definido
por usuario. Define el valor particular de calibra-
cién en ns para el instrumento.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Notificacion.
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Entrada de Eventos
1/
Entrada de Eventos
2,
pagina Notificacién

Tecla Descripcion

OK Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se
accedio a esta.

Péagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion
Enviar notifi- |Casilla de verifica- | Al seleccionar esta casilla, se activa la salida de un
cacién en cion mensaje de notificacion con cada entrada de
cada Entrada evento. Consultar"Apéndice G Formato de
de Evento mensaje de notificacion de entrada de eventos"
para mayor informacion acerca del formato del
mensaje.
Conectar Puerto 1 del GS, |Los puertos en el GS25 que se utilizaran para la
usando Puerto 2 del GS, |conexion.
Puerto 3del GS o
Puerto 3 del GS
GS BT Los puertos Bluetooth en el GS25 que se utili-
zaran para la conexion.
Dispositivo Campo informa- |Hardware conectado al puerto seleccionado.

tivo

Notificacion

Lista de seleccion

El mensaje puede generarse en formato ASCll o
binario.

Siguiente paso

Pagina cambia a otra pagina en esta pantalla.
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17.13

Estacién Total

Descripcion

Acceso

Conectar a Estacién
Total

Los parametros en esta pantalla definen la comunicacion del controlador con Leica TS
e instrumentos de otros fabricantes.

&

Para el (S35, es posible elegir los parametros para Modelo y Conectar usando.

La conexidon se debe configurar en Windows.

Para una conexion desde CS a Estacion Total:
e En Parametros de Conexién resaltar Estaciéon Total. Editar.

9 Conectar a Estacién Total & £ st @
Fabricante
Modelo TS11/TS15
Conectar usando Bluetooth
Nombre BT _Name_1
ID de Bluetooth BT Address 1
OK Buscar
Tecla Descripcion
OK Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se

accedio a esta.

Buscar

Se utiliza para buscar todos los dispositivos Bluetooth disponibles. En
caso de encontrar mas de un dispositivo Bluetooth, se muestra una
lista de los dispositivos disponibles. Disponible en caso de elegir

Conectar usando:

Bluetooth.

Control

Disponible para ciertos dispositivos conectados a determinadas
conexiones. Para configurar mas parametros, por ejemplo cambiar el

canal de radio.

Defecto

Restablece los valores predefinidos para los campos.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion
Fabricante Lista de seleccion |Fabricante del instrumento.
Modelo Lista de seleccion |Modelo del instrumento.
Conectar Cable, Blue- Indica como se conectara el instrumento. Las
usando tooth, Largo opciones disponibles dependen de Ia seleccién
alcance TS, efectuada en Modelo. La disponibilidad de otros
Radio externa campos depende de la seleccion efectuada para
este parametro.
(&> Para (S35, usar Windows para configurar
la conexion en si misma.
Pack de expan- |Para configurar una conexion entre un €S20 con
sion CTR20 modulo robdtico y un TS con RH17.
Baudios De 1200 a Frecuencia para la transferencia de datos desde el
115200 instrumento hacia el dispositivo en bits por
segundo.
Paridad Ninguno, Par o  |Revision de suma de error al final de un bloque de

Impar

datos digitales.
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Campo Opcion

Descripcion

Bits de datos |6, 70 8

Numero de bits en un bloque de datos digitales.

Bits de parada|l o0 2

Numero de bits al final de un bloque de datos
digitales.

Control ded Ninguno o
Flujo RTS/CTS

Activa el programa que controla el flujo de datos
digitales entre dispositivos.

En el momento en que el instrumento/dispositivo
esté listo para recibir datos, declara Ia linea Ready
To Send para indicar que se encuentra listo para
la recepcion de datos. El equipo que envia los
datos lee esta linea en la entrada Clear To Send,
indicando que se encuentra listo para enviar los
datos.

de Bluetooth [tivo

Nombre y ID |Campo informa-

La ultima estacion total conectada que usando
Bluetooth o Pack de expansion CTR20.

Si no existe informacion disponible de la Ultima
estacion total, se visualiza ----.
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17.14

Salida GSI

Descripcion

Acceso

Conexién de Salida
GSI

Cada vez que un punto de medicion de guarda en el trabajo, los datos GSI se envian a
través del puerto configurado del controlador.

En Parametros de Conexion resaltar Salida GSI. Editar.
& No disponible para CS35. Usar Win8 para configurar una conexion.

“J Conexion de Salida GSI 'Jﬁ fh

Qutput GSI data to device

Conectar usando

Puerto R5232 del CS

20 0.006 m
1D 0.008 m

@5

Dispositivo <Puerto RS232 del CS>
Formato GSI GSI 8 polares y cartesianas
OK Dispositivo

Tecla Descripcion

OK Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se
accedio a esta.

Buscar Disponible al seleccionar Bluetooth 1 del CS o Bluetooth 2 del CS. Se
utiliza para buscar todos los dispositivos Bluetooth disponibles. En
caso de encontrar mas de un dispositivo Bluetooth, se muestra una
lista de los dispositivos disponibles.

Dispositivo Para crear, seleccionar, editar o eliminar un dispositivo.

Descripcion de los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Output GSI
data to device

Casilla de verifica-
cion

Activa la conexion.

Conectar Puerto RS232 del |El puerto RS232 en el controlador.
usando CS

Bluetooth 1 del Los puertos Bluetooth en el controlador que se

CS y Bluetooth 2 |usa.

del CS

Bluetooth 1 de TS |Los puertos Bluetooth en el TS16 que pueden ser

y Bluetooth 2 de |utilizados.

TS

Cable El puerto RS232 en el TS16.

Radio de TS Conexion hotshoe para RadioHandle. Este puerto
se encuentra en la parte superior de la cubierta
lateral para comunicacion.

Dispositivo Campo informa- |Dispositivo asignado al puerto seleccionado.
tivo
Formato GSI |GSI 8 polares y GSI polares y cartesianas (8 caracteres de datos)

cartesianas
GSI 16 polares

(ID Punto, Hz, V, DistGeom, PPM, E, N, Altur.)

GSI polares (16 caracteres de datos)
(ID Punto, Hz, V, DistGeom, PPM, AltReflec)
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Formato de salida -
Formato GSI

Campo

Opcion
GSI 16 carte-
sianas

Punto,Y,X,Altura,
Fecha

Punto,X,Y,Altura,
Fecha

Pseudo NMEA
GGA
GSI8 polar

GSI16 polar 2

Descripcion
GSI cartesianas (16 caracteres de datos)
(E, N, Altur, AltReflec)

Datos de coordenadas
(Norte (Y) ANTES DE Este (X))

Datos de coordenadas
(Este (X) ANTES DE Norte (Y))

Basado en NMEA (National Marine Electronics
Association), que es un estandar de comunica-
cion entre dispositivos electrénicos marinos.

GSI polares (8 caracteres de datos)
(ID Punto, Hz, V, DistGeom, PPM)

GSI polares (16 caracteres de datos)
(ID Punto, Hz, V, DistGeom, PPM)

Los datos GSI se transmiten en bloques. Cada blogue consta de varias palabras de

datos: ver los ejemplos en la siguiente tabla. Cada palabra de datos empieza con un
codigo WI (Word Index) de dos caracteres, que especifica el tipo de datos que contiene
el bloque. Cada palabra GSI8 tiene un total de 16 caracteres, de los que 7 son carac-
teres de informacion seguidos de 8 caracteres de datos y de un caracter en blanco,
ASCll codigo 32 al final de |a palabra de datos. El bloque GSI16 es similar al bloque GSI8,
pero empieza con * y la palabra de datos contiene 16 caracteres para valores grandes,
tales como coordenadas UTM, codigos alfanuméricos, atributos o ID de puntos.

El ejemplo 1 muestra una secuencia de un bloque GSI8 con las palabras para el ID de
punto (11), la coordenada X (81) y la coordenada Y (82). El ejemplo 2 muestra una
secuencia de un bloque GSI16 con las palabras para el ID de punto (11), el angulo hori-
zontal (21) y el &ngulo vertical (22).

Tipo GSI8 Polar&Cart GSI16 Polar GSI16 Cartesian
Wi 1l ID Punto ID Punto ID Punto

Wil 21 Hz Hz -

WI 22 Vv v -

Wi 31 DistGeom DistGeom -

WI 51 PPM Total/mm PPM Total/mm -

Wi 81 Este - Este

WI 82 Norte - Norte

Wi 83 Cota - Cota

WI 87 Alt Refl - Alt Refl

Ejemplo 1: GSI8
Cada palabra tiene 16 caracteres, de los cuales 8 son utilizados para el bloque de
datos.

Palabra 1

110001+0000A110
110002+0000A111
110003+0000A112
110004+0000A113
110005+0000A114

Palabra 2

81..00+00005387
81..00+00007586
81..00+00007536
81..00+00003839
81..00+00001241

Palabra 3

82.
82..
82.
82.
82..

.00-00000992

00-00003031

.00-00003080
.00-00003080

00-00001344

Captivate, Conexiones - Todas las conexiones

192



Ejemplo 2: GSI16

Cada palabra tiene 24 caracteres, de los cuales 16 son utilizados para el bloque de

datos.
Palabra 1

*110001+000000000PNC0055
*110002+000000000PNC0056
*110003+000000000PNC0057
*110004+000000000PNC0058
*110005+000000000PNC0059

Palabra 2

21.002+0000000013384650
21.002+0000000012802530
21.002+0000000011222360
21.002+0000000010573550
21.002+0000000009983610

GSl Informacion de la palabra

Palabra 3

22.002+0000000005371500
22.002+0000000005255000
22.002+0000000005433800
22.002+0000000005817600
22.002+0000000005171400

1000 m

1: Distancia: Pies US (ft) ultimo digito 1 /
1000 ft

2: Unidades angulares: 400 gon

3: Unidades angulares: 360°

4: Unidades angulares: 360°"

5: Unidades angulares: 6400 mil

6: Distancia: Metro (m), ultimo digito 1 /
10000 m

7: Distancia: Pies US (ft) ultimo digito 1 /
10000 ft

Pos. [Nombre ‘Descripci()n de valores Aplicable para
1-2  |WI (Word Index)
3 Sin signifi- |.: No contiene informacion. WI11, Wi 21,
cado WI 22, WI 31,
WI 51, WI 81,
WI 82, WI 83, WI 87
4 Informa- |.: No contiene informacion. Wi 21, WI 22
cionde  |0: Compensador: Desactivado
indice 3: Compensador: Activado
automa-
tico
5 Modo de |.: No contiene informacién. Wi 21, Wl 22,
entrada |0: Valores medidos transferidos desde el WI 31, WI 51,
instrumento Wi 81, WI 82,
1: Introduccion manual desde el teclado WI 83, WI 87
2: Valor medido, Correccion Hz: Activado.
3: Valor medido, Correccién
Hz: Desactivado.
4: Resultado calculado por funciones
6 Unidades |.: No contiene informacion. Wi 21, WI 22,
0: Distancia: Metro (m), dltimo digito 1 / WI31, Wi 81,

WI 82, WI 83, WI 87

7 Signo

+: Valor positivo
-: Valor negativo

WI 21, Wi 22,
WI 31, Wi 51,
WI 81, WI 82,
WI 83, WI 87
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Pos. |Nombre |Descripcion de valores Aplicable para
8-15 |Datos Los datos incluyen una secuencia de 8 (16) |WI 11, WI 21,
8-23 caracteres numeéricos o alfanuméricos. WI 22, WI 31,
& (Ciertos bloques de datos pueden WI'51, Wi 81,
contener mas de un valor, por ejemplo |WI 82, WI 83, WI 87
ppm/mm. Esos datos se transfieren
automaticamente con el signo corres-
pondiente delante de cada valor.
16 Caracter : blanco WI'11, Wi 21,
24 de sepa- WI 22, WI 31,
racion WI51, Wi 81,
WI 82, WI 83, WI 87
Formato de salida - Formato
Punto,Y,X,Altura,Fec  ID Punto, Norte (Y), Este (X), Alt., Fecha, Hora <CR/LF >
ha
Descripcion de los campos
Los parametros del formato se definen en Configuracion Regional.
Campo Descripcion
ID Punto Texto que describe la identificacion del punto.
Norte (Y) Coordenada Y (Norte).
Este (X) Coordenada X (Este).
Altura Coordenada Z (Altura).
Fecha La fecha de la medicion.
Hora La hora de la medicion.
<CR/LF>» Carriage Return Line Feed
Ejemplo
2004,4997.635,6010.784,393.173,09/10/2001,16:34:12.2
2005,4997.647,6010.765,393.167,09/10/2001,16:34:12.4
2006,4997.657,6010.755,393.165,09/10/2001,16:34:12.7
Formato de salida - Formato
Punto,X,Y,Altura,Fec  Este formato de salida es idéntico al formato Pt,N,E,Ht,Date, excepto en el orden
ha inverso de las variables Este (X) y Norte (Y).
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Formato de salida -
Pseudo NMEA GGA

Descripcion

Este formato de salida estd basado en NMEA (National Marine Electronics Associa-
tion), que es un estadndar de comunicacion entre dispositivos electrénicos marinos.

Formato

SGPGGA,Hora,Norte (Y),N,Este (X),E,1,05,1.0,Alt.,M,0.0,M,0.0,0001*99 <CR/LF>

Descripcion de los campos

Campo Descripcion

SGPGGA Identificacion de sentencia (cabecera que incluye la identifica-
cion del hablante). Al inicio del encabezado de cada mensaje
NMEA aparece un ID de transmisor.

Hora Hora UTC de la posicion (hhmmss.ss)

Norte (Y) La coordenada Y (siempre con 2 cifras decimales)

N Texto fijo (N)

Este (X) La coordenada X (siempre con 2 cifras decimales)

E Texto fijo (E)

Indicador de Numero fijo (1=posicidon no obtenida en tiempo real, navegacién

calidad GPS fijo)

Numero de sateé-
lites

Numero de satélites en uso (00 a 12)

HDOP

Numero fijo (1.0)

Altura

La coordenada Altura (siempre con 2 cifras decimales)

Unidades de la
altura

Unidades de la altura (F=pies 6 M=metros). Los pardmetros del
formato se definen en Configuracién Regional.

Altura geoide

Numero fijo (0.0)

Unidades de la
altura

Nuamero fijo (M)

Tiempo desde la
ultima actualiza-
cién DGPS

Numero fijo (0.0)

DGPS
ID estaciéon base

Numero fijo (0.0001)

Suma de control

Numero fijo (99)

<CR/LF>

Carriage Return Line Feed

Ejemplo

SGPGGA,171933.97,7290747.02,N,3645372.06,E,1,05,1.0,1093609.54,F,0.0,M,0.0,

0001*99

SGPGGA,171934.20,7290747.02,N,3645372.06,E,1,05,1.0,1093609.54,F,0.0,M,0.0,

0001*99

SGPGGA,171934.45,7290747.03,N,3645372.06,E,1,05,1.0,1093609.54,F,0.0,M,0.0,

0001*99

Los campos siempre se separan con una coma. La suma de control nunca es precedida
por una coma. Cuando no existe informacion para un campo, la posicion correspon-
diente en la cadena de caracteres quedara en blanco.
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17.15

Conexién de CS

Descripcion

Conexién de CS

La conexion remota permite controlar desde lejos al instrumento TS desde un contro-
lador en el cual se ejecuta Leica Captivate.

Los parametros en esta pantalla definen el puerto y el equipo usado para la conexion
remota.

. o T HE 399.9999 g -
“1 Conexion de CS gy 1 g g @ -
Permitir conectar la controladora

CS al instrumento

Conectar usando Cable R$232
Dispositiva TCPS27
OK Dispositivo
Tecla Descripcion
OK Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se

accedio a esta.

Dispositivo Disponible a menos que se elijaConectar usando: Cable en TS60.
Para crear, seleccionar, editar o eliminar un dispositivo. Consultar

"19.2 Acceso a Dispositivos / Dispositivos Internet GPRS".

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion
Permitir Casilla de verifica- |Al seleccionarla, se activa la conexion remota.
conectar la cion
controladora
CS al instru-
mento
Conectar Cable Para TS16: El puerto RS232.
usando Para MS60/TS60: El puerto para el cable USB.
Radio de TS Conexion hotshoe para RadioHandle. Este puerto
se encuentra en la parte superior de la cubierta
lateral para comunicacion.
Bluetooth El puerto Bluetooth en el TS16 o CS35 que se
usara.
Cable RS232 El puerto RS232 en el MS60/TS60.
Dispositivo Campo informa- | Dispositivo asignado al puerto seleccionado.
tivo

Siguiente paso
Al establecer la conexion, la mayoria de las teclas quedan bloqueadas. Estan disponi-
bles:
¢ Medir, Distancia y Guardar.
¢ Distancia y Guardar tienen la misma funcién que en el CS o como en el
TS16/MS60/TS60 cuando se controla de forma independiente.
* Nivel accede a Nivel y Compensador. Revisar la burbuja del nivel, la intensidad
de la plomada laser, el compensador de inclinacion y la correccion horizontal.
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17.16

Conexién GeoCOM

Descripcion

Conexién GeoCOM

El modo GeoCOM permite la comunicacion del TS con un equipo de otro fabricante.

[_F]
@

“1 Conexion GeoCOM £y 1 vlg:?xgugg

Permitir la comunicacién GeoCOM ||

con este instrumento
Conectar usando

Dispasitivo

0K

Cable R$232
TCPS27

Dispositivo

Tecla

Descripcion

OK

Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se

accedio a esta.

Buscar

Disponible al seleccionar Bluetooth 1 del CS o Bluetooth 2 del CS. Se
utiliza para buscar todos los dispositivos Bluetooth disponibles. En
caso de encontrar mas de un dispositivo Bluetooth, se muestra una
lista de los dispositivos disponibles.

Dispositivo

Disponible @ menos que se elijaConectar usando: Cable en TS60.
Para crear, seleccionar, editar o eliminar un dispositivo. Consultar
"19.2 Acceso a Dispositivos / Dispositivos Internet GPRS".

Descripcion de los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Permitir la
comunicacion
GeoCOM con
este instru-
mento

Casilla de verifica-
cién

Al seleccionarla, se activa el modo GeoCOM.

Conectar
usando

Cable

Radio de TS

Bluetooth1de TS

y
Bluetooth 2de TS

Cable RS232
WLAN

Para TS16: El puerto RS232.
Para MS60/TS60: El puerto para el cable USB.

Conexion hotshoe para RadioHandle. Este puerto
se encuentra en la parte superior de Ia cubierta
lateral para comunicacion.

Los puertos Bluetooth en el TS16 que pueden ser
utilizados.

El puerto RS232 en el MS60/TS60.
El puerto WLAN en el MS60/TS60.

Dispositivo

Campo informa-
tivo

Dispositivo asignado al puerto seleccionado.
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18 Conexiones - Todas las conexiones, tecla Control
18.1 Teléefonos moviles digitales

18.1.1 Informacion General

Descripcion Para teléfonos moviles digitales es posible definir informacion como

Tecnologias

¢ las estaciones base con las cuales se puede establecer contacto
¢ |os numeros telefénicos de las estaciones base y
¢ el tipo de protocolo que se utilizara

Puede resultar de interés cambiar la estacién base desde la cual se marca el teléfono

en dos casos.
Caso 1:

Caso 2:

Dos estaciones base en tiempo real, cada una equipada con un teléfono
movil digital, se encuentran instaladas en dos puntos que pertenecen a
diferentes proveedores de red de telefonia.

Al salir del area de cobertura de una estacién base, puede cambiarse de
estacion y llamar a la otra estacion base.

El estacionamiento es igual al caso 1.

Se pueden obtener fases fijas por separado de cada base para cada
punto, obteniendo redundancia para futuras operaciones de ajuste por
minimos cuadrados.

CDMA

GSM

Siglas en inglés de Code Division Multiple Access, tecnologia para trans-
mision de datos de alta velocidad que permite optimizar y hacer mas
flexible el uso de los recursos disponibles como el ancho de banda. Los
usuarios de una red de telefonia moévil ocupan la misma frecuencia de
banda, pero la sefial tiene una codificacion especial para cada usuario.
Siglas en inglés de Global System for Mobile Communications, la cual es
una version mas eficiente de la tecnologia CDMA que utiliza franjas
temporales mas pequefias pero intervalos de transferencia de datos
mas rapidos. Es la red digital mas utilizada en todo el mundo.
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18.1.2

Configuracion de una conexion GSM

Acceso

Conexiéndellamada
GSM,

pagina Detalles de
lamada

Para movil RTK y TS:
e En Parametros de Conexién, resaltar una conexion que tenga conectado un
teléfono movil digital con tecnologia GSM. Control.
Para estacion base RTK:
e En Parametros Conexién Base, resaltar una conexion que tenga conectado un
teléfono movil digital con tecnologia GSM. Control.

1 Conexion de Llamada GSM -*%'- i D

Detalles de llamada Cadigos 5IM Avanzado

Dispositivo GSM
Conexién por llamada
MNumero

Protocolo

Fn OK Cerca

Manufact Modelld

+41987654321
Analog.

2D 0.006 m
1D 0.007 m

[Pl
@w

Pagina  Fn

Tecla Descripcion

OK Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se
accediod a esta.

Cerca Para encontrar la estacion base mas cercana con un teléfono movil
digital de tecnologia GSM. Disponible cuando las estaciones base a
las cuales se marca ya han sido creadas en Lista de Estaciones -
Llamar. Se deben conocer las coordenadas de estas estaciones.

Péagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Fn Comandos

Para enviar comandos AT al teléfono mévil digital.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion
Dispositivo Campo informa- |Disponible para moévil RTK y TS. El tipo de teléfono
GSM tivo movil digital resaltado al acceder a esta pantalla.

Conexién por
[lamada

Lista de seleccion

Disponible para movil RTK y TS. Teléfono movil
digital de la estacién base a marcar. Abrir Ia lista
de seleccion para acceder a Lista de Estaciones -
Llamar donde es posible crear nuevas estaciones
de referencia y seleccionar o editar las ya exis-
tentes. Consultar "18.6 Configuracion de las esta-
ciones para marcar".

Numero Campo informa- |Disponible para movil RTK y TS. El nimero de telé-
tivo fono moévil en en la Conexién por llamada selec-
cionada, segun se configur6 en Lista de Esta-
ciones -Llamar.
Protocolo Campo informa- |Disponible para movil RTK y TS. Protocolo configu-

tivo

rado del teléfono movil digital en la Conexién por
Ilamada seleccionada, segun se configurd en
Lista de Estaciones -Llamar.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Cadigos SIM.
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ConexiéndelLlamada
GSM,
pagina Cédigos SIM

Conexi6éndelLlamada
GSM,
pagina Avanzado

Tecla Descripcion

OK Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se
accedio a esta.

Péagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Fn Eliminar Para configurar los campos editables adicionales como ----.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Introducir el |Campo editable |Para introducir el PIN del la tarjeta SIM.
codigo PIN

activo para

editar la confi-

guracion

Cdédigo PUK |Campo editable |Si el PIN esta bloqueado por alguna razén, por

ejemplo si fue introducido un PIN incorrecto,
teclear el codigo Personal UnblocKing para
acceder al PIN.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Avanzado.

Descripcion de

los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Tasa de datos
dered

Lista de seleccion

Autobauding

Velocidad de baudios en la red.

Intervalo de datos de red del teléfono movil

digital usado.

Predeterminado para modo GSM: 9600.

Predeterminado para modo UMTS: 38400.

(&> Para comunicaciones por marcado, apagar
UMTS y usar un intervalo d datos de red de
9600.

Seleccionar esta para efectuar una busqueda
automatica de la velocidad de transmision de la
red.

Usar modo Casilla de verifica- | Definir si el teléfono moévil digital usa o no proto-

transparente |cién colo de canal de radio. Activar para teléfonos
moviles digitales que utilicen el modo transpa-
rente. Desactivar para teléfonos méviles digitales
que utilicen RLP. Confirmar con el proveedor de la
red si el teléfono movil digital utiliza o no el modo
transparente.

Usar red Casilla de verifica- | Disponible para teléfonos moviles con capacidad

UMTS si esta |cion para trabajar con UMTS.

disponible Al activar esta casilla, el teléfono mévl intenta

conectarse con la red UMTS. Si no esta disponible
una red UMTS, el teléfono movil usa la red GSM.

Si esta casilla no se activa, el teléfono moévil usa
solo la red GSM.
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Campo Opcion Descripcion

Seleccionar Casilla de verifica- | Disponible para teléfonos moéviles digitales, a

manualmente |cion menos que se encuentren en modo de datos. Al
lared telefo- activar esta casilla, se visualiza el proveedor de la
nica red actualmente seleccionada vy la tecla Buscar

queda disponible.

Pulsar Buscar para obtener una lista de todas las
redes disponibles y para elegir una red especifica.

Siguiente paso
Péagina cambia a otra pagina en esta pantalla.

18.1.3 Configuracion de una conexion CDMA

Acceso Para movil RTK y TS:
e En Parametros de Conexién, resaltar una conexion que tenga conectado un
teléfono movil digital con tecnologia CDMA. Control.
Para estacion base RTK:
e En Parametros Conexidn Base, resaltar una conexion que tenga conectado un
teléfono movil digital con tecnologia CDMA. Control.

Conexion CDMA < Conexién CDMA <+ B )

1D 0.007 m

TippCODMA e

Conexion por llamada

Nimero +41987654321
Protocolo Analog.
OK Cerca
Tecla Descripcion
OK Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se

accedio a esta.

Cerca Para encontrar la estacion base mas cercana con un teléfono moévil
digital de tecnologia CDMA. Disponible cuando las estaciones base a
las cuales se marca ya han sido creadas en Lista de Estaciones -
Llamar. Se deben conocer las coordenadas de estas estaciones.

Fn Info Muestra informacion del dispositivo CDMA utilizado, como el fabri-
cante, modelo y el nimero de serie electrénico.

Fn Registro Para registrar los parametros del teléfono mévil digital CDMA en el
momento de utilizarlo. Sélo para EE.UU. y Canada. Disponible cuando
el proceso de registro se deba efectuar por teclado.

Fn Comandos |Para enviar comandos AT al teléfono mévil digital.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Tipo CDMA Campo informa- |El tipo de teléfono movil digital resaltado al
tivo acceder a esta pantalla.
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Informacion CDMA

Registro CDMA

Campo

Opcion

Descripcion

Conexion por
[lamada

Lista de seleccion

Teléfono movil digital de la estacion base a
marcar. Abrir la lista de seleccion para acceder a
Lista de Estaciones -Llamar donde es posible
crear nuevas estaciones de referencia y selec-
cionar o editar las ya existentes. Consultar "18.6
Configuracion de las estaciones para marcar".

tivo

Nimero Campo informa- |El nimero de teléfono moévil en la Conexién por
tivo Ilamada seleccionada, segln se configuro en
Lista de Estaciones -Llamar.
Protocolo Campo informa- |Protocolo configurado del teléfono movil digital

en la Conexion por llamada seleccionada, segun
se configur6 en Lista de Estaciones -Llamar.

Siguiente paso

Fn Info cambia a Informacién CDMA.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Fabricante Campo informa- |Fabricante del dispositivo CDMA que se esta utili-
tivo zando.

Modelo Campo informa- |Modelo del dispositivo CDMA que se esta utili-
tivo zando.

No. ESN Campo informa- |Numero de serie electronico

tivo Para fines de registro, enviar el numero de serie

electronico al proveedor de red para recibir el
codigo de programacion de servicio y el numero
de directorio movil. Debe teclear estos niumeros
en Registro CDMA.

Siguiente paso

Paso |Descripcion

1. Pulsar Imprimir para guardar toda la informacion en un archivo CDMA Info.log

en el directorio \DATA del dispositivo de almacenamiento.

Pulsar OK para regresar a Conexion CDMA.

Solo para EE.UU. y Canada: Pulsar Registro para acceder a Registro CDMA.

Estos parametros permiten registrar el teléfono movil digital CDMA en el momento de

utilizarlo.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

MSL/SPC |Campo informa- |El Service Program Code proporcionado por el
tivo proveedor de red.

MDN Campo informa- |El Mobile Directory Number proporcionado por el
tivo proveedor de red

MSID/MIN |Campo informa- |Numero Mobile Station Identity y Mobile Identifica-
tivo tionNumber. Numero de 10 digitos para identificar al

teléfono movil. A veces coincide con el MDN.

Siguiente paso

OK para regresar a Conexion CDMA.
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18.2 Modems

Descripcion Para médems, informacion tal como

¢ las estaciones base con las cuales se puede establecer contacto y
¢ |os numeros telefénicos de las estaciones base

se pueden controlar.

Puede resultar de interés cambiar la estacion base desde la cual se marca el teléfono

en dos casos.

Dos estaciones base en tiempo real, cada una equipada con un teléfono
movil digital, se encuentran instaladas en dos puntos que pertenecen a

diferentes proveedores de red de telefonia.

Al salir del area de cobertura de una estacién base, puede cambiarse de

estacion y llamar a la otra estacion base.
El estacionamiento es igual al caso 1.

Se pueden obtener fases fijas por separado de cada base para cada
punto, obteniendo redundancia para futuras operaciones de ajuste por

Caso 1:
Caso 2:
minimos cuadrados.
Acceso Para movil RTK y TS:

e En Parametros de Conexién, resaltar una conexion que tenga conectado un

modem.

Control.

Para estacion base RTK:
e En Parametros Conexidn Base, resaltar una conexion que tenga conectado un

modem. Control.
Conexion Llamada “ Conexién Llamada il s @
Modem Conexant Systems ThinkPad M
Fn OK Fn
Tecla Descripcion
OK Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se
accedio a esta.
Cerca Para encontrar la estacion base mas cercana con un modem. Dispo-

nible cuando las estaciones base a las cuales se marca ya han sido
creadas en Lista de Estaciones -Llamar. Se deben conocer las coor-
denadas de estas estaciones.

Fn Comandos

Para enviar comandos AT al médem.

Descripcion de los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Modem

Campo informa-
tivo

El tipo de médem resaltado cuando se accedio a

esta pantalla
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18.3

Campo

Opcion

Descripcion

Conexion por
[lamada

Lista de seleccion

La estacion base del médem a marcar. Abrir Ia
lista de seleccion para acceder a Lista de Esta-
ciones -Llamar donde es posible crear nuevas
estaciones de referencia y seleccionar o editar las
ya existentes. Consultar "18.6 Configuracion de
las estaciones para marcar".

Nimero Campo informa- |Elnimero del médem en la Conexién por llamada
tivo seleccionada seglin se configuro en Lista de Esta-
ciones -Llamar.
Protocolo Campo informa- |El protocolo del moédem en la Conexién por

tivo

Ilamada seleccionada segun se configurd en Lista
de Estaciones -Llamar.

Radios para GPS en tiempo real

Descripcion

Requerimientos
para cambio de
canales

&

En el caso de las radios es posible cambiar los canales a través de los cuales se efec-
tuara la transmision. Al cambiar los canales se cambia la frecuencia en la cual opera la
radio. No es posible cambiar de canal en todos los radios.

Puede resultar de interés cambiar los canales de la radio en tres casos.

Caso 1:

Dos estaciones base en tiempo real se encuentran estacionadas en dos

puntos, cada una transmitiendo en un canal diferente.
Si la sefal de una estacion base presenta interferencia, el canal se
puede cambiar y utilizar la otra estacion base.

Caso 2:

El estacionamiento es igual al caso 1.

Se pueden obtener fases fijas por separado para cada punto, obte-
niendo redundancia para futuras operaciones de ajuste por minimos
cuadrados.

Caso 3:

Se estan utilizando una estacion base en tiempo real y una estaciéon

movil en tiempo real.

Si la sefal se bloquea debido a una interferencia del radio, el canal en
la base y el mévil se puede cambiar para trabajar en una frecuencia dife-
rente.

Radios Pacific Crest:

Radios Satelline:

Contactar a un distribuidor de Pacific Crest para la activacion
del cambio de canales.

Puede requerir de una licencia especial.

El cambio de canales funciona para todos los radios Satel.

El cambio de canales puede contravenir las normas de radiodifusion en algunos paises.
Antes de trabajar con radios, revise las normas vigentes en el area de trabajo.

El nimero de canales disponibles y el espaciado entre canales depende de la radio

empleada.

Para algunas radios Satel es posible definir la configuracion desde Leica Captivate.
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Acceso

Canal de Radio

Si desea usar el cambio de canales, configurar ID de la base RTK en Parametros Base
RTK (1)/Parametros Base RTK (2), pagina Frecuencia de datos con un ID diferente
para cada sitio de referencia al configurar la conexidn de la referencia en tiempo real.
All hacerlo, el movil puede reconocer si los datos que recibe en tiempo real después
de cambiar de canal provienen de una estacion base diferente a la que originalmente
se estaba empleando, o si la estacion base original estd empleando una frecuencia
nueva. En el primer caso, las ambigliedades se vuelven a calcular.

Para moévil RTK y TS:

e En Parametros de Conexion, resaltar una conexién que tenga conectada una
radio. Control.

Para estacion base RTK:

e En Parametros Conexion Base, resaltar una conexion que tenga resaltada una

radio. Control.

Tecla

Descripcion

OK

Para aceptar cambios y regresar a la pantalla desde la cual se accedio

a esta.

Escanear

Ofrece informacion como el ID de estacion, latencia y el formato de
datos de las sefales recibidas de estaciones base que transmiten en
el mismo canal de radio. Esta informacion se puede utilizar para
seleccionar las estaciones base apropiadas para marcar.

Configs

Para editar la lista de canales del radio activo. En modo base, se
requiere una contrasefia para cambiar los parametros del radio.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Tipo deradio |Campo informa- |El tipo de radio resaltado al acceder a esta

tivo pantalla.

Canal Campo editable |Canal de radio. El canal de radio utilizado debe
estar dentro de los valores de entrada minimos y
maximos permitidos. Los valores de entrada
minimos y maximos para una radio dependen del
numero de canales que el radio puede utilizar y
del espacio entre canales.

Frecuencia Campo informa- |Disponible para todos los radios Satel. Muestra Ia

actual tivo frecuencia actual del radio.

Potencia Tx Campo informa- |Disponible para algunos radios Satel.

(transmision)
actual

tivo

Se muestra la potencia Tx actual usada por el
radio. El valor puede variar, si el modo Auto se
configura en la lista de canales para la potencia
Tx.

Tipo de modu-
lacion

Disponible al elegir un radio Satelline como Tipo
de radio.

Es posible elegir entre los diferentes protocolos.
Ejemplo: Compatibilidad con Pacific Crest o
TrimTalk. Para aceptar los parametros, el radio
debe estar activo. No es necesario conectar el
radio a un PC y tampoco es necesario efectuar
una configuracion de software
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Campo Opcion Descripcion
Satel 4-FSK, Define los parametros para el tipo de modulacién
Satel 8FSK, usada. Muestra la compatibilidad con Pacific
Satel 16FSK, Crest/TrimTalk. Las opciones disponibles

Pac Crest 4FSK,
Pac Crest GMSK,
Pac Crest FST,
TrimTalk(P)
GMSK y
TrimTalk(T)
GMSK

dependen del hardware y fimware de Ia radio
usada.

Forward error
correction
(FEC)

Casilla de verifica-
cion

Disponible para Tipo de modulaciéon: Satel 4-
FSK.

Al activar esta casilla, es posible activar o desac-
tivar la funcion Forward Error Correction. Satel 4-
FSK es solo el protocolo, donde es posible definir
por separado el FEC.

Parametros que dependen del protocolo

Protocolo Velocidad de |Velocidadde |Modulacion |Forward Error
transmision transmision Correction (FEC)
12,5 kHz 25 kHz

Satel 4FSK 9600 19200 4FSK ON

Satel 8FSK 14400 28800 8FSK OFF

Satel 16FSK 14400 28800 16FSK ON

Satelline 3AS  |9600 19200 4FSK OFF

PCC-4FSK 9600 19200 4FSK ON

PCC-GMSK 4800 96001/NA2  |GMSK ON

TrimTalk450s  |4800 96001/NA%2  |GMSK OFF

(P)

TrimTalk450s  |4800 96001/NA2 | GMSK OFF

(T)

PCC-FST 9600 19200 4FSK ON

1 para paises sin normas para banda estrecha

2 Para paises con normas para banda estrecha, por ejemplo EE.UU.

Siguiente paso
Escanear para acceder a Buscar Estacion Base.
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Buscar Estacion Esta pantalla ofrece informacién de las estaciones de referencia, con los tipos de

Base equipos especificos conectados, por ejemplo un radio, a partir de los cuales se reciben
las correcciones en tiempo real. Esta informacion también puede resultar de utilidad
para saber si alguien mas en el area esta utilizando un canal de radio en particular.

Tecla Descripcion

OK Para elegir la estacion de referencia resaltada y continuar con la
siguiente pantalla.

Canal -1y Disponible para escanear estaciones base que tengan radios conec-

Canal +1 tadas. Para cambiar la radio a un canal menor/mayor que el actual.

Las estaciones de referencia visualizadas cambian la transmision en
el nuevo canal.

Descripcion de los metadatos

Metadatos Descripcion

- ID de las estaciones de referencia disponibles desde las cuales se
recibe una senal.

Para radios, se enlistan los radios de las estaciones de referencia que
transmiten en el mismo canal.

Latencia (s) Retraso del tiempo (en segundos) y configurado en la base, desde el
momento en que la base toma los datos hasta el momento en que
los transmite.

Formato RTK |Formato de datos de la estacion base. Consultar"17.7.1 Configura-
cion de una conexién movil en tiempo real" para mayor informacion
de los formatos de datos.

Configuracion de Version minima del firmware Satel requerida:

Canales - v :
Modelo de radio Satel Version de Firmware
M3-TR3 2.0.4.2 o mayor
M3-TR4 2.1.0.3 o mayor
M3-R3 1.0.9.3 o mayor
M3-TR1 3.63 o superior

La informacién que se visualiza es consultada por el radio Satel. Se visualiza el estado
actual. La informacion no se guarda en Leica Captivate.

Tecla Descripcion

Guardar Para aplicar y enviar los nuevos parametros al radio Satel y regresar
a la pantalla desde la cual se accedio a esta.
Nuevo Para crear un canal.

(& Los cambios solo se aplican y envian al radio Satel al pulsar
Guardar.

Editar Para editar el canal resaltado.

(& Los cambios solo se aplican y envian al radio Satel al pulsar
Guardar.

Eliminar Para eliminar el canal resaltado.

(&> Los cambios solo se aplican y envian al radio Satel al pulsar
Guardar.
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18.4

Tecla

Descripcion

Mas

Para cambiar entre Espaciado de canales (kHz) y Frecuencia Rx
recepcion (MHz) en un movil respectivamente Frecuencia Tx trans-
mision (MHz) y también Potencia Tx transmision (mW) en una base.

Descripcion de los metadatos

Metadatos

Descripcion

Canal

Nombre/numero del canal. Se permite cualquier nimero entero entre
-32767 y 32767.

Frecuencia Rx

Disponible en el movil.

recepcion Frecuencia de recepcion asignada al canal, en MHz.
(MHz)

Frecuencia Tx |Disponible en Ia base.

transmision  |Fecuencia de transmision asignada al canal, en MHz.
(MHz)

Espaciado de
canales (kHz)

Separacion entre canales asignada al canal, en kHz.

Potencia Tx
transmision
(mWw)

Disponible en la base.
Potencia de salida asignada al canal, en mW

RS232

Descripcion

Acceso

Conexion RS232

RS232 es un método estandar de comunicacion serie, capaz de transferir datos sin
necesidad de franjas temporales predefinidas.

Para movil RTK y TS:
e En Parametros de Conexion, resaltar una conexion que tenga conectado un
dispositivo RS232. Control.
Para estacion base RTK:
e En Parametros Conexi6n Base, resaltar una conexién que tenga conectado un
dispositivo R$232. Control.

Se visualiza el tipo de equipo resaltado al acceder a esta pantalla.

Captivate, Conexiones - Todas las conexiones, tecla Control 208



18.5

Internet

Descripcion

Requerimientos

Acceso

Puerto Conexion a
Internet

Internet

La conexion a Internet permite que la conexion reciba datos en tiempo real a través
de Internet, para lo cual es necesario que exista un dispositivo GPRS / Internet conec-
tado al instrumento.

Para Internet

e Activar Usar la conexién a Internet en el GS en Conexién a Internet.

* Es necesario elegir un puerto de Internet en Pardmetros Base RTK (1)/Parametros
Base RTK (2) o Configuracién moévil RTK.

Para movil RTK:

e En Parametros de Conexion, resaltar una conexion que tenga conectado un

dispositivo Internet. Control.

Para estacion base RTK:
e En Parametros Conexion Base, resaltar una conexion que tenga conectado un

dispositivo Internet. Control.

) Puerto conexion a Internet @ it Ei

Puerto de Internet
Servidor a usar

Mountpaoint NTRIP

Internet 1 del GS

2D1.7884m
1D 3.1620 m

@

prent

Pulse 'Origen’ para descargar la lista de mountpoints
OK Origen
Tecla Descripcion
OK Para aceptar los cambios y regresar a la pantalla desde la cual se

accedio a esta.

Origen

Disponible en modo movil. Para acceder a la tabla de origen NTRIP.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Puerto de Campo informa- |Nombre del puerto Internet al que se efectud la
Internet tivo conexion resaltado al acceder a esta pagina.
Tipo de Forma como funciona el instrumento en Internet.
usuario

Cliente

Servidor

Disponible en Ia base. Debe seleccionarse al
conectarse a un servidor, por ejemplo Ntrip caster
o servidor TCP/IP.

Disponible en Ia base. Debe seleccionarse para
permitir las conexiones a partir de clientes TCP/IP,
por ejemplo los moéviles GNSS.

Direccion IP

Campo informa-
tivo

Disponible para Tipo de usuario: Servidor. Direc-
cion IP actual del instrumento GS.

Puerto TCP/IP

Campo editable

Disponible para Tipo de usuario: Servidor. El
numero del puerto al cual los clientes TCP/IP se
conectan para recibir el flujo de datos RTK.
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MountPoint,
pagina General

simultaneas

Campo Opcion Descripcion
Permitir 1alo Disponible en la base para Tipo de usuario:
conexiones Servidor. Seleccionar el nimero de clientes a los

cuales esta permitido conectarse al puerto.

Servidor a Lista de seleccion |Disponible en el movil y también en la base para

usar Tipo de usuario: Cliente. Servidor al que se acce-
dera en Internet. Abrir I3 lista de seleccion para
acceder a Servidor a Conectar , donde es posible
crear nuevos servidores y seleccionar o editar los
ya existentes.

Mountpoint Campo editable |Los mountpoint son productos mediante los

NTRIP cuales los servidores Ntrip transmiten datos en

tiempo real

Siguiente paso

Seleccionar Origen para acceder a Tabla Origen NTRIP.

Resaltar un mountpoint del cual se requiere mas informacion. Esta informacion
permite configurar el instrumento para utilizar como base el mountpoint seleccionado.
Pulsar Info para acceder a MountPoint.

Descripcion de los campos
Campo Opcion Descripcion
Identificador |Campo informa- |El nombre del mountpoint seleccionado.
tivo
Formato Campo informa- |El formato de los datos de tiempo real enviado
tivo por el mountpoint.
Detalles del Campo informa- |Informacion acerca del Formato, por ejemplo los
formato tivo tipos de mensajes RTCM, incluyendo los intervalos
de actualizacion en segundos y mostrados entre
paréntesis cuadrados.
Método de Tipo de proteccion de la contrasefa requerida
autentifica- para la autorizacion del Ntrip server.
cion
Ninguno No se requiere contrasefa alguna.
Basico Si no es necesario cifrar la contrasena.
Digest Si es necesario cifrar la contrasefa.
NMEA Campo informa- |Indica si el mountpoint debe recibir datos GGA
tivo NMEA del movil para calcular informacion VRS.
Tarifas Campo informa- |Indica si existen cargos por la conexion.
tivo
Portadora Campo informa- |Tipo de mensaje de portadora enviado.
tivo
Sistema Campo informa- |El tipo de sistema de satélite aceptado por el
tivo mountpoint.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Localizacién.
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MountPoint,

pagina Localizacion

MountPoint,
pagina Varios

Se muestra informacion detallada de la localizacion del MountPoint.

Siguiente paso
Pagina cambia a la pagina Varios.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Proveedor Campo informa- |Hardware o software que genera el flujo de
tivo datos.

Compresion |Campo informa- |El nombre del algoritmo de compresion/cifrado.
tivo

Bit rate Campo informa- |Velocidad de transferencia de datos en bits por
tivo segundo.

Informacién  |Campo informa- |Informacion diversa, si esta disponible.
tivo

Siguiente paso

OK para regresar a la pantalla anterior.

Captivate, Conexiones - Todas las conexiones, tecla Control 211




18.6 Configuracion de las estaciones para marcar

18.6.1 Acceso a Lista de Estaciones -Llamar

Descripcion Lista de Estaciones -Llamar permite crear nuevas estaciones, ofrece una lista de las
estaciones de referencia a las cuales se puede marcar y permite editar las estaciones

existentes.

Para teléfonos moviles digitales de cualquier tecnologia y para moédems, se deben
conocer los numeros telefonicos del dispositivo en la estacion base. Para una estacion
base a marcar, es posible configurar el nombre, el nimero telefénico v, si estan dispo-
nibles, las coordenadas.

Acceso, paso a paso

Paso |Descripcion

1. En Parametros de Conexién, resaltar una conexion que tenga conectado un
teléfono movil digital de cualquier tecnologia o un modem.

Control.

Abre la lista de seleccién para Conexion por llamada.

Lista de Estaciones -
Llamar

Nombre

Numero
Protocolo

Usar coordenadas
XWGs84

Y WGS84

Z WGS84

Fn Guardar

2D2764m

“1 Nueva Estacion a Llamar @ 16 D 103795 m @

My new Dail-up
41978564321
Analog.

100.000 m
100.000 m

Tecla

Descripcion

OK

Para seleccionar la estacion resaltada y regresar a la pantalla desde
la cual se accedio a esta.

Nuevo

Para crear una estacion. Consultar "18.6.2 Creacion / Edicion de una
estacion a marcar".

Editar

Para editar una estacion. Consultar "18.6.2 Creacién / Edicion de una
estacion a marcar".

Eliminar

Para eliminar la estacion resaltada.

Descripcion de los metadatos

Metadatos

Descripcion

Se muestra una lista con todas las estaciones de referencia disponi-
bles.

NUmero

Numero telefénico de la estacion a marcar.
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18.6.2

Creacion / Edicion de una estacion a marcar

Acceso

Nueva Estacion a
Llamar

En Lista de Estaciones -Llamar pulsar Nuevo o Editar.

. . T z.0000
“1 Lista de Estaciones -Llamar @ a D missem ©@

My new Dail-up
Numero +41978564321

MyDial-up
Namero +41987654321
Fn OK Nuevo Fn
Tecla Descripcion
Guardar Para regresar a la pantalla desde la cual se accedié a esta.
Fn Coord Disponible al seleccionar Usar coordenadas.
Para visualizar otros tipos de coordenadas.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Nombre Campo editable |Nombre univoco para la nueva estacion base a
marcar. El nombre puede tener hasta 16 carac-
teres de longitud y puede incluir espacios.

Ndmero Campo editable |El nimero de la estacion base que se marcara. Si
el levantamiento se efectiia sobrepasando fron-
teras, es necesario introducir el nimero telefo6-
nico usando los codigos internacionales estandar
para marcado. Por ejemplo, + 41123456789. De
otra forma, puede teclearse como un niimero
estandar de teléfono movil digital.

Protocolo Disponible para teléfonos moviles digitales con
tecnologia GSM. Protocolo configurado del telé-
fono movil digital de tecnologia GSM.

Analog. Para redes de telefonia normales.

ISDN v.110 o Para redes GSM.

ISDN v.120
Usar coorde- |Casilla de verifica- |Activar esta casilla para teclear las coordenadas
nadas cion aproximadas de la estacion de referencia.
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18.7 Configuracion del servidor para establecer conexion
18.7.1 Acceso a Servidor a Conectar

Descripcion Servidor a Conectar permite crear nuevos servidores, muestra una lista de los servi-
dores disponibles para conectarse en Internet y permite editar los servidores exis-

tentes.

Acceso, paso a paso

Paso |Descripcion

1. En Parametros de Conexién, resaltar una conexién vinculada con una
conexion a Internet.

Control.

Abrir 13 lista de seleccion para Servidor a usar.

Servidor a Conectar

Fn OK Nuevo

“1 Servidor a Conectar

@ 2D3.1868m @ -
B = 1D 6.0384 m : 1143

Editar Eliminar Fn

Tecla

Descripcion

OK

Para elegir el servidor resaltado y regresar a la pantalla desde la cual
se accedio a esta.

Nuevo

Para crear un servidor. Consultar "18.7.2 Creacion / Edicion de un
servidor".

Editar

Para editar un servidor. Consultar "18.7.2 Creacion / Edicién de un
servidor".

Eliminar

Para eliminar el servidor resaltado.

Descripcion de los metadatos

Columna

Descripcion

Se muestra una lista de todos los servidores disponibles.

Direccion IP

Direccion IP de todos los servidores disponibles.

Puerto TCP/IP

Numeros de los puertos TCP/IP de todos los servidores disponibles.
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18.7.2

Creacion / Edicion de un servidor

Acceso

Nuevo Servidor,

pagina General

Nuevo Servidor,
pagina NTRIP

En Servidor a Conectar pulsar Nuevo o Editar.

1 Nuevo Servidor
General NTRIP

@ [a° mameem @ -
B 1D 6.0551 m - 143

Nombre del servidor MyServer
Direccién Www.myserver.com
Puerto [
Guardar Pagina
Tecla Descripcion
Guardar Para regresar a la pantalla desde la cual se accedié a esta.
Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Nombre del Campo editable |Nombre univoco para el nuevo servidor que sera

servidor accedido.

Direccion Campo editable |Introducir el nombre del host de la direccion IP del
servidor al cual se accederd en Internet.

Puerto Campo editable |Puerto del servidor de Internet a través del cual se
obtendran los datos. Cada servidor cuenta con
diversos puertos para servicios diferentes.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina NTRIP.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Usar NTRIP Casilla de verifica- | Seleccionar para activar Ntrip.
con este cion

servidor

ID de Usuario
NTRIP

Campo editable

Parar recibir datos del Ntrip Caster se requiere un
ID de usuario. Contactar al administrador de Ntrip
para mayor informacion.

Contrasefia
NTRIP

Campo editable

Para recibir datos del NTRIP Caster se requiere
una contrasefa. Contactar al administrador de
Ntrip para mayor informacion.

Siguiente paso

Guardar para guardar la configuracion.
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19 Configuracion de dispositivos

19.1 Dispositivos

19.1.1 Informacion General

Descripcion Antes de usar un equipo, es necesario configurar la interfaz con la cual se usara.

Consultar"17.1 Acceso a la configuracion de conexiones" para obtener informacion de

la configuracion de interfaces.

Algunos dispositivos se pueden utilizar con diferentes interfaces para distintas aplica-

ciones. Por ejemplo:

e Para GS: Una radio se puede emplear para recibir datos de una estacién base en
tiempo real, pero una segunda radio también se puede utilizar para dar salida simul-
taneamente a mensajes NMEA.

e Para TS: Es posible usar un radio para control remoto con un TS pero también enviar
comandos GeoCOM desde una PCa un TS.

19.1.2 Teléfonos moviles digitales

Descripcion Los teléfonos moviles digitales hacen uso de las tecnologias CDMA y GSM/UMTS.
Usos mas e Para transmitir datos en tiempo real.

frecuentes ¢ Para recibir datos en tiempo real.

Ejemplo de uso

Paso |Descripcion

1. La estacién base y el moévil deben estar equipados con un teléfono movil
digital.

2. Asegurarse de que el teléfono movil digital de la estacion base esté encen-
dido.

3. El teléfono movil digital de la estacion movil establece contacto con Ia esta-

cion base seleccionada, cuyo nimero de teléfono ha sido predefinido.
Consultar"19.3 Creacién/Edicion de un dispositivo".

4. Una estacién movil puede marcar al teléfono movil digital de la estacion base
a la vez.
5. En cuanto se establece contacto con el teléfono mévil digital de la estacion

base, se envian datos en tiempo real al teléfono mévil digital de la estacion
movil que efectud la llamada.

& |Enla estacion movil es posible definir previamente varios nimeros de telé-
fono movil digital. Al marcar a diferentes niumeros, se trata de establecer
contacto con diferentes estaciones base.
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Requerimientos
para utilizar
teléfonos moviles
digitales

Teléfonos moviles
digitales que se
pueden utilizar

Ventajas

Desventajas

&

Requerido siempre: e« El teléfono movil digital debe ser compatible con el
comando de lenguaje AT.
e El drea de trabajo debe situarse dentro de la cobertura de
una red de telefonia movil digital.
* El operador de la red debe permitir la transmision de datos.
A veces requerido: e Tarjeta SIM Es la misma tarjeta SIM que normalmente se
utiliza en teléfonos moviles. La tarjeta SIM debe estar habi-
litada para transmitir datos. Contacte al proveedor de
servicio para habilitar la tarjeta SIM.
e Personal Identification Number.
e Registro.

Algunos teléfonos moviles digitales estan definidos previamente,

aunque es posible utilizar otros modelos de teléfonos moviles digitales. Sus parame-
tros se deben definir creando una nueva configuracion de teléfono movil digital.
Consultar "19.3 Creacion/Edicion de un dispositivo". Estos teléfonos moviles digitales
se deben conectar con un cable o via bluetooth. Consultar "Apéndice D Cables" para
mayor informacion acerca de los cables. Para mayor informacion, contacte a la unidad
de ventas o distribuidor local.

¢ Alcance ilimitado del canal de datos entre Ia base y el movil.
e Libre de interferencia proveniente de otros usuarios.
e Precio menor en los costos iniciales de compra.

El costo es con cargo al tiempo que se utilice la red de telefonia movil digital.

Tanto la referencia como el moévil se pueden equipar con un teléfono movil digital y un
radio. En la estacion base funcionan simultaneamente. En el movil, utilice el radio
cuando se encuentre dentro del area de cobertura de la estacion base y el teléfono
movil digital cuando la recepcion de la sefnal de la radio no sea posible.

No es posible usar los equipos internos del GS14/GS16 simultaneamente.
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19.1.3 Modems
Usos mas e Para transmitir mensajes NMEA.
frecuentes e Para transmitir datos en tiempo real.

Requerimientos
para utilizar médem

Modems que se
pueden utilizar

Ejemplo de uso

Paso

Descripcion

1.

La estacion base esta equipada con un médem.

La estacion movil esta equipada con un teléfono movil digital.

Asegurarse de que el mdédem esté encendido.

2.
3.
4

El teléfono movil digital de la estacion movil establece contacto con la esta-
cion base seleccionada, cuyo numero de teléfono ha sido predefinido.
Consultar"19.3 Creacion/Edicion de un dispositivo".

Ul

Una estacion movil puede marcar al mdédem de la estacion base a la vez.

En cuanto se establece contacto con el médem de la estacion base, esta
envia sus datos al teléfono movil digital de la estacion movil que efectuo la
llamada.

&

En la estacion movil es posible definir previamente varios nimeros de
modem. Al marcar a numeros distintos, se cambia de estacion base.

El médem debe operar con el comando de lenguaje AT.

Algunos modems estan definidos previamente. Los modems se deben conectar con un

cable.

Es posible utilizar otros modelos de médems. Sus parametros se deben definir creando
una nueva configuracién de moédem. Consultar "19.3 Creacién/Edicion de un disposi-

tivo".
19.1.4 Radios para tiempo real
Usos mas e Para transmitir datos en tiempo real.
frecuentes e Para recibir datos en tiempo real.

Ejemplo de uso

Paso |Descripcion

1. Tanto la estacion base como el movil deben estar equipados con radios que
utilicen el mismo rango de frecuencia y el mismo formato de datos.

2. El radio de la referencia envia continuamente datos en tiempo real hasta que
el instrumento se apaga, hasta que se modifican los parametros o al desco-
nectar el radio.

3. El radio del mévil recibe continuamente datos en tiempo real hasta que el
instrumento se apaga, hasta que se modifican los parametros o al desco-
nectar el radio.

4. Varias estaciones moviles pueden recibir datos de una misma estacion base
a la vez.

&> |Varias radios de la estacion base pueden transmitir datos en tiempo real utili-

zando canales de radio distintos. Al cambiar a un canal de radio diferente en
el movil, se cambia de estacion base desde la cual se reciben datos en tiempo
real.
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Radios que se
pueden utilizar

Algunas radios estan predefinidas.

Es posible utilizar otros modelos de radios. Sus parametros se deben definir creando
una nueva configuracion de radio. Consultar "19.3 Creacion/Edicion de un dispositivo".
Estas radios se deben conectar con un cable.

= Tanto la referencia como el moévil se pueden equipar con un teléfono movil digital y un
radio. En la estacion base funcionan simultdneamente. En el movil, utilice el radio
cuando se encuentre dentro del area de cobertura de la estacion base y el teléfono
movil digital cuando Ia recepcion de Ia senal de la radio no sea posible.
No es posible usar los equipos internos del GS14/GS16 simultaneamente.

19.1.5 Radios para control remoto

Usos mas e Para el control remoto del TS.

frecuentes e Para transmitir datos entre el TS y un PC.

Radios permitidos

Radios definidas
por el usuario

19.1.6

¢ Los radios predeterminados usados con TS para control remoto son el radio
interno, el RadioHandle y los radios externos TCPS. Configurar el TS en el modo
correcto de comunicacion para enviar y recibir datos y comandos por medio del
radio.

¢ Una cubierta de comunicacion lateral debe conectarse al TS durante el funciona-
miento con el RadioHandle.

Ademas de las radios predeterminadas se pueden utilizar otras radios. Sus parametros
se deben definir creando una nueva configuracion de radio. Consultar "19.3 Crea-
cion/Edicion de un dispositivo”. Estas radios se deben conectar con un cable. Consultar
"Apéndice D Cables" para mayor informacion acerca de los cables.

RS232

RS232 estandar

De forma predeterminada, se permite el uso del RS232 estandar. Los parametros son:

Velocidad de transmi- 115200 Bits de parada: 1
sion:
Paridad: Ninguno Control de flujo: Ninguno
Bits de datos: 8
19.1.7 UsB
USB USB se acepta en el MS60/TS60. La interfaz USB en el puerto 1 se puede utilizar para:

e conectado al CS usando la interfaz USB.

* configurar Conexién GeoCOM (cable). Es posible usar la interfaz USB y en serie.

e configurar Conexién de Salida GSI (cable). Es posible usar la interfaz USB y en
serie.

e configurar Exportar Conexiones (cable). Es posible usar la interfaz USB y en
serie.

En caso de elegir el cable (serie - RS232), también quedara disponible la interfaz USB.
En caso de elegir USB, también quedara disponible la interfaz en serie, pero con los
parametros por defecto definidos previamente.

& No es posible cambiar la direccion IP de la interfaz RNDIS del MS60/TS60 desde
Leica Captivate. Usar Windows CE para cambiar la direccién IP, por ejemplo al
conectar dos instrumentos al mismo PC usando USB.

Captivate, Configuracion de dispositivos 219



19.1.8

Dispositivos para medicion de puntos inaccesibles

Usos mas
frecuentes

Dispositivos de
medicion de puntos
inaccesibles que se
pueden utilizar

Para medir

¢ Distancias sin prismas, empleando tecnologia laser

* Angulos

e Azimutes
a puntos que no son accesibles de forma directa con GNSS, por ejemplo esquinas de
edificios o arboles. Si el dispositivo se encuentra conectado al instrumento, las medi-
ciones efectuadas con dispositivos para medicion de puntos inaccesibles se trans-
fieren directamente. En caso contrario, la medicion se puede introducir por teclado
para calcular las coordenadas de un punto inaccesible.

Ejemplo de uso

Paso |Descripcion

1. Un instrumento debe configurarse como movil con o sin parametros de
tiempo real.

2. Un equipo para medir puntos ocultos se conecta al instrumento via cable o
Bluetooth.

Las mediciones de puntos inaccesibles deben estar configuradas y activadas.

Las distancias, angulos y azimutes se miden hacia el punto inaccesible con el
dispositivo para medicion de puntos inaccesibles.

5. Las mediciones se transfieren directamente al instrumento y se despliegan
en los campos apropiados.

(& |Los dispositivos para medicion de puntos inaccesibles se pueden conectar de
forma adicional a cualquiera de los otros dispositivos. Se pueden activar al
mismo tiempo. No es necesario cambiar los puertos.

Algunos dispositivos estan definidos previamente.

Los dispositivos para medicion de puntos inaccesibles del mismo tipo pero con dife-
rentes ajustes se deben definir creando un nuevo dispositivo para medicion de puntos
inaccesibles. Consultar "19.3 Creacion/Edicién de un dispositivo".

19.1.9 Dispositivos GPRS / Internet

Descripcion GPRS es un estandar de comunicacion para transmitir paquetes de datos utilizando el
Protocolo de Internet (Internet Protocol).
Al utilizar tecnologia GPRS los cargos se efectiian con base en la cantidad de datos
transferidos y no dependiendo del tiempo de conexion, como sucede con los teléfonos
moviles digitales estandar.

Usos mas Para tener acceso a Internet a través de un instrumento y obtener asi datos en tiempo

frecuentes real de la Red.

Ejemplo de uso

Paso |Descripcion

(& |El siguiente es un ejemplo de uso para recibir datos de Internet.

1 El movil debe estar equipado con un dispositivo GPRS / Internet.

2 El dispositivo GPRS / Internet accede a un sitio de Internet al cual se conecta
el movil, por ejemplo, a NTRIP.

3 El movil recibe correcciones en tiempo real desde Internet.
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Requerimientos
para utilizar disposi-
tivos GPRS /
Internet

Dispositivos GPRS /
Internet que se
pueden utilizar

Ventajas

19.2

¢ El teléfono movil digital debe ser compatible con el comando de lenguaje AT.

e Contar con un Access Point Name de un servidor otorgado por el proveedor de red.
Se puede considerar al APN como la pagina de inicio de un proveedor que permite
la transferencia de datos GPRS.

e Tarjeta SIM Es la misma tarjeta SIM que normalmente se utiliza en teléfonos
moviles. La tarjeta SIM debe estar habilitada para transmitir datos. Contacte al
proveedor de servicio para habilitar Ia tarjeta SIM.

¢ Personal Identification Number.

¢ Registro.

Algunos dispositivos GPRS/Internet estan definidos previamente. Es posible utilizar
otros dispositivos GPRS diferentes a los mencionados siempre y cuando utilicen
comandos AT. Sus parametros se deben definir creando una nueva configuracion de
dispositivo de radio. Consultar "19.3 Creacion/Edicion de un dispositivo”. Para mayor
informacion, contacte a la unidad de ventas o distribuidor local.

¢ Alcance ilimitado del canal de datos entre la base y el movil.
e Libre de interferencia proveniente de otros usuarios.
e Los costos se calculan con base a la cantidad de datos transferidos.

Acceso a Dispositivos / Dispositivos Internet GPRS

Descripcion

Acceso, paso a paso

Dispositivos

Permite crear, editar, seleccionar y eliminar dispositivos.

Paso |Descripcion

1. Para moévil RTK y TS:
e Seleccionar Leica Captivate - Inicio: Configura-
ciones\Conexiones\Todas las conexiones.
Para referencia RTK:
e Seleccionar Leica Captivate - Inicio: Configura-
ciones\Conexiones\Todas las conexiones.

2. Resaltar la interfaz apropiada segun el tipo de dispositivo que sera configu-
rado. Por ejemplo, resaltar Mévil RTK para una configuracion de radio.

3. Editar.

Activar la interfaz seleccionando la casilla de verificacion.

Dispositivo para acceder a Dispositivos.

Esta pantalla puede contener diversas paginas y ofrece diferentes equipos para selec-
cionar, dependiendo de la pantalla de interfaz desde la cual se accedio. La funcion que
aqui se explica es siempre la misma.

@ 9

Radios Modems/GSM Otros Q,

20 2.4477 m
1D4.2013m

“1 Dispositivos @

Pac Crest ADL
Tipo Pac Crest ADL

Pac Crest PDL
Tipo Pac Crest PDL
Pac Crest RFM
Tipo Pac Crest RFMI6W

Satel 2ASx
Tipe Satel 2Asx

Autor Predeterminado
Autor Predeterminado
Autor Predeterminade

Autor Predeterminado

Fn OK Nuevo Editar Eliminar Pagina  fn
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Tecla

Descripcion

OK Para elegir el equipo resaltado y regresar a la pantalla desde la cual
se accedio a esta.

Nuevo Para crear un equipo. Consultar"19.3 Creacion/Edicion de un disposi-
tivo".

Editar Para editar el dispositivo resaltado. Consultar"19.3 Creacion/Edicion
de un dispositivo".

Eliminar Para eliminar el dispositivo resaltado.

Mas Para desplegar informacion acerca del tipo de dispositivo y el autor
del mismo.

Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Fn Todas o Fn
Filtrar

Disponible para dispositivos Internet y Bluetooth. Para mostrar una
lista con todos los dispositivos o para ocultar aquellos que no utilizan
tecnologia Internet o Bluetooth.

Fn Defecto

Para recuperar de la memoria los equipos predeterminados previa-
mente eliminados y para restablecer los parametros de fabrica de
dichos equipos.

Descripcion de los metadatos

Metadatos Descripcion

- Se muestra una lista con todos los equipos disponibles.

Tipo Tipo del dispositivo definido al crear el dispositivo.

Autor Autor del dispositivo. El autor puede ser Predeterminado si el equipo

es el predeterminado, o bien Usuario si el equipo fue creado.

& Siun equipo Predeterminado se edita usando Editar el autor
se visualiza como Predeterminado.
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19.3 Creacion/Edicion de un dispositivo
Descripcion Permite configurar un nuevo dispositivo o editar un dispositivo existente.
Acceso En Dispositivos, resaltar en Ia lista un dispositivo del mismo tipo que el que se desea

Nuevo Dispositivo o
Editar Dispositivo

crear. Pulsar Nuevo o Editar.

) Nuevo Dispositivo
Nombre

Tipo

Baudios

Paridad

Bits de datos

Bits de parada

Control ded Flujo

Guardar

© %0

Intuicom 1200 DL
38400

Ninguno
8
1

Ninguno

T 20000 m
3D 3.6286 m

[Pl
@

Tecla Descripcion

Guardar Para guardar el nuevo equipo y regresar a la pantalla desde la cual se
accedio a esta.

Msg AT Disponible para teléfonos méviles digitales y moédems. Para confi-

gurar los comandos de comunicacion.

Descripcion de los campos

Campo Opcion Descripcion

Nombre Campo editable |Nombre del nuevo dispositivo.

Tipo Campo informa- |El mismo tipo de dispositivo que se resalto al

tivo utilizar Nuevo o Editar.

Baudios De 1200 a 230400 | Frecuencia para la transferencia de datos desde el
instrumento hacia el dispositivo en bits por
segundo. No disponible para Modem del CS.

Paridad Ninguno, Par o  |Revision de suma de error al final de un bloque de

Impar datos digitales. No disponible para Modem del CS.

Bits de datos |6,7 08 Numero de bits en un bloque de datos digitales.
No disponible para Modem del CS.

Bits de parada |l o0 2 Numero de bits al final de un blogue de datos
digitales. No disponible para Modem del CS.

Control ded Ninguno o Activa el programa que controla el flujo de datos

Flujo Control ded Flujo |digitales entre dispositivos.

En el momento en que el instrumento/dispositivo
esté listo para recibir datos, declara la linea Ready
To Send para indicar que se encuentra listo para
la recepcion de datos. El emisor en la entrada
Clear To Send lee esta linea, indicando que est3
listo para enviar los datos. Disponible para
algunos equipos telefdnicos.
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Lineas de Comando
AT

Siguiente paso

Sl el dispositivo es

un

ENTONCES

radio u otro disposi-
tivo diferente a un
teléfono movil
digital o un médem

Guardar para cerrar la pantalla y regresar a aquella desde Ia cual
se accedio a esta.

teléfono movil
digital o un médem

Msg AT.

Los comandos AT configuran los equipos. Consultar el manual del equipo para mayor
informacion de los comandos AT que es necesario introducir o contactar al proveedor.

Descripcion de los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Inicializaciéon
1

Campo editable

Secuencia de inicializacion para iniciar el teléfono
movil digital/médem.

Cuando el equipo esta en uso, se efectla una
comprobacion entre Inicializacién 1y Inicializa-
cion 2.

(continua)

Campo editable

Permite Ia Inicializacion 1, Inicializacion 2 o que
la cadena Llamar continlie en una nueva linea.

Inicializacién
2

Campo editable

Secuencia de inicializacion para iniciar el teléfono
movil digital/modem.

Llamar Campo editable |Cadena de caracteres para marcar el nimero de
teléfono de la estacion base en tiempo real.

Colgar Campo editable |Secuencia para colgar empleada para finalizar la
conexion de red.

Escape Campo editable |Secuencia de escape para cambiar al modo de
comando antes de usar la secuencia para colgar.

Conectar Campo editable |Cadena de caracteres para marcar y conectarse a

Internet.

Siguiente paso

Guardar regresa a Nuevo Dispositivo o Editar equipo.
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20 Instrumento - Configuracion como referencia

20.1 Seguimiento de satélites

Descripcion Los parametros de esta pantalla definen el sistema de satélites, los satélites y las
sefiales de los mismos que usara el instrumento.

i Esta pantalla contiene los mismos parametros que el movil RTK en la pantalla Segui-
miento de Satélites . Los cambios efectuados a los parametros en modo de referencia
RTK se reflejan en el modo movil RTK y viceversa.

Acceso Para referencia RTK:

Seguimiento de Saté-
lites,
pagina Seguimiento

Seleccionar Leica Captivate - Base: Configuraciones\Base GS\Seguimiento de
satélites.

- P sas 2D 2.2502
< Seguimiento de Satélites ) wimsom @

Seguimiento Augmentacion Avanzado
GPS
Glonass
Galileo
BeiDou

Mensaje y alerta, con una pérdida
completa de satélites

Elegir que sistemas de satélites se deben seguir

OK Pagina
Tecla Descripcion
OK Para aceptar los cambios.
Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de los campos
¢ Es posible desactivar cualquiera de los GNSS si por lo menos uno de los otros GNSS
esta activado.

e Por lo menos un GNSS debe estar activado.
¢ El GPS nunca se podra desactivar en la estacion base.

Campo Opcion Descripcion
GPS Casilla de veri- | Define si el instrumento acepta las sefiales GPS
ficacion L1, L2 yL5 durante el seguimiento de satélites.
Para L2 y L5 se requiere una licencia multi
frecuencia.
Glonass Casilla de veri- | Define si el instrumento acepta las sefiales
ficacion GLONASS L1y L2 durante el seguimiento de saté-
lites.
Galileo Casilla de veri- | Define si el instrumento acepta las sefales Galileo
ficacion E1l, E5a, E5b y ABOC durante el seguimiento de
los satélites.
BeiDou Casilla de veri- | Define si el instrumento acepta las sefales
ficacion BeiDou B1 y B2 durante el seguimiento de los
satélites.
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Campo Opcion Descripcion

Casilla de veri-
ficacion

Mensaje y alerta,
con una pérdida

Activa una sefial de advertencia aclstica y un
mensaje en el instrumento cuando se pierde la

Seguimiento de Saté-
lites,
pagina Avanzado

completa de saté-

lites

posicion.

Siguiente paso

Pagina cambia a la pagina Augmentacion.

) Seguimiento de Satélites

D 3

Seguimiento Augmentacion Avanzado

Mascara de elevacion
DOP limite
Seguimiento de L2C

Salud de satélites

Ninguno
Automatico

Automatico

2022490 m
1D 3.8933 m

[Pl
@w

Solo se seguiran los satélites por encima de la mascara de elevacion

0K

Pagina

Tecla Descripcion

OK Para aceptar los cambios.

Salud Disponible para Salud de satélites:Definido por usuario. Para confi-
gurar los satélites usados.

Péagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de los campos
Campo Opcion Descripcion
Méscara de Campo editable |Establece la elevacion en grados por debajo de la
elevacion cual no se registraran las sefiales de los satélites
y no se mostrara el seguimiento de estos saté-
lites. Parametros recomendados:
e Para tiempo real: 10°.
¢ Solo para aplicaciones de post-proceso: 15°.
DOP limite Ninguno, GDOP, |En caso de activarlo, se habilita el limite definido
HDOP, PDOP o |en Valor limite. Las posiciones GNSS no estan
VDOP disponibles cuando este limite se excede.
Valor limite Campo editable |Valor DOP maximo aceptable.

Disponible a menos que DOP limite: Ninguno.

Seguimiento
de L2C

Seguir siempre

Automatico

Siempre se efectuara el seguimiento de sefiales
L2C. El sistema usa las sefiales L2C en vez de las
sefales L2P, en caso de estar disponibles.

No se registraran ni utilizaran para calculos en
tiempo real los datos de sefial L2C que estén
marcados como no saludables.

Salud de saté-
lites

Define el comportamiento del seguimiento de
satélites.

&

Este parametro se conservara aun
después de apagar el instrumento,
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Salud de Satélites

Campo Opcion Descripcion

Automatico El instrumento controla y revisa las sefiales de
entrada de los satélites. Los datos de las senales
marcadas como no saludables no seran regis-
trados ni empleados para el calculo de datos en

tiempo real.
Definido por Los satélites se deben incluir o excluir por teclado
usuario del registro de datos y de los calculos en tiempo

real con Salud.

Siguiente paso
Salud cambia a Salud de Satélites.

La pantalla contiene una pagina para cada sistema GNSS para el cual esta configurado
el seguimiento en el receptor. Las explicaciones de las teclas de funcion que se
presentan a continuaciéon son validas para todas las paginas.

) Salud de Satélites @ 1u D slnigggg:: @

GPS Q,

Go2

Sistema OK Usuario Auto

G03

Sistema OK Usuario Auto

G04

Sistema OK Usuario Auto

G05

Sistema OK Usuario Auto

F:” OK Usar Fn

Tecla Descripcion

OK Para aceptar cambios y regresar a la pantalla desde la cual se accedio
a esta.

Usar Para cambiar entre las opciones para los metadatos Usuario.

Pagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Descripcion de los metadatos

Metadatos |Opcion Descripcion

- 01 a 50 El niimero Pseudo Random Noise (GPS, 1 a 32),), el
Slot ID (GLONASS, 1 a 24) o el Space Vehicle
number (Galileo, 1 a 50, y BeiDou, 1 a 37) de los
satélites.

Se usa un prefijo G para los satélites GPS, un prefijo
R para satélites GLONASS, un prefijo E para satélites
Galileo y un prefijo C para los satélites BeiDou.

Sistema OK, N/A o Inac- |Informacion de la salud de los satélites tomada del
tivo almanaque. N/A significa no disponible.
Usuario Malo Excluye a los satélites del seguimiento.
OK Incluye a los satélites en el seguimiento.
Auto Seguimiento automatico del satélite cuando éste es
saludable.
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Siguientes pasos

Paso |Descripcion

1. Pagina cambia a la pagina Glonass, a la pagina Galileo y a la pagina BeiDou,
donde es posible configurar los satélites GLONASS , Galileo y BeiDou usados
en el levantamiento.

OK regresa a Seguimiento de Satélites.

OK regresa a Leica Captivate - Inicio o Leica Captivate - Base.

20.2 Registro de datos brutos

Descripcion El registro de observaciones crudas se emplea para
e operaciones estaticas y cinematicas. Con estas operaciones, siempre se aplica

post-proceso en la oficina a los datos crudos. Por lo anterior, los datos crudos se

deben registrar tanto en el instrumento base como en el movil.

e operaciones

en tiempo real

para revisar el trabajo en la oficina mediante post-proceso.

o bien

para llenar huecos cuando no fue posible calcular una posicion en tiempo real
en el campo, por ejemplo, debido a problemas con la recepcién de los datos en
tiempo real provenientes de la estacion de referencia o del proveedor de red

RTK

Las observaciones han de registrarse en todos los instrumentos que se usan para el

post-proceso.

Los parametros en esta pantalla definen el registro de observaciones sin procesar.

Acceso Para referencia RTK:
Seleccionar Leica Captivate - Base: Configuraciones\Base GS\Registro de datos

brutos.

Reg. Datos Brutos
GNSS

Guardar datos en
Registrar datos en
Registrar datos cada

Iniciar registro cuando

Registrar datos en formato

“1 Reg. Datos Brutos GNSS —‘%" s ooty @

Registrar datos brutos GNSS

Estatico
1.0s
Al acceder a la app "Medir’

Formato Leica (MDB)

Registrar datos brutos GNSS para post-proceso en software de oficina

0K

Tecla

Descripcion

OK

Para aceptar los cambios.

Descripcion de los campos

Campo

Opcion Descripcion

Registrar
datos brutos
GNSS

Casilla de verifica- |Activa el registro de datos crudos.
aion
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Campo Opcion Descripcion

Registrar De 0.05 s a 300.0 |Intervalo con el cual se registran observaciones
datos cada s crudas.

Recomendaciones:

e Para operaciones estaticas con lineas base
largas Intervalo: 15.0 s o Intervalo: 30.0 s.

e Para estaciones base para post-proceso y
moviles cinematicos en tiempo real, el Inter-
valo en la base debe ser igual al intervalo en el

movil.
Registrar Lista de seleccion |Los datos pueden registrarse en el formato de
datos en propietario MDB de Leica o en RINEX.

formato
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21

Configuraciones - Instrumento TS

21.1 Medicién y prisma

21.1.1 Param. Medicién y Prisma

Descripcion Los pardametros en esta pantalla definen el EDM (Electronic Distance Measurement)
activo y los parametros del ATRplus (Automatic Target Recognition).

(= Las opciones disponibles dependen del modelo adquirido, por ejemplo, con o sin
ATRplus.

Acceso Seleccionar Leica Captivate - Inicio: Configuraciones\instrumento TS\Medicién y

Param. Medicién y
Prisma

prisma.

Descripcion

Esta pantalla tiene dos paginas - la pagina Medir y la pagina Estacionamiento.
Las paginas Medir y Estacionamiento contienen campos idénticos.

Los ajustes efectuados en la pagina Medir se usan por todas las aplicaciones y
todas las mediciones efectuadas fuera de la aplicacion Estacionamiento.

Los ajustes efectuados en la pagina Estacionamiento solo se usan en la aplicacion
Estacionar.

Todos los cambios efectuados en el Param. Medicidn y Prisma, por ejemplo, el uso
de iconos o de teclas de acceso rapido mientras la aplicacion Estacionar esta activa,
solo afecta al Estacionamiento Param. Medicion y Prisma.

Cualquier cambio efectuado en Param. Medicién y Prisma, por ejemplo, el uso de
iconos o teclas de acceso rapido mientras la aplicacion Estacionar no esta activa,
solo afecta al Medir Param. Medicion y Prisma.

Al acceder a la aplicacion Estacionar, los Estacionamiento Param. Medicion y
Prisma estaran activos.

Al salir de la aplicacion Estacionar, los Medir Pardm. Medicion y Prisma quedan
activos.

Tanto Medir como Estacionamiento Param. Medicién y Prisma son parte de los
estilos de trabajo.

- z Yy o Hz 0.0001
<1 Param. Medicion y Prisma Q Q, ' vlss.sxslgg @

Medir Estacionamiento

Prisma Leica prisma circular
Constante Leica 0.0 mm
Constante absoluta -34.4 mm

Punteria a prisma

Medir distancia Estandar

Fn OK Pagina  Fn

Tecla Descripcion

OK Aceptar los cambios y volver al Leica Captivate - Inicio.
Péagina Para cambiar a otra pagina en esta pantalla.

Fn Test Para acceder a la pantalla Test de Sefial.
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Descripcion de los campos

Campo

Opcion

Descripcion

Prisma

Lista de selec-
cion

Los nombres de los objetivos se configuran en la
pantalla Prismas. Permite la medicién de distan-
cias a un prisma o diana.

A cualquier |Para medir sin prisma.
superficie
Constante Leica |Campo infor- |La constante de adicion para el prisma seleccio-
mativo nado segln se guardo en el software.
Constante abso- |Campo infor- |La constante de adicion actual.
luta mativo
Punteria a prisma |Manual Las mediciones se efectlian sin automatizacion
alguna. La busqueda ATRplus y/o medicion
ATRplusno se llevan a cabo.
Automatico |Posicionamiento a prismas estaticos. El sensor
ATRplus se usa para mediciones a prismas esta-
ticos. En caso necesario, se efectiia una medicion
ATRplus o busqueda ATRplus después de pulsar
Medir o Distancia.
Con segui- El instrumento capta el prisma y lo sigue en su
miento movimiento. El sensor ATRplus se usa para seguir
prismas en movimiento y para detectar prismas
después de perderlos. Dependiendo de la confi-
guraciéon para Medir distancia, se llevan a cabo
mediciones simples o continuas. No disponible
para SmartStation.
Medir distancia Estandar Se usa cuando se requiere de una medicién indi-
vidual de gran precision.
Estandary Se usa cuando se requiere de una medicion indi-
rapido vidual, pero el tiempo de medicion debe ser redu-
cido. La mayor precision no es de importancia.
Usar este parametro por ejemplo, al efectuar
levantamientos topograficos "tipicos".
Continuo Para mediciones continuas de distancias.
Efectiia una interpolacion lineal entre las medi-
ciones angulares previa y siguiente, basada en el
timestamp de la medicién EDM. Al usar este
procedimiento de interpolacion, es posible
alcanzar una mayor precision para todas las apli-
caciones dinamicas.
Continuoy |Cuando se requiere un promedio de diversas
promedio mediciones.

Repetir las mediciones en modo de medicion
estandar. Se calcula la distancia promedio del
Numero de distancias medidas y la desviacion
tipica de la distancia promedio.

Usar este parametro por ejemplo, al efec